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wURBACO

AUTOMATISCHE POLLER

Allgemeine Hinweise

Sehrgeehrter Kunde,

das CAME Team Deutschland bedankt sich bei Ihnen fur den Kauf dieses Produktes aus
unserem Hause.

Sie haben ein Gerat erstanden, dass nach dem aktuellen Stand der Technik entwickelt und
produziert wurde. CAME Produkte erfullen die Anforderungen der gultigen EU - Richtlinien
und tragen zur klaren Ausweisung dieser das CE - Kennzeichen.

Bitte bewahren Sie diese Unterlagen zusammen mit der Rechnung auf.
Bei technischen Fragen oder in Garantiefallen bendtigen wir zur schnelleren Abwicklung
Ihres Anliegens die Seriennummer des jeweiligen Produktes.

Die Firma CAME GmbH Deutschland weist darauf hin, dass die Installation von Antrieben
und deren Zubehorelementen ausschlielBlich durch einen CAME Fachhandler
vorgenommen werden sollte.

Bei Neuinstallationen von Tor und Antrieb muss von Seiten des Herstellers gemal} der
gultigen Toreproduktnorm EN 13241-1 eine Herstellerkonformitatserklarung uber die
Gesamtanlage ausgestellt werden. Bei Nachrustung sollte die Toreproduktnorm

EN 13241-1insbesondere EN 12453 sowie EN 12445 berucksichtigt werden.

Automatisierte Toranlagen und Schrankensysteme missen mindestens 1x, je nach
Nutzungsintensitat bis zu 4x, im Jahr gewartet werden. Die Wartung muss von einem
Fachhandler erfolgen, der von der gesamten Anlage uber ausreichende Kenntnisse
verfugt. Da es sich bei einer Toranlage gemal EN 13241-1 um eine Maschine handelt,
muss bei der Wartung stets die gesamte Anlage berucksichtigt werden, d.h. Antrieb mit
Toreinheit. Eine Prufung erfolgtim einjahrigen Rhythmus.

Kein Teil dieser Dokumentation darfin irgendeiner Form ohne Genehmigung der
CAME GmbH Deutschland vervielfaltigt und an Dritte weitergegeben werden.

lhr
CA M E Team Deu'l'sch Iand @ 2005 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin



"Wichtige Sicherheitshinweise fiir die Installation™

"ACHTUNG: Eine unsachgemaRe Installation kann schwere Schaden verursachen - daher miissen alle
Installationsanweisungen befolgt werden™
"Das vorliegende Handbuch ist ausschlieBlich fiir Fachinstallateure oder andere sachkundige Personen
bestimmt"

Zeichenerklarung

O Dieses Zeichen steht vor den Teilen des Handbuchs, die aufmerksam zu lesen sind.
A Dieses Zeichen steht vor den Teilen des Handbuchs, welche die Sicherheit betreffen.

W= Dieses Zeichen steht vor den Anmerkungen fiir den Benutzer.
Verwendungszweck

Gebrauchsbestimmung

o Der Antrieb ATl ist fiir den automatischen Betrieb von Drehtoren entwickelt worden.
Jede von vorliegender Einbauanleitung abweichende Installation bzw. Verwendungszweck ist verboten.

Bezugsnormen

CAME automatische Antriebe verfiigt Uber die Zertifizierung ISO 9001:2000 Qualitatsmanagement und ISO 14001 Umwelt-
management. Came entwickelt und produziert ausschlieBlich in Italien.

Fir das besagte Produkt wurden die nachstehenden Bezugsnormen bericksichtigt: EN 12978, UNI EN 954-1, CEI EN 60335-
1, UNI EN 12453

Beschreibung

Antrieb

Dieses Produkt wurde von der CAME S.p.A. gemal den geltenden Sicherheitsvorschriften entwickelt und produziertt.
Garantie betragt bei sachgeméafer Montage und unverschuldeten Produktfehlern 2 Jahre.

Der Antrieb besteht aus zwei Halbschalen aus Aluguss in denen sich Motor und Motorbremse sowie
ein Endlosschneckenumlaufgetriebe befinden.

Technische Daten

Anschluss Motorsteuerung: 230 AC 50 / 60Hz Ubersetzungsverhéltnis: 1/ 36

Anschluss Motor: 24 V DC 50 / 60 Hz ED: Intensiv

Max. Absorption.: 10 A Schutzart: IP 44

Leistung: 120 W Gewicht: 10 kg 50C*

Laufzeit (90°): Einstellbar Temperaturbereich /i/ /i/
-20C°

Beschreibung der Einzelteile

1) Antrieb

2) Montageplatte am Tor
)
)

3) Antriebshalterung
4) Montageplatte am Pfosten

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




BemaRung
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Torflligelweite Torgewicht
m kg
2,00 800
2,50* 600
3,00% 400

* die Verwendung eines Elektroschlosses wird empfohlen
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Torfligelweite Torgewicht
m kg
2,00 1000
2,50* 800
3,00% 600
4,00* 500
5,00* 400

In mm
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Installation

* die Verwendung eines Elektroschlosses wird empfohlen

Die Installation muss von qualifiziertem und fachkundigem Personal gemaf den geltenden Vorschriften durchgefiihrt werden.
Die Zuleitung muss uber einen FI - Schutzschalter und Uberstromschutzorgane nach TAB EVU abgesichert werden!

Vorherige Uberpriifungen

A Vor der Installation sind folgende Kontrollen vorzunehmen:

® FEinen geeigneten Hauptschalter mit allpoliger Abschaltung mit einem Abstand zwischen den Kontakten von mehr als 3 mm
zur Unterbrechung der Stromversorgung vorsehen.

® (Geeignete Kabelkandle und - schlduche vorsehen, um die elektrischen Kabel vor Schéden zu schitzen.

® Uberpriifen, dass das MaR C nicht groRer ist als angegeben, ansonsten muss der Pfeiler abgeéndert werden

bis er dem angegebenen MaR entspricht.

® (Uberpriifen, dass die Torkonstruktion robust ist, die Torbander gut funktionieren und kein Reibungswiderstand zwischen den
beweglichen und unbeweglichen Teilen besteht.

® (berpriifen, ob mechanische Anschlage in den Endlagen vorhanden sind.

Torpfosten

Torfligel

mechanischer Anschlag

Kes|

Torband

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.

@ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Arbeitsgerate und Material

Sich davon Uberzeugen, dass alle Werkzeuge und das notwendige Material zur Durchflihrung der Installation gemaf den
geltenden Sicherheitsvorschriften vorhanden sind. In der nachstehenden Abbildung wird die Mindestausriistung fiir den

Installateur dargestellt.

Kabelmindeststarken

e | e |
Stromversorgung 230V 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm? 3G x 4,0 mm?
Stromversorgung des Motors 24V 3x 1,0 mm? 3x1,5mm? 3 x2,5mm?
Warnleuchte 2 x 0,5 mm? 2x1,0 mm? 2 x 1,5 mm?
Empféanger- Lichtschranke 4 x0,5mm? 4 x 1,0 mm? 4 x1,0 mm?
Sender- Lichtschranke 2 x 0,5 mm? 2x1,0 mm? 2x 1,0 mm?
Stromversorgung Zubehor 2 x 0,5 mm? 2 x1,0 mm? 2 x1,0 mm?
Befehls- und Sicherheitstaster 2 x0,5 mm? 2 x 0,5 mm? 2 x0,5 mm?
Anschluss Antenne max 10 m

Standardanlage

L. lJIITTRGEST T

1 Antrieb

2 Motorsteuerung
3* Funkempfanger
4* Lichtschranke

5* Schliisseltaster
6* AuRenantenne
7* Warnleuchte
8* Handsender

* optional erhéltliches Zubehdr, nicht im Lieferumfang

Alle Angaben sind ohne Gewéhr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Montage

A Die folgenden Aufbaumodelle dienen nur als Beispiel, da der Raum fiir die Anbringung des Antriebes und das Zubehdr sich
je nach zur Verfligung stehendem Raum unterscheidet. Es ist Aufgabe des Installateurs die beste Lésung auszuwahlen.

Die Einhdangepunkte der Antriebe = Schnittpunkt der A - B BemaBRung in Abhangigkeit des
Tordrehpunktes und das EinspannmaR E sind zwingend einzuhalten! Es ist auf

Pfeiler LA geniigend Bodenfreiheit zu achten.
Torband  Torfliigel geschlossen Auflauf A B C max E
A
T mm mm mm mm
] = s :l,) 90° 130 130 60 720
B 120° 130 10 50 720
A Auflauf A B C max E
c T mm mm mm mm
) i é 90° 200 200 120 920
130° 200 140 70 920
Halteplatte
|
i ==
S=5)«—— Montageplatte am Pfeiler
|
[ |
’ A
. E::‘ S/ Antriebshalterung
B = =] %
Y 000

117

Halteplatte und Montageplatte am Pfeiler befestigen dabei Male A und B zwischen der Achse des Torbandes

und dem mittleren Loch der Montageplatte beachten. Die hintere Montageplatte verfiigt iiber weitere Lécher mit denen der Offnungswinkel
verandert werden kann.

Durch VergrRerung des MaRes B verringert sich der Offnungswinkel und entsprechend die Geschwindigkeit, wahrend die

vom Motor auf den Torflligel ausgelibte Kraft ansteigt.

Halteplatte
| 5
l | —
— 19 T Q 1[ %
| = Halterung lotrecht anbringen \
[
Montageplatte am Torfliigel
E

Bei geschlossenem Tor die Halteplatte am Torflligel befestigen, dabei darauf achten, dass die vordere Halterung horizontal in
Achse mit der hinteren Halterung ist und das Mal E eingehalten wird.

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Sondereinbauten

Staq_dardeinbau
bei Uberflurantrieben

Torblatt jE4

A/ B Mal betragt,
je nach Antriebstyp, B

130 bzw. 200 mm A
Schnittpunkte A und B ergeben den Einhéngepunkt des Antriebes
Montage an Toren mit A
verstellbaren Bandern <+ Um diesen Wert die vordere
Aufhangung verldngern
Torblatt L &

A/ B Mal betragt, A

je nach Antriebstyp, B

130 bzw. 200 mm

E g

Schnittpunkte A und B ergeben den Einhéngepunkt des Antriebes

Montage an Toren mit verstellbaren Bandern
und Pfosten mit kleinen Abmessungen

A Vorher < A » Nachher

[ Tarblatt __l . &

\ 4

< E

A/ B Mal betragt,
je nach Antriebstyp,
130 bzw. 200 mm

Bei beengten Einbauverhaltnissen den
Drehtorbeschlag um 180 Grad drehen

Montage bei nach AuRen -

schwenkende Drehtore e MEMO
Bei einer Montage nach Auf3en 6ffnend sind bei
T den Antrieben A 3024 N / 5024 N die eingebauten
Soft- Stopp Schalter entsprechend umzubauen.

A/ B Mal betragt,
je nach Antriebstyp, E j\,
130 bzw. 200 mm

Aulen - Tor wird nach aufien gedffnet

Torblatt
B .
| =N &
/ Innen - Tor geschlossen
Verlangerung A
( bauseits )

Schnittpunkte A und B ergeben den Einhdngepunkt des Antriebes

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin



Die beiden Halteschrauben l6sen und die Antriebsabdeckung entfernen.

=

Spindelabdeckung

Die beiden Halteschrauben l6sen
und die Spindelabdeckung abziehen.

Den Antrieb an den beiden Halterungen befestigen. Spindel

@ \D\\ M8 x 10
M8 x 50

Es ist ratsam, wahrend der Installation die Spindel und die Achsbuchse mit neutralem Fett zu schmieren.

Torbewegungszonen

!

D =50 mm T
C =500 mm
A

Beschreibung der Wirkungsbereiche

A= Wirkungsbereich des amperometrischen
Sensors mit darauf folgender
Reversierung des Torlaufes

S B = normale Laufgeschwindigkeit

C = verlangsamte Laufgeschwindigkeit
D = Wirkungsbereich des amperometrischen
Sensors mit darauf folgendem Stopp
E = Torendanschlége im Auf- und Zulauf

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Einstellung der Endschalter

< A Endanschlag Tor Zu
Hier schaltet der Antrieb iiber
Pressung (Kraftabschaltung) ab
Drehp des Tores
b

:
o ¥

v o] Befestigung
Der Schnittpunkt Y K . am Torblatt
:::éi:lr\‘:nz:;a:lii(tt O : o Antriebsspindel IMitnehmer ,'
" robamotol. K ; Softstoppschalter
L K fur Endlage Zu
Spindel
Kabelfiihrung +
. P Mikrotasterhalterung
Qﬁndz"iz:";:zanz:::: EA\E\\Ee Softstoppschalter Betétigung-
iborpressung " fur Endlage Auf element
(Kraftabschaltung) ab
Im Auflauf:
Antrieb entriegeln und den Torfliigel komplett 6ffnen, Schrauben der Mikrotasterhalterung fiir die Endlage Auf [6sen.
Die Halterung so weit verstellen, dass der Mikrotaster durch das Betatigungselement ausgeldst wird wenn sich der Torfligel
ca. 10 cm vor der Enlage befindet. Schrauben der Halterung wieder festziehen.
Im Zulauf:
Den Torfliigel bis zum Endanschlag schieben, Schrauben der Mikrotasterhalterung fiir die Endlage Zu I6sen.
Die Halterung so weit verstellen, dass der Mikrotaster durch das Betétigungselement ausgeldst wird wenn sich der Torfliigel
ca. 10 cm vor der Endlage befindet. Schrauben der Halterung wieder festziehen.
Antrieb verriegeln.
Betatigungselement

Kontakt vom Mikroschalter
bleibt betatigt

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Step by Step - Methode

Vorgehensweise bei der Step by Step - Methode

1.

2.

10.

1.

12.

13.

14.

. Potentiometer TL auf “-

den Antrieb gemaf der Montageanleitung an das Tor anbringen.

den Antrieb notentriegeln und von Hand das Tor Uber den gesamten Weg bewegen -
Prifen des Laufweges mit Antriebseinheit.

. die Softstopp Schalter geman Anleitung einstellen
. die Antriebszuleitungen mit der Motorsteuerung gemaf Anschlussplan verdrahten

. folgende Sicherheitskreise mit Drahtbriicken oder DIP-Schaltern briicken

DIP - Schalter in Standardeinstellung fiir Inbetriebnahme bringen

1 nach 2 = Stoppkreis fr beide Laufrichtungen (DIP 9)
2nach C1 = Uberwachung des Zulaufes und Reversierung (Drahtbriicke)
2 nach C3 = Uberwachung beider Laufrichtungen mit Teilstop (DIP 8)

. Tor mittig stellen und Antriebe wieder verriegeln
. 230 Volt Anschlussspannung an die Motorsteuerung anlegen.

. Potentiometer fur Krafteinstellung (SENS.VEL / SENS.RALL) auf Mittelstellung einstellen

(gegen den Uhrzeigersinn auf Anschlag) stellen

Laufrichtung feststellen; Impuls auf 2 - 3 geben)

Auflauf der Antriebe Uberprifen ——» Tastimpuls mit Drahtbriicke an Klemme 2 - 3 der Motorsteuerung geben
Lauft der Antrieb nach Impulsgabe an Klemme 2 - 3 in Zu - Richtung, die Drehrichtung dndern!!!
Dabei Anschliisse M mit N an der Motorsteuerung tauschen. Nochmals die Laufrichtung tliberpriifen.

vorlaufige Kraftteinstellung

Die Kraft mit den Potentiometern so einstellen, dass das Tor mihelos mit der Hand
angehalten werden kann.

gewlnschte Befehls- und Sicherheitselemente an die Motorsteuerung anschlie®en.

Nach Anschluss von Sicherheitselementen bitte den betreffenden Sicherheitskreis - falls mit DIP Schalter
deaktiviert - wieder aktivieren (DIP Schalter auf OFF).

Wichtig ! Nach jedem Anschluss eine Funktionsiiberpriifung durchfiihren. Niemals alle Zubehor-
elemente auf einmal anschlieBen, da es dadurch leicht zu Falschanschliissen
kommen kann. Die dadurch resultierende Fehlersuche wird wesentlich erschwert !

als letzte Installation Funkempfangsmodul TAF 43S im spannungslosen Zustand auf die Motorsteuerung
stecken

Handsender codieren und mit Speichertaste CH1 einlernen. Funktionstest durchfihren
Gewlnschte Funkbetriebslogik mittels DIP Schalter 1, 2 und 3 vornehmen

Betriebskrafte gemafl EN 12453 einstellen und mit Kraftmessgerat nach EN 12445 prifen

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Wartung

RegelmaRige Wartung

== Die regelmé&Rige Wartung der Anlage besteht aus: Reinigung der Lichtschranken, Uberpriifung der Funktion
der Sicherheitselemente, Entfernung etwaiger Hindernisse die den korrekten Betrieb des Antriebes verhindern.
Eine regelmafige Kontrolle der Schmierung und der Halteschrauben des Antriebes ist ratsam (siehe Abbildung).
Um die Sicherheitselemente zu Uberpriifen, wahrend des Zulaufs einen Gegenstand vor der Lichtschranke
bewegen. Wenn der Antrieb reversiert oder stehen bleibt funktioniert die Lichtschranke in korrekter Weise.
Bei Verwendung von Lichtschranken der Serie DIW die Ladekapazitat der Batterien Uberprifen und ggf.
komplett austauschen.

Vor jeder WartungsmaRnahme den Strom abstellen - um Gefahrensituationen durch versehentliche Torbewegungen zu
vermeiden.

Die Lichtschranken mit einem mit Wasser befeuchteten Tuch sdubern, keine Lésungsmittel oder andere Chemikalien
verwenden, sie kdnnten die Lichtschranken beschéadigen.

Im Fall von nicht normalem Rutteln oder Quietschen die Torgelenke schmieren (siehe Abbildung).

Kontrollieren, dass sich keine Pflanzen im Aktionsradius der Lichtschranken und keine Hindernisse im Aktionsradius des Tores
befinden.

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Anschluss an die Steuerung ZL 170 N

)

Sicherheitshinweise

/@’\

Q0

A Wichtige allgemeine Sicherheitshinweise

Dieses Produkt darf ausschliefllich zu dem Zweck verwendet werden, fiir den es entwickelt wurde. Andere Verwendungszwecke
sind missbrauchlich und gefahrlich. Der Hersteller ist nicht fir Schaden verantwortlich die durch missbrauchliche, fehlerhafte
oder unangemessene Verwendung verursacht wurden.

Nicht in den Bereich der Torbander oder der sich bewegenden Teile eingreifen. Nicht in den Bewegungsradius des Tores

eintreten.
Nicht versuchen das sich bewegende Tor festzuhalten, dies kdnnte zu Gefahrensituationen fiihren.

Vorsicht Quetschge-
fahr Hande

A Vorsicht Quetschge-
fahr FiBe
Gefahr! Unter Strom
stehende Teile

A Durchfahrt wahrend

der Torbewegung
verboten

;

4

Kinder dirfen sich nicht in der Nahe des Tores aufhalten oder dort spielen. Die Fernbedienung oder andere Befehlsgeber
aulerhalb der Reichweite von Kindern aufbewahren, um unbeabsichtigte Torbewegungen zu vermeiden.
Den Antrieb nicht verwenden wenn er nicht in der tblichen Weise funktioniert.

Alle Angaben sind ohne Gewéhr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2009 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Installation

Uberpriifungen
A Vor der Installation sind folgende Kontrollen vorzunehmen:

® Uberpriifen, dass die Steuerung stoRsicher angebracht wird, dass die Halteflache fest ist und die Steuerung mit
geeigneten Schrauben , Dilbeln usw. befestigt wird.

@ Einen geeigneten Hauptschalter mit allpoliger Abschaltung mit einem Abstand zwischen den Kontakten von mindestens 3 mm
zur Unterbrechung der Stromversorgung vorsehen.

@ Geeignete Kabelkanale und - schlauche vorsehen, um die elektrischen Kabel vor Schaden zu schiitzen.

Arbeitsgerate und Material

Sich davon Uberzeugen, dass alle Werkzeuge und das notwendige Material zur Durchflihrung der Installation gemaf den
geltenden Sicherheitsvorschriften vorhanden sind. In der nachstehenden Abbildung wird die Mindestausriistung fiir den

Installateur dargestellt.

W~

Befestigung und Montage des Gehauses

Den Gehéauseboden an einer geschiitzten Stelle befestigen.
Es ist ratsam Linsensenkschrauben mit Kreuzschlitz und
max. 6 mm Durchmesser zu verwenden.

Die vorgestanzten Locher durchbohren und die
Kabelfihrung mit den Rillenschlauchen fiir die elektrischen
Kabel durchziehen

Die vorgestanzten Locher haben verschiedene
Durchmesser: 23, 29 und 37 mm.

Alle Angaben sind ohne Gewéhr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin



Aufbau der Motorsteuerung ZL 170 N

Gehduse (Unterkante) mindestens einen halben Meter
Die verschiedenen (Spritzwasserbereich) liber den Boden montieren.
anschliebaren Antriebstypen Gehéduse IP 54 geeignet fiir Aussenmontage ! Zur

Vermeidung von Schwitzwasser nicht
d Mot /7 \
und iotoren O J in IP 66 Gehause einbauen! l Q

I

N

A\

\

A\

Y
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Unterflurantrieb Serie FROG
FROG -A 24

e Ve s
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Motorzuleitung

Hebelarmantrieb Serie F
F 1024 / F 7024 N

bis 10 m 3 x 1,5 mm?
ab 10 m 3 x 2,5 mm?

3 x[1,5 mm?
Motorzuleitung 230 V
Spindelantrieb Serie ATI
A 3024 N/A 5024 N
Wichtige Einstellungen:
Die Empfindlichkeit der Kraftabschaltung bei Hindernisauflauf wird
mit den Einstellreglen SENS.VEL und SENS.RALL eingestellt. Reglrim Unrzeigersimn drehen (+). L= Redlergegen den Unizegersin crehen (-
Die Einstellungen geméB den derzeit gl']ltigen Vorschriften fiir Erhohung der Ansprechempfindlichkeit ‘K J Verminderung der Ansprechempfindlichkeit
kraftbetatigte Tore vornehmen! (Kleine Tore) SENS (groBe Tore)

Die Hinderniserkennung im Softstopp - Bereich wird mit dem Einstellregler TL eingestellt.
Die Einstellung so vornehmen, dass der Antrieb bei Auflauf auf den mechanischen Endanschlag abschaltet und nicht reversiert.
Dabei bedeutet:

“ - “(gegen den Uhrzeigersinn drehen) = der geringste Weg (Antrieb schaltet an jeder Stelle im Softstopp - Bereich ab)
“+ “(im Uhrzeigersinn) der groRte Weg  (Antrieb reversiert wahrend des gesamten Softstopp - Bereiches)

Zur Inbetriebnahme der Steuerung auf Minimum ( - ) stellen (gegen den Uhrzeigersinn drehen).

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Wichtige Anschliusse

Anschliisse fiir Befehlsgerate

SchlieBerkontakte

@| Anschluss
W |G| Anseh

|7/°— @| Anschluss
a 2-7

Befehlseingang Tor Auf
zum Anschluss von Innentaster oder Schllisseltaster mit SchlieRerkontakt

Befehlseingang Tor Auf - Zu
zum Anschluss von Innentaster oder Schllsseltaster mit SchlieRerkontakt

Anschliisse fiir Sicherheitselemente

Offnerkontakte

Anschluss
2-C1

2]

Anschluss
2-C3

1 ]

2]

Anschluss
1-2

1

Stopkreis mit Reversierfunktion bei Zulauf. Diese Funktion ( Stoppen des Tors und Reversieren) wird
durch Offnung des angeschlossenen Sicherheitselementes erreicht. Zum Anschluss von Lichtschranken -
Sicherheitsleisten 0.a. Nach Ansprechen und Riicklauf des Tores wird die Autozulaufzeit riickgesetzt.

Bei Nichtanschluss mit Drahtbriicke deaktivieren!

Teilstopkreis. Diese Funktion ( Stoppen des Tors ) wird durch Offnung des angeschlossenen
Sicherheitselementes erreicht. Zum Anschluss von Not Aus Tastern - Sicherheitsleisten - Stoptastern o.a.
Nach Ansprechen des Sicherheitsstops und aktivierter Autozulauffunktion erfolgt der Autozulauf.

Bei Nichtanschluss mit DIP 8 deaktivieren!

Stopkreis. Diese Funktion ( Stoppen des Tors ) wird durch Offnung des angeschlossenen
Sicherheitselementes erreicht. Zum Anschluss von Not Aus Tastern - Sicherheitsleisten - Stoptastern o.a.
Nach Ansprechen des Sicherheitsstops muss einer neuer Befehl erfolgen.

Bei Nichtanschluss mit DIP 9 deaktivieren!

Ausgangsspannung fiir externe Geréte

®| Anschluss
<4—| 10-11

Ausgangsspannung 24 Volt Wechselspannung max. 40 W zur Versorgung von
externen Geraten wie Lichtschranken - Funkempfénger o.4.

Einstellregler

TCA L(L;A
+ -

TL L(l;A
+ -

Einstellregler fur die Autozulaufzeit. Die Funktion Autozulauf mit DIP Schalter 1
aktivieren

Einstellregler fur die Hinderniserkennung im Soft-Stopp Bereich.
Zur Inbetriebnahme der Steuerung auf Minimum stellen “ - *

Einstellregler fiir die Krafteinstellung

SENS.VEL A‘q;i
+ -

SENS.RALL L(';A
+ -

Einstellregler fur die Kraftabschaltung bei Hindernisauflauf im Normallauf

Einstellregler fir die Kraftabschaltung bei Hindernisauflauf im Soft Stopp

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Anschlussplan ZL 170N

Die Geschwindigkeitseinstellung am Trafo
GroRes Tor = langsame Geschwindigkeit, kleines Tor = schnelle Geschwindigkeit

blau

Thermoschalter im Trafo

orange

violett

weill

blau

RALL min = grossere Soft - Stop Geschwindigkeit
RALL max = kleine Soft - Stop Geschwindigkeit

VEL min

= kleine Hauptlaufgeschwindigkeit

VEL max = groBe Hauptlaufgeschwindigkeit

0

rof
braun

blau (7) (8

schwarz

HEEEEEE

Beschreibung der Motorsteuerung

Transformator 230V / 24V

Einstellregler - SENS/VEL Kraftabschaltung bei Normallauf
Einstellregler - SENS/RAL Kraftabschaltung bei Langsamlauf
Einstellregler - TL - Einstellregler fur die Hinderniserkennung im Soft-Stop Bereich
Einstellregler - TCA - Einstellbare Autozulaufzeit von 1 - 120 Sekunden
Speichertasten fur die Funkcodierung / Laufzeitprogrammierung
Anschlussklemmen fir LB 18

Sicherung 630 mA furr Steuerung

Sicherung 3,15 A Zubehor

Kontroll LED fiir die Funkcodierung und Autozulauf

Funktions - DIP Schalter zur Einstellung der Betriebszustande

© © 00 NO G A WN-=

- = =
N =

Steckjumper J2 zur Wahl des Ausgangssignals B1 - B2 «
Sicherung 3.15 A Hauptsicherung

Steckplatz fiir HF-Modul

Steckleiste zur Geschwindigkeitsregulierung

- = -
a b w

I
Y

Steckjumper J2 oben gesteckt

Funkkanal 2 (CH 2) Iasst sich
programmieren und wird potentialfrei
als SchlieRerkontakt an den
Anschlussklemmen B1 und B2
herausgefiihrt.

Ausgang 10 - E3 nicht in Funktion

Steckjumper J2 oben gesteckt

ein potentialfreier SchlieRerkontakt wird,
wahrend des Torlaufes, an den
Anschlussklemmen B1 und B2
herausgefiihrt. Der Funkkanal 2 (CH 2)
ist nicht in Funktion.

Ausgang 10 - E3 Betriebszyklusanzeige

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Anschlussplan ZL 170N

Einstellungen der DIP Schalter gezeichnet in
Standardeinstellung fiir Inbetriebnahme

(DIP 10 OFF - FERNI / FROG

DIP 10 ON - ATI)

g
~m] OFF = Autozulauf ausgeschaltet ON = Autozulauf eingeschaltet
i B OFF = Auf - Stop - Zu per Funk / Taster ON = Auf- Zu per Funk / Taster
o[l OFF = Auf / Befehl ausgeschaltet ON = Nur Auf - Befehl per Funk
-] OFF = Vorblinken ausgeschaltet ON = Vorblinken eingeschaltet
o[l OFF = Hindernisaufnahme Endlage nicht aktiv ON = Hindernisaufnahme Endlage aktiv *
=[] OFF = Impulssteuerung ON = Totmannbedienung
~m] OFF = Kein Umkehrschlag f. E - Schloss ON = Umkehrschlag E - Schloss
o[ H| OFF =2 - C3 Sicherheitskreis Reversieren aktiv ON = 2 - C3 Sicherheitskreis gebriickt
o[ W OFF = 1-2 Sicherheitskreis Stop aktiv ON = 1 - 2 Sicherheitskreis Stop gebriickt
3 OFF = Fir FERNI - FROG - EMEGA ON = Fur ATI
* Sicherheitskreise sind in der Tor Zu Stellung noch aktiv ( auf nicht aktiv stellen )
1 A
<
SN
(LD v
N
an | O O O
L (7
Tor in Bewegung E
Warnleuchte
24VAC/25W o
Warnleuchte E3 Sficirl:isegglr(ﬁ?:ét::t
| |— 24VAC/25W bei jeder Offnung
Zyklusanzeige 70 max. 250V / 5A
Erdung

230 Volt I
Anschluss p——

24 \olt Motor

5
Kontrolllampe )
TOR AUF
24VAC/3W 10

Drei Adern zwischen .
Motor und Motorsteuerung

Softstopp - Schalter
Tor Zu

Softstopp - Schalter
Tor Au

ON

WICHTIG !

Reversierung im Soft-Stop
mit TL

Mit dem Potentiometer TL kann
innerhalb der Softstopp-Phase
eine mogliche Reversierung
eingestellt werden.

Dabei ist zu beachten, dass der
Softstopp-Schalter bis zum
mechanischen Endanschlag
betatigt bleibt.

HF-Modul

A

ACHTUNG: Nurim
spannungslosen Zustand
stecken oder abziehen!

©-— Innenleiter oder

Wurfantenne
Abschirmung

Antennenkabel RG 58

zur AuRenantenne

e
——— Relais max. 250 V/5 A

1o ®

Relaisausgang Kanal 2 oder
Sonderfunktion Gber Jumper J2

Elektroschloss
12 Volt 15 VA

Sicherheitskreise

Teilstopp. Bei aktiviertem Autozulauf
erfolgt das automatische Schliefen nach
der eingestellten Zeit

Bei Nichtbelegung mit DIP 8 briicken.

\\

24V AC
Ausgang

Stoppkreis in beide Laufrichtungen.
Bei Nichtbelegung mit DIP 9 briicken.

e

2

C1 Wiederoffnen beim SchlieBen.

2 Bei Nichtbelegung mit Draht briicken.
P

2

Befehlseingédnge

7—o0
_(/| Auf - Zu Taster
2

3—oO
_(/| Auf Taster
2

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.
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Einstellung des Torendanschlages und der Gesamtlaufzeit

Einstellung des Torendanschlages

N@Twm N
TL
-

Einen ca. 60 mm starken Gegenstand (z.B. Holzquader) an den mechanischen
Endanschlag Tor - Zu halten (die Einstellung kann bei beiden Toranschlagen, im Auf- und
Zulauf, erfolgen). Das Tor mit Taster oder Funk bewegen und das Potentiometer TL

im Uhrzeigersinn drehen, bis der Torflugel reversiert sobald er das Hindernis beruhrt.

~
% -V
30 mm
A TL
or
>

Einen ca. 30 mm starken Gegenstand (z.B. Holzquader) an den mechanischen
Endanschlag Tor - Zu halten Das Tor mit Taster oder Funk bewegen und das

Potentiometer TL gegen den Uhrzeigersinn drehen, bis der Torfliigel stoppt sobald
er das Hindernis beruhrt.

/

Programmierung der Gesamtlaufzeit

Nach der Installation der Anlage und der Einstellung der mechanischen

Torendanschlage muss die Gesamtlaufzeit der Toranlage wie folgt programmiert
werden:

. alle DIP - Schalter auf OFF stellen
. DIP - Schalter 6 auf ON stellen
. PROG. 1 betatigen bis das Tor vollstandig geoffnet ist
. PROG. 2 betatigen bis das Tor vollstandig geschlossen ist
. Programmierung abgeschlossen,
DIP - Schalter 6 auf OFF stellen
. DIP - Schaltereinstellungen vornehmen

AP OWON-=-

(o}

Um eine exakte Gesamtlaufzeit zu erhalten, ist darauf zu achten, dass nach Erreichen
der jeweiligen Torendanschlage die Programmiertasten nicht langer betatigt werden.
Erst nach Ablauf der Gesamtlaufzeit schaltet sich die Schlielfautomatik (falls aktiviert)
ein.

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Beispielanschlisse von CAME Befehls- & Sicherheitselementen

Anschlussbeispiel 1 SchllUsseltaster fur Auf - ZU

Funktion:
Befehlseingang Bei kurzer Betatigung des
2 7 Schlusseltasterkontaktes wird die
Steuerung in Funktion gesetzt.

OO0 CAME Motorsteuerung Je nach DIP - Schalterstellung
1 Auf - Zu oder Auf - Stop - Zu

<
@:fﬂ

Anschlussbeispiel 1 Lichtschranke DOC an den Sicherheitskreis - Zulauf

Betriebsspannung // Sicherheitskreis  Funktion:
10 11 2 C1 Uberwachung der Zulaufrichtung mit

Reversierung in Auf bei Betatigung der
CAME Motorsteuerung @ ED_E‘] Lichtschrankge gune
+ — 1T 1

IR - Sender IR - Empfanger

—| Q

1o

_'El*' >>>>>>>>>|nfrarot - Strahl >>>>>>>>> : 2
= ®

Anschlussbeispiel 1 Lichtschranke DIR an den Sicherheitskreis - Zulauf

Betriebsspannung  // Sicherheitskreis £ oviion:

10 1 2 C1 Uberwachung der Zulaufrichtung mit
CAME Motorsteuerung |_—_|_|:| |_—_|_|_—_| Eix?srzker;unnkgem Auf bei Betatigung der

Betriebs-
spannungswahl

Jumper auf ‘ IR - Empfanger
24V stellen @ prang

ﬂz‘:i M [

IR - Sender

©

X
)
-
Y
=}

Sl4
Hol

Anschlussbeispiel 1 Stopptaster

Sicherheitseingang

Funktion:
12 Uberwachung beider Laufrichtungen
mit Totalstoppfunktion bei Betatigun
CIG] CAME Motorsteuerung des Stopptapsgers gung

P

Beispielanschluss an 2 - 3: —0
Befehlseingang Tor Auf o
SchlieRerkontakt anschliefien

Der SchlieRerkontakt an dem
Befehlseingang 2 - 3 gibt der
Motorsteuerung den Befehl AUF

Beispielanschluss an 2 - 4: —0
Befehlseingang Tor Zu <
SchlieRerkontakt anschlief3en

Der Schlief3erkontakt an dem
Befehlseingang 2 - 4 gibt der
Motorsteuerung den Befehl ZU

Beispielanschluss an 2 - 7: —0
Befehlseingang Tor Auf / Zu o
SchlieRerkontakt anschlieflen

Der Schlief3erkontakt an dem
Befehlseingang 2 - 7 gibt der Motorsteuerung
den Befehl AUF / ZU in Schrittfolge

Beispielanschluss an2-C1(C): j
Sicherheitseingang fur Tor Zulauf
Offnerkontakt anschlieRen

Die Lichtschranke wurde an den Kontakt

2 - C1 der Motorsteuerung angeschlossen.
Bei Betatigung der Lichtschranke erfolgt beim
Schlielen eine Reversierung.

Beim Auflauf des Tores ohne Funktion.

Beispielanschluss an 2 - C2 (CX): :?
Sicherheitseingang fur Tor Auflauf
Offnerkontakt anschlieRen

Die Lichtschranke wurde an den Kontakt

2 - C2 (CX) der Motorsteuerung angeschlossen.
Bei Betatigung der Lichtschranke erfolgt beim
Offnen eine Reversierung.

Beim Zulauf des Tores ohne Funktion.

Beispielanschluss an 2 - C3 (CX):j
Sicherheitseingang fur

beide Laufrichtungen

Offnerkontakt anschlieRen

Die Lichtschranke wurde an den Kontakt

2 - C3 (CX) der Motorsteuerung angeschlossen.
Bei Betatigung der Lichtschranke wird ein
Teilstopp eingeleitet. Nach Verlassen der
Lichtschranke und aktiviertem Autozulauf

lauft das Tor Uber die Autozulaufautomatik

mit der eingestellten Zeit zu

Beispielanschluss an 2 - 1

= Stoppfunktion P
Sicherheitseingang fur beide Laufrichtungen
Offnerkontakt anschliefen

Das Sicherheitselement ( z.B. Notaustaster )
wurde an den Anschluss 1 - 2 der
Motorsteuerung angeschlossen.

Bei Betatigung des Notaustasters erfolgt ein
Totalstopp in beiden Laufrichtungen.

Nach dem Schlief3en des Sicherheitskreises
setzt ein neuer Befehl die Motorsteuerung
wieder in Funktion

MEMO! Alle obigen Anschlussbezeichnungen
und Funktionen sind bei allen
CAME Motorsteuerungen identisch.

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Einrichten der Funkanlage auf CAME Motorsteuerung

Die Programmierung der CAME - Funkanlage
In die Motorsteuerung wird, auf dem dafiir vorgesehenen Steckplatz, das CAME HF - Modul aufgesteckt.

Das HF - Modul (z.B. TAF 43 S) und der Handsender (z.B. T 432 A) missen die gleiche Frequenz haben.
ACHTUNG! Fremdcodierungen kénnen nicht eingelernt werden!

11 Das HF- Modul im spannungslosen Zustand auf die Motorsteuerung einstecken !!!

o) @iB

Jumper auf dem HF Modul stecken

Signal - LED

. B

FeefeeeTER] -

T =
'}

TOP

Eingelernte Codierung auf die Handsender
T 432 NA ubergeben.
1. Beide Tasten des NA Handsenders gleichzeitig

Programmierung des Funksignales

—

1. Handsender mit der 10poligen DIP - Schalterleiste

(nur T432A/T434 A) codieren betatigen, bis die LED schnell blinkt (ca.10sec.).
Anschliel3end die zu programmierende Taste
2. Taste CH drlicken und gedrtickt halten betatigen; die LED geht in ein Dauerlicht tiber
> LED auf der Steuerung blinkt Sie befinden sich im Lernmodus).
> Handsender betatigen
> LED leuchtet kurz auf 2. Dann den Master Handsender innerhalb von 10 s in
> Taste CH wieder loslassen die Nahe der Ringdse halten und die betreffende
> Programmierung ist abgeschlossen Taste betatigen, so dass diese Handsendercodierung

Ubernommen werden kann.
MEMO: es kann nur eine Handsendercodierung eingelernt werden. . . .
Alle weiteren Handsender sind gleich zu codieren. 3. Nach erfolgter Ubertragung und Lernung blinkt die
LED des T 432 NA /434 NA dreimal langsam und
geht dann aus.

Eingelernte Codierung auf die Handsender

T 434 NA lubertragen

1. Die beiden oberen Tasten des NA Handsenders
gleichzeitig betatigen, bis die LED schnell
blinkt (ca.10sec.). Anschlieend die zu
programmierende Taste betatigen, die LED geht in
Dauerlicht tGber (Sie befinden sich im Lernmodus).

2. mit Punkt 2 wie bei NA fortfahren

CH 2 (Kanal 2) mit einer anderen Codierung oder Kanalzuordnung einlernen, mit der Speichertaste CH 2
programmieren. Der Ausgang steht als potenzialfreier Schlief3erkontakt an den Klemmen B 1 - B 2 zur Verfligung.

Die optimale Verlegung der Antenne

Das Antennenkabel an der dafir vorgesehenen Klemmen der Motorsteuerung anschlieRen. Den besten Empfang
erhalten Sie, wenn das Antennenkabel nicht in der Nahe von Metall oder Kabeln gelegt wird. Bei Hoftoranlagen
empfiehlt sich imner der Einsatz einer Stab- oder Dipolantenn.

Die optimale Lange der Wurfantenne festlegen
Die Antennenlange wird in Lambda ausgedriickt. Den besten Empfang erzielen Sie mit Wurfantennen in der Lange
Lambda 1/4 oder 1/2. Lambda wird wie folgt ausgerechnet:

Lichtgeschwindigkeit (300.000 km/s) geteilt durch die Frequenz (433 Mhz).
Als einfache Faustformel kann man wie folgt rechnen: 300 : 434 = ca. 0,69 m (Lambda) : 4 = ca. 17 cm (Lambda 1/4).
Die Antenne kann um den Faktor 2 (Lambda 1/2) oder den Faktor 4 (Lambda) multipliziert werden.

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin




Einrichten der Funkanlage auf CAME Motorsteuerung

Codierbare Handsender T432 A/ T 434 A

Bild: GroRe: 97 x 44 x 15 mm Bild:
2 - Kanal MIDI mit Halteclip auf der la:
Handsender Riickseite und Ose zur 4 - Kanal MIDI

Befes..'tigung am Handsender
Bei Einzelanlagen Schltisselbund
kénnen beide
Tasten auf einen
Befehl gelegt
werden.

T432 A T434 A
Das Offnen des
2 Kanal 4 Kanal

Handsenders Handsender Handsender

Die Kanalzuordnungs-
codierschalter sind zuganglich
nach dem Offnen des Gehauses

Kanalzuord-
nungscodier-
schalter

Hauptcodier-
schalter

Die Hauptcodierschalter sind zugénglich
nach dem Offnen des Batteriedeckels

Lernbare Handsender T 432 NA/ T 434 NA

T 432 NA
2- Kanal

H69xB32xT12mm

AN
° 4- Kanal

T 434 NA

H85xB40xT 13 mm

Die lernbaren Handsender T 432 SA/ NA ( 2- Kanal ) und T 434 MA ( 4- Kanal ) werden
werksseitig mit unterschiedlichen Handsender- und Kanalcodierungen ausgeliefert.

Da pro Funkempfangskanal nur eine Handsendercodierung eingelernt werden kann, sollte bei
Mehrbenutzeranlagen ( ab 2 Handsender ) die Handsendercodierungen angeglichen werden.

Eine vorhandene Codierung vom Masterhandsender iibernehmen

Beide Tasten driicken und gedriickt
halten, bis die LED in ein schnelles
Blinken Ubergeht.

Die zu programmierende Taste driicken
(LED geht in ein Dauerleuchten uber).
Nun befinden Sie sich im Lernmodus.

Den Master Handsender innerhalb von
10 Sekunden in die Nahe der Ringdse
halten und die betreffende Taste driicken,
so dass diese Handsendercodierung
Ubernommen werden kann.

Nach erfolgter Ubertragung und Lernung
blinkt die LED des Slave Handsender 3 x
langsam und geht dann aus.

Slave Handsender
T 432 NA

Master Handsender
T432A

@g G117
T 498F FW

Funkfrequenz UHF 433,92 MHz

Die Codierung:

Damit fremde Funksignale nicht
empfangen werden kdnnen, wird das
Funksignal individuell verschlUsselt.
Dazu wird mit den Hauptcodier-
schalter des Handsenders ein
personlicher Code eingestelit.
Stellen Sie aber dazu mindestens 4
Schalterhebel auf ON (= Ein), der
Funkempfanger kann so leichter das
Funksignal erkennen. Beim 2 - Kanal
MIDI Handsender kann zuséatzlich eine
Kanalzuordnungseinstellung erfolgen.
Man kann die Taste 1 und die Taste 2
individuell auf den betreffenden Kanal
zuordnen.

Taste T1 Taste T2
ON ON

Kanal 1 |mEE0 OgMw| Kanal 1
ON ON‘ -

Kanal 2 H@@H E@@H‘ Kanal 2
ON ON

Kanal 3 | #8000 D0®®| Kanal 3
ON ON

Kanal 4 H'@BSH E“@@E Kanal 4

Bei einem 4 - Kanal MIDI Handsender
ist der 1. Knopf Sendekanal 1, der 2.
Knopf Sendekanal 2, usw. bis Kanal 4.
Diese Kanalzuordnungen kdénnen nicht
verandert werden.

Handsender T432NA/ A/ T434NA /A

Die lernbaren Handsender T 432 NA
(2-Kanal )und T 434 NA (4 - Kanal )
werden werksseitig mit unterschied-
lichen Handsender- und Kanal-
codierungen ausgeliefert.

Da pro Funkempfangskanal nur eine
Handsendercodierung eingelernt
werden kann, missen bei Mehr-
benutzeranlagen ( ab 2 Handsender )
die Handsendercodierungen
angeglichen werden.

Alle Handsender missen die gleiche
Codierung und Kanalzuordnung
aufweisen.

Beim Einsatz der lernbaren Handsender
T 432 NAund T 434 NA wird ein
Handsender als Masterhandsender
festgelegt und diese Codierung wird wie
nebenstehend beschrieben auf die
folgenden Handsender Ubertragen.

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.
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CAME

Ubergabeprotokoll

«(yURBA

DMATISCH

Der unten eingetragene Antrieb, sowie dessen Zubehdr wurde geman Einbauanleitungen ordnungsgeman
installiert. Die vom Betreiber gewlinschte Betriebslogik mit den einhergehenden Einstellungen wurde

vorgenommen. Der Betreiber wurde in die korrekte Bedienung und Wartung der Maschine eingewiesen und er

wurde Uber die méglichen Gefahren aufgeklart und eine Sicherheitsbelehrung wurde durchgefiihrt.

Antriebstyp:

(genaue Bezeichnung It. Rechnung CAME Deutschland)

Seriennummer:

Motorsteuerung mit
Seriennummer:

Errichtungsort:

(StraBe)

(PLZ/ On)

Einstellungen der DIP-Schalter

10
Potentiometereinstellungen:
Ny
O O 0O O
+< >- +< >- +< >- +< >-
SENS VEL SENS RALL TL TCA
Installiertes Zubehér: Betriebsart
Lichtschranke Sicherh Schilii Funk | sonstiges Totmann
JA Impuls mit Sicht zum Tor
Impuls ohne Sicht zum Tor
NEIN autom. Zulauf aktiviert
Betreiber Hersteller

Firma/ Herr/ Frau:

Name:

\Vorname:

Adresse:

(Strale/ Hausnummer)

(PLZT O™y

Der oben genannte Antrieb mit Zubehdr wurde funktionsbereit libergeben.

Datum/ Unterschrift Betreiber:

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.

Firma/ Herr/ Frau:

Name:

\Vorname:

Adresse:

(Strale/ Hausnummer)

(PLZT O™y

Datum/ Unterschrift Hersteller:

@ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin



c € HERSTELLERERKLARUNG DiC /001 D

Im Sinne der EG Richtlinie Ver. 1.0
Maschinen 98/37/EG, Anhang Il B fiir einzubauende Maschinen

CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A.

VIA MARTIRI DELLA LIBERTA, 15
31030 DOSSON DI CASIER
TREVISO - ITALY
TEL. (+39) 0422
C AME FAX (+39) 0422 4941

E-mail: info@came.it

CANCELLI AUTOMATICI Internet: www.came.it

Wir, die Firma Came Cancelli Automatici S.p.A.

erklaren hiermit, dass die nachfolgenden genannte Produkte der oben angegebenen EG-Richtlinien entsprechen
und nur zum Einbau in einer Toranlage bestimmt sind.

Produktbezeichnung:

Schiebetorantriebe der Reihe BK, BX, BY und BZ
in Verbindung mit den Steuerungen der Reihe ZB und ZN

Drehtorantriebe der Reihe ATI, CLOK, FAST, FERNI, FLEX, FROG und KRONO
in Verbindung mit den Steuerungen der Reihe ZA und ZL

Garagentorantriebe der Reihe VER und EMEGA
in Verbindung mit den Steuerungen der Reihe ZL und ZE

Absperreinrichtungen Schranken der Reihe GARD in Verbindung mit den Steuerung der Reihe ZL und ZE
Absperrketten der Reihe CAT in Verbindung mit den Steuerungen der Reihe ZL und ZC
Absperrbugel der Reihe UNIPARK in Verbindung mit den Steuerungen der Reihe ZL

Turantriebe der Reihe CORSA, RODEO und FLY
in Verbindung mit den Steuerungen der Reihe ZP

... sind konform mit den EG-Richtlinien :
Maschinenrichtlinie 98/37/CE

Niederspannungsrichtlinie 73/23/CEE 93/68/CEE

Elektromagnetische Vertraglichkeit 89/336/CEE - 92/31/CEE

Richtlinie R&TTE 1999/5/CE

Angewandte harmonisierte Normen insbesondere:

EN292 1, 2 Maschinensicherheit

EN 12453 Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore - Anforderungen

EN 12445 Nutzungssicherheit kraftbetéatigter Tore - Prifverfahren

EN 60335 -1 Sicherheit elektrischer Gerate fiir den Hausgebrauch und ahnliche Zwecke .
EN 60204 —1 Maschinensicherheit

EN 50081 -1, 2 EMV, Stérabstrahlung

EN 50082 -1, 2 EMV, Storfestigkeit

WICHTIGER HINWEIS!
Bei den oben genannten Antrieben handelt es sich um unvolistandige Maschinen. Die Inbetriebnahme ist
solange untersagt, bis die Konformitit der Gesamtanlage (Tor mit Antrieb und Bedien- und Sicherheitselementen )
mit der Maschinenrichtlinie 98/37/CE festgestellt ist.

Rechtsverbindliche Unterschrift:

Technischer Leiter Président
i
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Gianni Michielan Paolo Menuzzo
Datum

07/12/2001




EG - Konformitatserklarung
im Sinne der Maschinenrichtlinie 98/37/EG
gemaf Toreproduktnorm 13241-1

Die Firma
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Firmenname:

Niederlassung:

StralRe/ Hausnr.:

- ~

PLZ/ Ort Firmenstempel /

o
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erklart, dass die neu in Verkehr gebrachte Maschine den EG - Richtlinien, eingegliedert in die Toreproduktnorm
EN 13241-1, entspricht. Sie besteht aus einem Antrieb aus der Produktionsserie CAME mit CAME Deutschland als
Lieferant und einem Tor.

Bezeichnung Antrieb: Bezeichnung Tor:
Typ: Typ:

Seriennummer: Seriennummer:
Lieferant: CAME Deutschland Hersteller:

Baujahr: Baujahr:

Die oben genannte Firma wird durch das Zusammenfligen beider Komponenten gemaf EN 13241-1 zum
Hersteller und ist fiir die CE-Kennzeichnung der daraus resultierenden Maschine verantwortlich.

Die Maschine ist konform mit den Richtlinien:

Maschinenrichtlinie 98/37/CE

Niederspannungsrichtlinie 73/23/CEE 93/68/CEE
Elektromagnetische Vertraglichkeit 89/336/CEE - 92/31/CEE
Richtlinie R&TTE 1999/5/CE

Angewandte harmonisierte Normen insbesondere:

EN 2921, 2 Maschinensicherheit
EN 12453 Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore - Anforderungen
EN 12445 Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore - Prifverfahren
EN 60335 -1 Sicherheit elektrischer Gerate fir den Hausgebrauch und ahnliche Zwecke
EN 60204 -1 Maschinensicherheit
EN 50081 -1, 2 EMV, Stérabstrahlung
EN 50082 -1, 2 EMV, Storfestigkeit
EN 12604 Mechanische Aspekte - Anforderungen
EN 12605 Mechanische Aspekte - Prifverfahren

Datum / Ort:

Unterschrift:

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin



Allgemeine Hinweise - Sicherheitshinweise
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Diese Seite ist wesentlicher und integrierter Bestandteil des Produktes und muss dem Verwender unbedingt
mitgeliefert werden. Die darin enthaltenen Hinweise sind von ausschlaggebender sicherheitstechnischer
Bedeutung bei der Installation, dem Gebrauch und den Wartungsarbeiten. Sorgfaltig aufbewahren!

- Versichern Sie sich nach dem Auspacken der Unversehrtheit des Gerates. Im Zweifelsfalle das Gerat nicht in Betrieb nehmen und qualifiziertes
Fachpersonal zu Rate ziehen. Die Verpackung, bestehend aus Plastikbeuteln, Polystrolschaum, Nageln usw. von Kindern fernhalten, da sie eine
Gefahrenquelle darstellen kénnte. - Vor Geréateanschluss Ubereinstimmung des Leistungsschildes mit dem Versorgungsnetz tberpriifen.

- Die Installation muss gemaf den geltenden Vorschriften und den Angaben des Herstellers von qualifiziertem Fachpersonal vorgenommen
werden ( Die Installationsnormen kénnen je nach Land verschieden sein ). Der Hersteller haftet nicht fir Schaden an Personen, Tieren oder
Sachen, die auf eine fehlerhafte Installation zurlickzufiihren sind. - Die Sicherheit des Gerates unter dem elektrischen Aspekt ist nur bei korrekter
Ausfiihrung gemaR den geltenden Sicherheitsvorschriften einer fachgerechten Erdung gegeben. Die Uberpriifung dieser grundlegenden
Sicherheitsanspriiche ist absolut erforderlich. Im Zweifelsfall eine sorgfaltige Kontrolle der Anlage von qualifiziertem Fachpersonal vornehmen
lassen. Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die aus der mangelnden Erdung der Anlage entstehen kénnten. Uberpriifen Sie, ob die
Stromfestigkeit der Anlage der auf dem Leistungsschild angefiihrten Maximalleistung des Gerates angemessen ist. Im Zweifelsfalle qualifiziertes
Fachpersonal zu Rate ziehen. Von Fachpersonal muss insbesondere auch Uberprift werden, dass der Kabeldurchmesser der Anlage der
Leistungsaufnahme des Gerats entspricht. Vermieden werden sollten Anpassungs- und Vielfachstecker sowie Verlangerungen. Sollte deren
Verwendung unumganglich sein, nur den Sicherheitsvorschriften entsprechende Stecker, Einfach- oder Mehrfachanpasser und Verlangerungen
benutzen und dabei beachten, dass die in den Stromwerten gemessene Leistungsgrenze des Einfachanpassers und der Verlangerungen und die
Maximalleistung des Mehrfachanpassers nicht Uberschritten wird. - Dieses Gerat darf ausschlief3lich fir den vom Hersteller vorgesehenen
Verwendungszweck eingesetzt werden. Jeder andere Gebrauch versteht sich als gefahrenbergender Missbrauch. Der Hersteller haftet nicht fr
eventuell entstehende Schaden die aus nicht fachgerechtem, fehlerhaftem und unverniinftigem Gebrauch entstehen konnten. - Die Verwendung
jedes elektrischen Gerates untersteht der Beachtung einiger grundsatzlicher Regeln. Insbesondere: - Gerat nicht beriihren, wenn Hande oder
FlRe feucht oder nass sind - Geréat nicht barfu® betatigen - keine Verlangerungen in Dusch- oder Baderaumen verwenden - nicht am Stromkabel
ziehen, um das Gerat vom Versorgungsnetz trennen - Gerat keinen Witterungseinflissen (Regen, Sonne usw.) aussetzen, wenn es nicht
ausdrucklich dafiir vorgesehen ist - Betatigung des Gerates durch Kinder und Behinderte verhindern. - Vor jedem Sauberungs- oder
Wartungsvorgang das Gerat vom Stromnetz trennen. Entweder durch Herausziehen des Steckers oder Ausschalten der Anlage. - Bei Stérungen
und / oder fehlerhaftem Betrieb das Gerat sofort ausschalten und keine eigenstandige Reparatur vornehmen, sondern diese ausschlieRlich
qualifiziertem Fachpersonal Uiberlassen. Reparaturen durfen nur vom Hersteller selbst oder qualifizierten Fachwerkstatten unter Verwendung von
Originalersatzteilen ausgefiihrt werden. Die Nichtbeachtung obiger Angaben kann sicherheitsgefahrdende Folgen haben. - Bei der Installation
gemaR den geltenden Sicherheitsvorschriften einen allpoligen Schalter vorsehen mit einem Offnungsabstand zwischen den Kontakten = oder > 3
mm. - Zur Vermeidung gefahrlicher Uberhitzungen das Stromkabel in seiner gesamten Lange abwickeln. - Die Verstopfung der EinlaR- und
Verlustleistungsgitter vermeiden. - Stromkabel nicht selbst ersetzen. Bei Beschadigung Gerat abschalten und Stromkabel von qualifiziertem
Fachpersonal ersetzen lassen. - Sollte eine Weiterverwendung des Gerates nicht mehr vorgesehen sein, es durch Abtrennen des Stromkabels
auller Betrieb setzen, nachdem das Kabel vom Versorgungsnetz abgeschaltet worden ist. Es wird darlber hinaus empfohlen, alle als
Gefahrenquelle erscheinenden Gerateteile unschadlich zu machen.

Allgemeine Sicherheitshinweise zur Bedienung
von automatischen Torantrieben und Schranken

- Der Betrieb von automatischen Anlagen erfolgt auf eigene Gefahr des Benutzers / Betreibers. - Wenn das Gerat in Betrieb ist, nicht in
Reichweite der Scharniere oder sich in Bewegung befindlichen mechanischen Geréateteilen aufhalten, da Kérperteile und Kleidung ergriffen und
nur schwer befreit werden kdnnen. - Bitte beruicksichtigen Sie, dass am Gerat betrachtliche Spannungswerte herrschen, die eine grofe Gefahr

darstellen kénnten. - Sich in Bewegung befindliche Tore, Tiiren oder Rolltore sind stets eine Gefahr fiir Personen, die sich in deren Wirkungskreis
befinden. - Tor, Tir oder Rolltor nur betatigen, wenn diese vollkommen sichtbar und der Wirkungsbereich frei von Hindernissen ist. - Verhindern
Sie den Aufenthalt von Kindern und Tieren im Wirkungsbereich des Tores, der Tur oder des Rolltores. - Untersagen Sie Kindern das Spiel mit der
Offnungsvorrichtung oder der Fernbedienung. - Die Taster zur Betatigung des Tores sollten so gesichert werden, daR die Bedienung des Tores
durch Unbefugte und Kinder nicht mdéglich ist. Das Gleiche gilt fur die Benutzung des Handsenders. - Zur Verhltung von Unfallen der eingesetzten
Bewegung des Tores oder der Tir nicht entgegenwirken. - Auf Tor oder Tur deutlich hervorheben, dass die Steuerung automatisch ist und
fernbedient wird ( wenn eine Fernbedienung tatsachlich vorhanden ist ). - Der Elektromotor des Gerates entwickelt bei Betrieb Warme.
Vermeiden Sie daher die Bertihrung des AuRenkastens oder des darin enthaltenen Fetts, solange diese nicht abgekuhlt sind. - Setzen Sie alle
Benutzer des Tores oder der Tur von diesen Vorsichtsmafnahmen in Kenntnis. Eventuell an einem allen zuganglichen Platz aushangen. - Zur
Gewahrleistung der Funktionstlichtigkeit und des korrekten Betriebes der Anlage die Hinweise des Herstellers beachten und die Wartung
qualifiziertem Fachpersonal anvertrauen. - Am Steuerungskasten liegen 230 V / 400 Volt an! Installations- und Einstellarbeiten diirfen nur vom
Fachmann vorgenommen werden. - Die externen Sicherheitseinrichtungen ( Sicherheitsleisten, Lichtschranken, Not - Aus - Taster ) sollten
regelmaRig, etwa einmal jahrlich, auf Funktion geprtft werden. - Die fir Notfalle vorgesehene Handbedienung gemafR der Angaben der
Gebrauchsanweisung betatigen. - Es ist darauf zu achten, dass an der Haupt- und NebenschlieRkante die Kraft immer richtig eingestellt ist. Bei
falscher Einstellung kann die Kraft, die zum Aufhalten des Tores notwendig ist, zu groR werden. - Wenn das Tor automatisch und ohne
Sichtkontakt geschlossen werden soll, dann sollten die Haupt- und NebenschlieRkanten mit elektrischen Sicherheitsleisten und Lichtschranken
abgesichert werden. ( siehe dazu auch die derzeitig gliltigen Vorschriften fir kraftbetatigte Fenster, Ttren und Tore ).

Achtung !
Die automatischen Antriebe von CAME sind ausschlieBlich geeignet zur Automatisierung
von Toren wie in den jeweiligen technischen Blattern ausgewiesen.
Bei Anwendungen in anderen Bereichen konnen diese Antriebe nicht verwendet werden.
Bei unsachgemiaBem Einsatz ist jede Haftung von CAME ausgeschlossen

Bei der Automatisierung einer Toranlage ist nach EN 13241-1 zu verfahren.

CAME Nord

16356 Seefeld bei Berlin

Tel.: 01 80 - 5 25 51 57 Fax: 01 80 -5 15 55 52
e-mail: mail@came.de

CAME Sud

70825 Korntal - Miinchingen bei Stuttgart
Tel.: 01 80 - 525 51 57 Fax: 0180 -5 155552
e-mail: info@came.de

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2008 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin
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Allgemeine Sicherheitshinweise zur Bedienung
von automatischen Tor- & Tiirantrieben und Schranken

Der Betrieb von automatischen Anlagen erfolgt auf eigene Gefahr des Benutzers / Betreibers.
Gegenstande oder Personen dirfen sich nicht im Laufbereich des Tores / Ture / Baumes befinden.

Das Tor sollte nur betatigt werden, wenn sich keine Person und kein Gegenstand im Laufbereich befindet.
Zwar ist die eingebaute Kraftiberwachung bei Hindernisauflauf relativ zuverlassig, aber die Aufhaltekraft
entspricht doch etwa der, als wenn Sie Tor / Tiir / Baum per Hand bewegen wiirden und selbst das
kdnnte ja z.B. zu einer Schramme am Auto oder zu blauen Flecken oder Prellungen fihren.

Die automatisierte Anlage sollte so ausgerustet werden, dass die Anlage stoppt und reversiert, wenn eine
Person oder ein Gegenstand Gefahr l1auft, vom bewegten Teil der Anlage angefahren zu werden.

Das Aufhalten von Hand des bewegten Teiles der automatischen Anlage ist zwar im Prinzip mdglich, durch
Unachtsamkeit kdnnten aber Hande oder FlRe eingeklemmt werden.

Es ist darauf zu achten, dass die HauptschlieBkante das Mindestschutzniveau
gemaR EN 12453 aufweist.

Die automatische Anlage sollte mit Funk nur betatigt werden, wenn Sichtkontakt dazu besteht.

Wenn die Anlage automatisch und ohne Sichtkontakt geschlossen werden soll, dann sollten die Haupt- und
Nebenschliefkanten mit elektrischen Kontaktleisten und Lichtschranken abgesichert werden.
( siehe dazu die Vorschriften ZH 1/494, UNI 8612 und EN 12445/ 12453 ).

Die externen Sicherheitseinrichtungen (Kontaktleisten, Lichtschranken, Not-Aus-Taster) missen regelmafig,
mindestens einmal jahrlich, auf Funktion geprift werden.

Die Taster zur Betatigung des Tores sollten so gesichert werden, dass die Bedienung der automatischen Anlage
durch Unbefugte und Kinder nicht mdglich ist. Das Gleiche gilt fir die Benutzung der Handsender.

Am Steuerungskasten liegen 230 V ( teilweise 400 Volt ) an!
Installations- und Einstellarbeiten dirfen nur vom Fachmann vorgenommen werden.

Installationsfirma: Installiert am: .......cccceeeeeeeinnn. Monteur: ..........coeeeeeeeeee.
Gefertigt nach
1ISO9001
.fﬁmﬂ'
e )
Fur eine Qualitat
auf hohem Niveau
Die nachste Prufungistam: ................... 20 .......
Die nachste Prufungistam: ................... 20 ........

Alle Gerate wurden entwickelt unter den Gesichtpunkten der neuesten bestehenden Vorschriften und mit den entsprechenden
Sicherheitseinrichtungen kann eine Toranlage nach den derzeit bestehenden Sicherheitsvorschriften automatisiert werden

UNI 8612 C€E DIN 12453 / DIN12445 ZH 1/ 494

Achtung !
Die automatischen Antriebe von CAME sind ausschlielich geeignet zur Automatisierung von Toren / Turen /
Schranken, wie in den jeweiligen technischen Blattern ausgewiesen. Bei Anwendungen in anderen Bereichen kénnen
diese Antriebe nicht verwendet werden. Bei unsachgemalem Einsatz ist jede Haftung von CAME ausgeschlossen.

Alle Angaben sind ohne Gewahr, technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten. @ 2007 CAME GmbH Deutschland, Korntal-Miinchingen; Seefeld bei Berlin
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