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Dilezité upozornéni

Tento manuél je uréen pouze pro technicky persondl, ktery méa prisludnou kvalifikaci pro instalaci. Zadna
z informaci, kterou obsahuje tento material neni uréena pro finalniho uzivatele. Tento manual je uréen pro detek-
tor vozidel LP1 a LP2 a nesmi byt pouzit pro jiné vyrobky. LP1 a LP2 slouzi jako ovladaci prvek k automatizaéni
technice, kazdé jiné pouziti je nevhodné a tudiz je zakdzano podle platnych predpist. Vyrobce doporucuje precist
si pozorné alespon jednou veskeré instrukce predtim, nez pfistoupite k vlastni instalaci. Je Vasi povinnosti provést
vSe tak ,bezpec€né®, jak to jen jde. Instalace a udrzba musi byt provadéna vyhradné kvalifikovanym a zkuSenym
personalem, a to dle nasledujicich ¢eskych norem a viladnich nafizeni:

zakon ¢. 22/1997 sb. O technickych poZadavcich na vyrobky
nafizeni viddy ¢. 168, 169 a 170 ze dne 25. cervna 1997
nafizeni viddy ¢. 378/2001 ze dne 12. zafi 2001

Nekvalifikovany persondl nebo ti, ktefi neznaji aplikované normy v kategorii ,Automatizace”, se musi zdrzet instal-

ace. Pokud nékdo provozuje tento systém, aniz by respektoval aplikované normy, je piné zodpovédny za pfipadné
Skody, které by zafizeni mohlo zpusobit!
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LP1 a LP2 detektor vozidel

1. Bezpec€nostni upozornéni

 Tento instruktazni manual obsahuje dllezité informace a bezpeénostni upozornéni, ktera se tykaji instalace zafizeni.
Pozorné si prectéte vdechny kapitoly tohoto manudlu jesté predtim, nez zalnete zafizeni instalovat.

¢ Dobfe si tento manual uschovejte pro jeho pfipadné pozdéjsi pouziti.

* Tento manudl je vyhradné ureny pro kvalifikované techniky, ktefi maji zkuSenosti s instalaci podobnych zafizeni, zadna
z informaci uvedenych v tomto navodu neni ur€ena pro koncové uzivatele!

* Pouzivani zafizeni LP1 a LP2, které by bylo v rozporu s instrukcemi uvedenymi v tomto manualu, je zakdzané; nevhodné
pouziti vyrobku miize byt nebezpecéné a pfivodit poranéni osob nebo zpUlsobit Skody na majetku.

 Zadnou souéast vyrobku nijakym zplsobem neupravujte. Nedovolené Upravy by mohly byt pFi¢inou nespravné funkénosti
zafizeni. Vyrobce se zfika jakékoli odpovédnosti za Skody zpUsobené svévolné upravenymi vyrobky.

* Realizace automatiza¢ni techniky pro brany a vrata je o8etfena nésledujici smérnici:
“EN 12453; "Vrata - Bezpec&nost pfi pouzivani motoricky ovladanych vrat - Pozadavky". Instalace a zapojeni zafizeni LP1
nebo LP2 v ramci realizace automatizaéni techniky, bez sou¢asného respektovani pozadavkd uvedenych v této smérnici,
bude povazované za nedbalost a svévolné zneuziti vyrobku!

* LP1 a LP2 nejsou bezpe&nostni prvky a proto je nesmi nahrazovat.

1. Detektor vozidel - montaz na ty¢ Din 35 mm

2. LED dioda L1:“Info”

3. Programovaci tla¢itko P1: Méd

4. Programovaci tlaéitko P2: Uroveri

5. Displej LCD

6. Svorky pro pfipojeni napajeciho vedeni, smy¢ek a vystupy

2. Popis vyrobku a moznosti jeho pouziti

LP1 a LP2 jsou detektory vozidel, které pracuji s vyuzitim magnetické smy¢&ky (tzv. loop detector) a je mozné je pouzivat
pro automatické otevirani bran, vrat, silni¢nich zavor a pro podobné aplikace.

Detektor LP1 mliZze byt pfipojeny pouze k jediné smycce a je vybaveny pouze jednim vystupem, zatimco model LP2 mize
byt pfipojeny ke dvéma smyckam a je vybaveny dvéma vystupy.

Vystupy mlzou pracovat bud nezavisle (kazda smycka ovlada svij viastni vystup) anebo mlze byt jejich pouziti kom-
binované, aby bylo mozné detekovat smér pfijizdéjiciho vozidla (ohledné dalSich podrobnosti viz kapitola 3.3).

Oba modely jsou vybavené jedté jednim dal$im signalizaénim vystupem, ktery je béhem normalniho provozu aktivni
a k jeho deaktivaci dojde v pfipadé néjaké poruchy nebo pfi vypadku napdjeni elektrickou energii.

LPtalLP2 | 3
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LP1 a LP2 detektor vozidel

3. Instalace
Bezpeénostni upozornéni

* Veskeré instalacni prace musi byt provadéné na zafizeni, které neni napajené elektrickou energii; v pripadé, ze je
zafizeni vybavené zalozni baterii, je nutné ji odpojit.

* Vyrobekinstalujte pouzevinteriérechanebo vtakovém prostredi,kde bude chranényprednepfiznivymipovétrnostnimi
vlivy;zajistéte,aby se vyrobek nedostal do kontaktu s kapalinamianenechavejte jej v mistech, kde jezvy$ena uroven
vihkosti.

3.1 Kontrola pred instalaci

Pozorné zkontrolujte, jestli parametry, které budou pozadované pfi prfedpokladaném pouziti vyrobku, nepfesahuji mezni
hodnoty parametr(i uvedenych v kapitole “Technické parametry”. V pfipadé jakychkoli pochybnosti vyrobek nepouziveite,
kontaktujte technické oddéleni spole¢nosti Nice a vyzadejte si dalSi podrobnéjsi vysvétleni.

3.2 Vybér tvaru smycky

Smycka tvofi citlivou ¢ast detektoru; jedna se vlastné o indukéni civku propojenou s kondenzatorem, ktery je soucasti
elektrického obvodu detektoru, a tvofi tak LC oscilator. Rezonanéni frekvence tohoto obvodu zavisi na hodnoté indukénosti
smycCky.

V okamziku, kdy vozidlo projizdi nad smyckou, jeho kovové Casti (karoserie, kola, zavéSeni kol ...) zméni hodnotu
indukénosti a jako diisledek tohoto jevu i frekvenci oscilatoru. Detektor sleduje tuto frekvenci a sepne relé v okamziku, kdy
tato zména prekro&i prahovou hodnotu nastavenou na zakladé nastavené citlivosti.

Aby bylo dosaZeno lepsi citlivosti a nedochazelo k faleSnym vyhodnocenim zmény stavu, je velmi dulezité vytvofit vhodnou
smyc¢ku a pfitom respektovat tato zakladni jednoducha pravidla:

01. Obdélnikovy tvar smycky je nejjednodussi a nejucinnéjsi (obr. 1); je vhodny pro osobni automobily, kamiény a auto-
busy; kosoctvercovy tvar pod uhlem 45° (obr. 2) je uréeny pro detekci motocykll a jizdnich kol; zatimco smycka ve tvaru
Cislice “8” (obr. 3) je vhodna pro takové aplikace, kde je poZzadovana snizena citlivost po stranach; napfiklad tam, kde je
smyCka umisténd v blizkosti brany.

02. Rozméry smycky nesmi pfesahovat rozméry pfedmétu, ktery ma byt detekovan;
napfiklad pokud automobil, ktery ma byt detekovan, ma primeérnou Sifku 2 m, musi byt smyc¢ka Siroka 2 m.

03. Pokud je smyc¢ka umisténa v blizkosti brany nebo jinych pohyblivych kovovych konstrukci, je nutné dodrzovat minimaini
vzdalenost 1 m mezi smyckou a pohyblivymi ¢astmi takové konstrukce.

04. Pevné kovové pfedméty, umisténé v blizkosti smycky (napf. armatura v zelezobetonu, sloupy s osvétlenim apod.),
muzou snizit citlivost detektoru; zkontrolujte, jestli by nemohlo dojit k pfemisténi téchto ¢asti, protoZe pfipadna zména jejich
polohy by mohla vyvolavat faleSné zmény stavu.

05. Detektor LP1 nebo LP2 nainstalujte co nejblize ke smyc&ce; pokud mozno ve vzdalenosti mensi nez 10 m. Kabely,
kterymi je smycka pfipojena, musi byt oddélené od napajecich kabelll a od kabell pfipojenych ke vystuptim.

06. Pfi vytvareni smycky pouzijte bézny médény vodic¢ s izolaci, pokud mozno o priifezu 1,5 mm2.

07. Oba vodice, které tvofi zacatek a konec smycky, musi byt alespor 20krat navzajem obto¢ené na délku jednoho metru
(obr. 4).
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LP1 a LP2 detektor vozidel

3.3 Detekce sméru pohybu (pouze u LP2)

K detektoru LP2 muzete pfipojit 2 oddélené smycky; ty pak mizou nezavisle na sobé aktivovat 2 samostatné vystupy
anebo v pfipadé pouziti vhodného naprogramovani, je mozné je pouzit pro detekci sméru pohybu.

Smér1 =2
Pokud dojde nejprve k obsazeni smycky 1, pak v okamziku kdy dojde k obsazeni i smycky 2, se aktivuje vystup 1 a zlistane
aktivni tak dlouho, dokud nedojde k ukonceni obsazeni smycky 1. Vystup 2 se v této fazi nikdy neaktivuje.

Smér1 4«2

Pokud dojde nejprve k obsazeni smycky 2, pak v okamziku kdy dojde k obsazeni i smyCky 1, se aktivuje vystup
2 a zlstane aktivni tak dlouho, dokud nedojde k ukonéeni obsazeni smycéky 2. Vystup 1 se v této fazi nikdy neaktivuje. Aby
bylo dosazeno tohoto provozniho rezimu, je nutné, aby alespor na kratkou chvilku doSlo k aktivaci obou smycek (obr. 5).
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3.4 Vytvoreni smycky

01. Poté, co jste vybrali vhodné misto pro uloZzeni smyCky a zvolili jeji tvar, je nutné ve vozovce vytvofit drazku o Sifce
5-8 mm a hloubce alespon 30 mm; vet8i hloubka je potfebné v téch pfipadech, kdy neni povrch vybrany pro instalaci
smycky dostatecné stabilni, je pruzny a podléha vliviim tlaku; jako napfiklad asfalt, potfebuje kabel vétsi ochranu, protoze
postupem ¢asu by ho deformace asfaltu mohla poskodit. Doporu¢ujeme udélat hrany smycky pod uhlem 45° kvuli lepSi
mechanické ochrané vodice.

02. Drazku dobre vycistéte a ulozte do ni kabel a zatlacte jej dovnitf takovym zplsobem, aby byl uloZzeny az na dné drazky.

03. Pocet ovinuti, ktera je potfeba s kabelem provést, aby vznikla pozadovana smyc¢ka, zavisi na jejim obvodu; viz Tabulka 1.
Udaje uvedené v tabulce plati pro vozovku vyrobenou z betonu nebo asfaltu; pouziti kovové armatury v konstrukci vozovky
méni indukénost smycky.

V pfipadé pochybnosti tykajicich se vytvofeni smycky, je vhodné, dfive nez budete pokracovat podle instrukci uvedenych
v nésledujicich bodech, zméfit indukénost podle instrukci uvedenych v kapitole “6 - Simulovani provozu a kontrolni oper-
ace”. Smycka je vyrobena spravnym zplsobem, jestlize se hodnota indukénosti pohybuje v rozsahu mezi hodnotami
80 az 300 pH.

04. Aby byla smycka dobfe chranéna pfed mechanickym namahanim, je uzite¢né vlozit do drazky provazek nebo vidkno
z umélého materiélu (voliteIné). Drazku zapliite hmotou pro venkovni pouziti. Dejte pozor na teplotu pouzitého vyplfiového
materidlu: nesmi prekrocit maximalni teplotu, které je schopny odolat elektricky kabel smy¢ky; tj. obvykle 50 °C.

05. Na obr. 6 je shrnuto spravné slozeni smycky.

Tabulka 1

Obvod smycky

Pocet vynuti, které je potfeba s kabelem udélat

Mensinez3 m

Je nutny vypocet

3-6 m 5
6-10 m 4
10-25 m 3
Nad 25 m (nevhodny obvod) 2

LP1alLP2
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4. Programovani

Programovaci operace popsané v této kapitole se tykaji zafizeni LP1 s jednou smyc¢kou. U zafizeni LP2 jsou programovaci
operace tykajici se druhé smycky k dispozici teprve poté, co je naprogramovana prvni smycka.

Programovaci operace se provadi pomoci tlacitka P1 (Modus), s jehoz pomoci je mozné prochazet jednotlivé funkce,
které zafizeni nabizi (u LP2, jsou to nejprve funkce, které jsou pfifazené smycce 1 a teprve potom funkce pfifazené smyc-
ce 2). V okamziku, kdy vstoupite do funkce, mizete prostfednictvim tladitka P2 (Uroven) zvolit "hodnotu", kterou chcete
této funkci pfiradit.

Obé rolovaci listy s funkcemi a hodnotami jsou "cyklické", tzn. ze kdyz se dostanete na konec prehledu, listovani v tomto
prehledu za¢ne znovu od zacatku.

Tabulka 2 Tabulka 3

Signalizace LED diody L1 Informace na LCD displeji
Cervena Probiha kalibrace pfi zapnuti
Zelena Normalni provoz s Y
< : — . P - Funkce Smycka 2, vystup 2
ervena + zelena rogramovaci faze \’(D@/ Smyéka 2, vystup 2
Blika ¢ervené Nastala porucha L‘l
Blika zelené Smycka je obsazena /L l'l\
. » » o Pfiklad nastaveni
Blika ¢ervené + zelené Probiha simulace provozu

dasové funkce Pfiklad nastaveni parametru “h”

Zafizeni s jednou smyckou | Zafizeni se dvéma smyckami
LP1: LP2:

N}
[ [
1

o o0
N
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LP1 a LP2 detektor vozidel

Funkce P2\ Ty-P2 Ty -P2 T -P2 Tgm-P2
5 - P1 Al A Normalni PFehIedv des PFehIedv 5 Pl“‘ehledv 3 PFehIedv y PFehIedv
provoz poruch ¢&.1 poruch .2 % | poruch ¢.3 88| poruch ¢.4 8| poruch ¢.5 5
4 i v Smycka 2:
5 . P1 l [ Zakladni g oy o |zavory o |Obraceny pg|SMe! 07| aktivni = 10 7
funkce ' pohybu vypnuta =0
B . P1 , Casové Nedokoncena ,, |Zpozdéni  , |Zpozdéni |Impulsna  |Impulsna
" funkce doba(@ th | na zaGatku te | nakonci  F || zacatku 7 | konci £
- CaSOVé J¢ 2¢ . E@\ . 20
- P1 l o jednotky(?) 0,1 sekundy iy | 1sekunda §; |1 minuta ﬁ\ 1 hodina En -
- Nasobitel 30 oo
= - P1 l 3 casu(@ 1 ¢ | | Nastavitelny od 1 do 99
= - P1 l Y Citlivost 6 2", | Nastavitelna od 1 (nizké citlivost) do 9 (vysoka citlivost)
B - P1 i g Aomatdd | peaktivovana . | Aktivovana - - -
& Pl i L Frekvence |F4 Pi | F1 Pl | F2 B | F3 Z -
— Logika . 1v | Pouze 7 || Pouze z e
. | . - d- — —
&P l { sméru Obasméry o1, 5 na 4 3 1na2 J
o Nastaveni | Vystup2= 5= |Vystup2= [g= _ 3 _
5P i o vystupu 2 | deaktivovany ° ' | aktivovany E
- Vypadek . . g . . g
. ' n 1 — — —
= - P1 l_ 4 napajeni Deaktivovany 7 g | Aktivovany 7 |

D Provoz nebo Uroveh aktivovana vyrobcem (nebo po resetu).
D Funkce, které jsou k dispozici pouze u LP2 pfi pouziti 2 smyc&ek.
(1) Pokud je smy¢&ka 2 vypnutd, je mozné deaktivovat pfisludny vystup (viz funkce €. 8).

(2) Pokud je "¢asova funkce" nastavena na "nekoneénou dobu", pak neni mozné naprogramovat funkce "2 - Casové
jednotky" a "3 - nasobitel ¢asu".

A - Normalni provoz

Je standardni volba pfi bézném provozu zafizeni. V pfipadé poruchy (LED diody L1 za¢ne blikat ¢ervené) se na displeji
zobrazi kdd poruchy. | po odstranéni poruchy je mozné prochazet prehled poruch stisknutim tlacitka P2. Pokud chcete
tento pfehled vymazat, staci alespor na 2 sekundy stisknout tlacitko P2.

Kod E 001 E 002 E 011 E 012 E 101 E 202
Chyba Snjyckva 1 je Srrv1yckva 2 je Na.smycce 1 Na_smycce 2 Pr|I|s’rl1|zk’e Chyba pamti
prerusena prerusena je zkrat je zkrat napajeni
Kod E301 | E302 | E311 | E31

Hodnota indukénosti smyc¢ky
ovysokd | 1nizka |  2nizka

Chyba -
1 vysoka ‘

LPtalLP2 |7
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0 - Zakladni funkce
Slouzi k nastaveni typu provozu, tj. reakci vystupniho relé podle rdznych stavll systému; viz nasledujici tabulka.

Tabulka 5

Vypadek | Zapnuti Smycky Smycka 1 | Smycky Smycka 1 | Smycky Porucha
napajeni 1a2jsou |je obsaze-|1a2jsou |jevolnaa |1 a2jsou
volné na obsazené |smyckaZ2je | yolng
obsazena
Vystup 1
Brény Vystup 2
Signalizace :
| | |
Vystup 1 | | l| —|
] [
Zavory Vystup 2 l I—\
Signalizace
|
Vystup 1 |

Obraceny _Vystup2

Signalizace
Smér Vystup 1
pohybu Vystup 2
(1 = 2) Signalizace

1 - Casova funkce
Slouzi k nastaveni typu na¢asovani, které je platné pro vystup s relé; viz nasledujici Tabulka 6.

2 - Casové jednotky
Slouzi k nastaveni zakladni ¢asové jednotky pouzivané pfi ¢asovych nastavenich.

3 - Nasobitel ¢asu
Slouzi k nastaveni nasobku ¢au pouzivaného v Casovych funkci; jestlize je napfiklad Casova jednotka nastavené na
"1 sekundu" a nasobitel ¢asu na "3", pak bude nastaveny ¢asovy interval trvat 3 sekundy.

Tabulka 6

Nekone&na doba Relé presné sleduje priibéh obsazeni smycky bez jakéhokoli f | Loop

Eh Casoveho nastaveni. I 1o
“ ixo ¢ » Relé sepne po uplynuti zpozdéni, které je odpocCitavané od l—\tfmp

Fo Zpozdéni na zacatku momentu obsazeni smycky. =ltE=]0ou

= Z0o3déni na konci Relé sepne pfi obsazeni smycky a rozpoji se po uplynuti zpoz- I | Loor
LE 4P déni, které je odpoditavané od momentu uvolnéni smycky. S
L 1 Impuls na zacatku Relé sepne pfi obsazeni smy€ky a rozpoji se po uplynuti N
g 'mp zpozdéni, a to i v piipadé, ze je smycka jesté obsazena. e
. | | konci Relé sepne pfi uvolnéni smyc&ky na dobu nastaveného zpoz- I I I
F < Impuls na konci deni. Lo

4 - Citlivost
Slouzi k nastaveni citlivosti detekce od 1 (nizka citlivost) do 9 (vysoka citlivost). Rozsah nastaveni se mize snizit v zavis-
losti na pouziti ur€itych frekvenci anebo v pfipadé velmi nizké indukénosti smycky (nizky pocet vinuti).

5 - Automaticka citlivost

Obvykle se “automaticka citlivost" aktivuje kv(li spravné detekci kamiénud s pfivésem v celém rozsahu jejich délky, protoze
jejich predni ¢ast (s kabinou fidice) je relativné nizko u zemé a je tedy snadné detekovatelna, zatimco pfivés je vy$ nad
zemi a obtizné detekovatelny; lepSiho stavu da dosahnout zvySenou citlivosti.

6 - Frekvence
Aby nedochazelo k interferencim mezi blizko sebe umisténymi detektory, je mozné zménit jejich frekvenéni rozsah; frek-

venci je mozné upravit s prihlédnutim k nasledujicim omezenim uvedenym v Tabulce 7.
8 | LP1alLP2
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Tabulka 7

Frekvence Citlivost Indukénost smycky
F1 1+7
F2 1+7 150+300
F3 127 (1000)
F4 1+9 < 80 uH

7 - Logika sméru pohybu
Pokud je aktivovana detekce "sméru pohybu" (pouze u LP2), je mozné zajistit, aby detekce probihala v obou smérech
anebo pouze v jednom sméru.

8 - Nastaveni vystupu 2
Pokud je smyc€ka 2 vypnutd, je mozné deaktivovat pfislusny vystup.

9 - Vypadek elektrického napajeni

Slouzi k aktivaci ochrany pfi vypadku elektrického napdjeni. Tato funkce provede zalohovani stavu, ktery byl aktualni v
okamziku tésné pfed vypadkem dodavky elektrické energie. Po obnoveni napajeni provede detektor porovnani aktualniho
stavu s uloZzenymi daty a aktivuje vystupy podle toho, ktera smycka je aktivni a ktera ne.

V opacném pfipadé, kdy tato funkce neni aktivovana, detektor po zapnuti provede "novou kalibraci" b&éhem niz nacte data,
ktera jsou aktudlni v tomto okamziku.

Tuto funkci je mozné aktivovat pouze v tom pfipadé, Zze "zakladni funkce" je nastavena na volbu "zavory" nebo na "obrace-
ny"; a kromé toho, musi byt "Casova funkce" nastavena na "nekoneénou hodnotu". Hodnoty citlivosti je mozné nastavovat
pouze v rozsahu od 1 do 5 a funkce “5 - Automaticka citlivost” musi byt deaktivovana.

5. Vymazani naprogramovanych parametr( a nova kalibrace

Detektor je mozné uvest do plvodniho tovarniho nastaveni vymazanim vSech naprogramovanych parametr(.

UplIné vymazani: je nutné alespon na 8 sekund stisknout obé tlacitka P1 a P2.

V pfipadech, kdy doslo k néjakym zménam okolniho prostfedi v blizkosti smycky, je vhodné provést novou kalibraci zafi-
zeni.

Prekalibrovani: je nutné alespon na 2 sekundy stisknout tlacitko P1.

6. Simulovani provozu a kontrolni operace

Detektory jsou vybavené rezimem se simulaci provozu, pfi kterém dochazi k aktivaci riznych vystupu a je tedy mozné
provadét méreni indukénosti smycek. PFi "simulovaném" provoznim rezimu je nutné, aby smyc¢ky byly fadné zapojené.
Pro aktivaci "simulovaného" provozniho rezimu je nutné stisknout alespon na 2 sekundy obé tlaCitka P1 a P2. Potom,
obdobné jako béhem programovaci faze, je mozné stisknutim tlaitka P1 prochazet jednotlivé typy simulaci; zatimco stisk-
nuti tlaCitka P2 je mozné zvolit hodnotu, kterd ma byt simulovang; viz Tabulka 8.

Obé rolovaci listy s funkcemi a hodnotami jsou "cyklické", tzn. ze kdyz se dostanete na konec prehledu, listovani v tomto
prehledu za¢ne znovu od zagatku. Pro ukonéeni "simulovaného" provozniho reZzimu staéi stisknout alespori na 2 sekundy

tlacitko P1.
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Tabulka 8
Funkce ﬁ) : P2 o ﬁ) : P2 o ﬁ} : P2 o @) - P2 o
A i v y
= Aktl\l/vace vystupt Deaktivace  ¢v | Aktivace to | Deaktivace  [g 2]| Aktivace g2
- P1 S pfifazenou , i'm . i z ol P
casovou funkci vystupu 1 Lo vystupu 1 Lt | vystupu 2 L ul| vystupu 2 ko
5. P1 Okamzita aktivace | Deaktivace g | Aktivace co |Deaktivace ¢ 2 | Aktivace 52
vystupl vystupu 1 ol | vystupu 1 ol |vystupu 2 o 0 | vystupu 2 o i
Aktivace Deaktivace G Aktivace G
-~ P1 l signalizaéniho signalizaéniho A I | signalizaéniho A ! - -
vystupu vystupu vystupu
Mé&feni Hodnota L @
2. P1 l indukénosti induknosti <5 - - -
smycky 1 smycky 1 je
uvedena v pH
Méren Hodnota =, =
. P1 l induké&nosti e UL et : _ - -
smycky 2 smycky 12 je
— uvedenda v pH

D Funkce, které jsou k dispozici pouze u LP2 pfi pouZziti 2 smyc&ek.

7. Znehodnoceni vyrobku

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizaéni techniky a proto musi byt znehodnoceny spoleéné s ni.

Stejné tak jako instalace, musi po skon&eni Zivotnosti vyrobku byt i jeho demontaz a znehodnoceni provedeny kvalifiko-
vanym technikem. Toto zafizeni je vyrobeno z rliznych typ(l materialG: nékteré z nich je mozné recyklovat, jiné musi byt
znehodnoceny. Informujte se o recyklaénich a likvidaénich technologiich a pfitom postupujte v souladu s mistné platnymi
predpisy, které se vztahuji na kategorii tohoto vyrobku.

{|§ Pozor: Nékteré soucasti vyrobku mlzou obsahovat latky, které jsou Skodlivé nebo pfimo nebezpecné pro Zivotni
prostfedi a jejich volné vyhozeni by mohlo mit negativni dopad jak na Zivotni prostfedi, tak i na lidské zdravi!

Jak vyplyva z vedle uvedeného symbolu, je zakdzano vyhazovat tento vyrobek do kontejner( uréenych pro smés-
ny komunalni odpad. Pfi znehodnoceni tohoto vyrobku postupujte v souladu se zdsadami platnymi pro "tfidény
odpad". Dodrzuje mistné platna nafizeni anebo vyrobek odevzdejte prodejci pfi nakupu nového vyrobku stejného
typu.

£|§ Pozor: Mistné platné pfedpisy mlzou postihovat vysokymi sankcemi nedodrzeni pokyn(, které se tykaji znehod-
noceni vyrobku tohoto typul!

Tabulka 9: Technické parametry

Napajeni 24 Vac/dc + 20 %

Maximalni proudovy pfikon 85 mA

Indukénost smycek Optimalni 80-300 pH; limitni hodnoty 40+1000 uH
Odpor smycek <80

Kabel smyéek
Vystupy Out 1 a Out 2
Vystup alarmu

Optimalné 1,5 mm2, maximalni délka 200 m
Relé s prepinacim kontaktem, maximalné 48 V-1 A (AC1)
Relé s pfepinacim kontaktem, maximalné 40 V-0,3 A (AC1)

Zapojeni Vyjmutelné svorky pro kabely o prafezu 2,5 mm?2
Provozni teploty -20 az +60 °C

Vlhkost < 95 % (bez kondenzace)

Kryti zafizeni IP30

Montaz Vedeni DIN 35 mm
Rozméry 22,5 x 94 x 90 (L, P, H mm)
10 [ LP1 aLP2
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ES Prohlaseni o shodé

Poznamka: Obsah tohoto prohlaSeni odpovida originalni verzi dokumentu prohlaseni, které bylo k dispozici
v dobé vydani tohoto manualu a je archivovano v sidle spole¢nosti Nice s.p.a. Text prohlaSeni o shodé je v tomto
manudlu z tiskafskych dlivodl typograficky upraven. Kopii originalu prohlaseni o shodé si mlzete vyzadat od
spole¢nosti Nice S.p.a. (TV) ltalie.

Cislo prohlaseni: 387/LP1
Revize: 0
Jazyk orig. dokumentu: italStina

Nize podepsany Luigi Paro zastavajici funkci generalniho managera prohlasuje na vlastni odpovédnost,
Ze vyrobek:

Vyrobce: NICE s.p.a.

Sidlo spolec¢nosti: Via Pezza Alza 13, Z.I. Rustigne, 31046 Oderzo (Treviso) ltalie
Popis vyrobku: Jednokanalovy nebo dvoukanalovy detektor kovu

Model / Typ: LP1, LP2

Prislusenstvi: —

Spliuje zakladni pozadavky uvedené ve 3. ¢lanku nasledujici evropské smérnice v pripadé predpoklada-
ného pouziti téchto vyrobku:

Smérnice 1999/5/ES EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne 9. bfezna 1999, tykajici se radiovych
zafizenich a telekomunikacnich koncovych zafizenich a vzdjemného uznavani jejich prohlaSeni o shodé, podle
nasledujicich harmonizovanych norem:

e Ochrana zdravi (¢l. 3 (1) (a)): EN 50371:2002

* Bezpecnost elektrickych zafizeni (¢l. 3 (1) (a)): EN 60950-1:2006+A11:2009

* Elektromagneticka kompatibilita (¢l. 3 (1) (b)): EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
* Radiové spektrum (¢l. 3 (2)): EN 300 330-2 V1.3.1:2006

V souladu se smérnici 1999/5/ES (pfiloha V) patfi vyrobek do 1. tfidy a je oznaéeny: CE0682

B SR

Oderzo, 11. bfezna 2011 Lauro Buoro
generalni manager

~

/
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Prehled produktu

Pohony pro privatni brany

GIRRI 130 ROBO THOR WINGO TOONA METRO
pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany
do 400 kg brany do 600 kg brany do 2200 kg do velikosti kfidla 1,8 m do velikosti kfidla 7 m do velikosti kfidla 3,5 m

Pohony pro primyslové brany

NYOTA 115 MEC 200 FIBO 400 MEC 800 HINDI 880 COMBI 740

pohon pro posuvné brany pohon pro posuvné pohon pro posuvné pohon pro oto¢né brany pohon pro otoéné brany pohon pro oto¢né brany

do 800 kg brany do 1200 kg brany do 4000 kg do hmotnosti kfidla do velikosti kfidla 6 m do hmotnosti kfidla
1500 kg 700 kg

Pohony pro garazova vrata

\
SPIN SUMO HYPPO TOM MEC 200 LB
pohon pro sekéni a vyklopna pohon pro primyslova sekéni pohon pro otoéné brany se sil- pohon pro primyslova sekéni pohon pro primyslova sekéni
vrata vrata do velikosti 35 m?2 nymi pilifi a skladaci vrata a rolovaci vrata do 750 kg vrata do velikosti 50 m?

Dalkové ovladani, bezkontaktni snimace, klavesnice a dochazkové systémy

FLOR FENIX 4 BIO NiceWay KP 100

dalkové ovladani s plovoucim superheterodynni pfijima¢ dalkové ovladani, s pfesnym dalkové ovladani, 433.92 MHz, snima¢ bezkontaktnich karet

kédem, 433.92 MHz pracujici na frekvenci kédem 40.685 MHz provedeni zed, stll nebo komb. s kontrolou vstupl/vystuptl
433.92 MHz

Automatické sloupy a parkovaci systémy

WIL STRABUC 918 MASPI 241 VA 101/301 VA 401
rychld zavora s délkou ramene automaticky vysuvny sloup pro mechanicky vysuvny sloup pro vjezdové/vyjezdové automaty platebni automat pro vybér
do 8 m, vhodna pro parking zamezeni vjezdu zamezeni viezdu pro vydej a éteni parkovacich parkovného

listkl
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