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1) Upozornenie

Tento navod obsahuje dolezité informacie, tykajuce sa bezpeénosti.
Pred tym, ako za¢nete s inStaldciou jednotlivych komponentov,

je dolezité, aby ste si precitali vSetky informécie uvedené v

navode. Starostlivo si tento navod uschovaijte pre jeho dalSie
pouzivanie. Vzhladom k nebezpecenstvam, ktoré sa mézu vyskytnat
pocas instalécie alebo pri pouzivani pohonnej jednotky RUN, je
potrebné realizovat instalaciu v Gplnom sulade s platnymi zakonmi,
ustanoveniami a pravidlami. V tejto kapitole st uvedené

véeobecné upozornenia. Dalsie, $pecifické upozornenia st uvedené
v kapitole 3.1 "Predbezn4 kontrola" a v kapitole 5 "Testovanie

a uvedenie do prevadzky".

A Podra platnych europskych pravnych noriem je automatizacia
dveri a bran upravena ustanoveniami, ktoré su uvedené

v Smernici radu €. 98/37/CE (Predpis o strojoch) a

blizSie v ustanoveniach: EN 13241-1 (harmonizovana norma);

EN 12445; EN 12453 a EN 1635, ktoré umozniuju vydat’ vyhlasenie
o zhode so smernicou o bezpecnosti strojov.

Viac informécifi, pravidla pre analyzu rizika a ndavod ako vystavit
technicku dokumentaciu méZete ziskat' na stranke
www.niceforyou.com.

= Tento manudl bol napisany Speciélne pre kvalifikovanych
montaznych technikov. Ziadna z informécii uvedena v tomto
navode nesmie byt poskytnuta kone¢nému pouzivatelovi,

okrem prilozenych technickych podmienok "Pokyny a upozornenia
pre pouzivatelov pohonnej jednotky RUN", ktoré

kone€nému pouzivatelovi poskytne montézny technik!

» Akékolvek pouzivanie a prevadzka pohonnej jednotky

RUN, ktoré nie je vyslovne uvedené v tychto pokynoch, nie

je povolené. Nespravne pouzivanie méze zapricinit poskodenie
zariadenia, alebo zranenie obsluhy.

» Pred inStalaciou sa musi previest analyza rizik podla Predpisu
o strojoch, priloha 1, ktory uvadza mozné rieSenia jednotlivych
rizikovych situéci. Analyza rizika pre toto automatické

ovladanie je jednym z dokumentov "Technickej dokumentéacie".

« Skontrolujte, ¢i st na automatické ovladanie pomocou pohonne;j
jednotky RUN potrebné iné pridavné zariadenia, ktoré

predstavuju dalSie poziadavky na ich pouzivanie a mozné
nebezpecéenstvo. Je nutné posudit nasledovné rizika: uder, drtenie,
strih, vlecenie.

= Nevykonavajte Zziadne Upravy komponentov, pokial nie je v

tomto navode uvedené inak. Cinnosti tohto druhu zvéaé$a sposobuijl
poruchy. Spolo¢nost NICE neprebera zodpovednost

za Skody vzniknuté v suvislosti s neopravnenymi Upravami
zariadenia.

= Pocas instalacie a pouzivania zariadenia zaistite, aby do riadiacej
jednotky a inych otvorenych sucasti neprenikli pevné predmety

alebo tekutiny. Ak je potrebné, kontaktujte oddelenie

sluzieb pre zé&kaznikov fy NICE; pouZite RUN za tychto podmienok
mdZze byt nebezpecné.

« Nie je povolené pouzivat systém automatického ovladania

bez predoslého odovzdania zariadenia do prevadzky, ako je
uvedené v kapitole 5 "Testovanie a uvedenie do prevadzky".

» Materidly pouzité na balenie zariadenia RUN musia byt
zni¢ené v stlade s miestnymi nariadeniami.

Ak sa vyskytne chyba, ktorl neviete odstranit pomocou
informacii uvedenych v tomto ndvode, kontaktujte oddelenie
zakaznickeho servisu spolo¢nosti NICE.

« V pripade zasahu automatickych spinacov alebo vypadku
poistiek, je treba pred zmenou nastavenia spinacov, ¢i vymenou
poistiek zistit pric¢inu zavady a odstranit ju.

» Pred manipulaciou so svorkami, umiestnenymi pod krytom systému
RUN, odpojte v8etky napéjacie okruhy

prislusnych sucasti. Ak nie je mozné najst odpojovacie zariadenie,
umiestnite na zariadenie vystrazny napis:

,POZOR, PREBIEHA UDRZBA*.

Zvl&stné upozornenie ohladne vhodného pouzitia tohoto vyrobku s ohfadom
na “Strojnd smernicu“ 98/37CE (ex 89/392/CEE):

« Tento vyrobok vstupuje na trh ako "komponent zariadenia". Je
vyrobeny za U¢elom pripojenia k inému zariadeniu alebo
zmontovaniu s inymi zariadeniami, ¢im vytvori "stroj" (ako je
definované v Smernici radu €. 98/37/EC), v kombinaciami s
inymi komponentmi a spésobom opisanym v predlozenom
navode. Podla ustanoveni tejto smernice nie je povolené
pouzivat tento vyrobok dovtedy, pokial vyrobca zariadenia, do
ktorého je tento vyrobok nainstalovany, neoznaci a neprehlasi
zariadenie za vyhovujuce podla podmienok Smernice radu €.
98/37/CE.

Prislusné upozornenia tykajlce sa primeraného pouzivania tohto
vyrobku podfa "Smernice o nizkom napati" radu €. 73/23/EEC a v
zneni Smernice €. 93/68/EEC:

Ak sa tento vyrobok pouziva v prevedeniach, ktoré su uvedené
v tomto ndvode a v jednotlivych €lankoch vyrobného

katalégu spolo¢nosti Nice S.p.A., zodpoveda podmienkam
stanovenym v "Smernici o0 nizkom napéti". Ak sa vyrobok
nepouziva v uvedenych prevedeniach alebo sa pouziva s inymi,
ako uvedenymi zariadeniami, nie je mozné zarugit poziadavky
smernice. V tomto pripade nie je povolené pouzivat

tento vyrobok dovtedy, kym montéZni technici neoveria zhodu
so stanovenymi poziadavkami smernice.

Prislusné upozornenia tykajlce sa primeraného pouzivania tohto
vyrobku podla "Smernice o elektromagnetickej kompatibilite" radu
€. 89/336/EEC a v zneni smernic ¢. 92/31/EEC a ¢. 93/68/EEC:

Vyrobok v prevedeniach stanovenych v tomto navode a v jednotlivych
¢lankoch vyrobného katalégu spolo€nosti Nice

S.p.A. bol podrobeny testom na elektromagnetick( kompatibilitu

v najkritickejSich podmienkach. Ak sa vyrobok nepouziva v
uvedenych prevedeniach alebo sa pouziva s inymi, ako uvedenymi
zariadeniami, nie je mozné zarudit’ elektromagnetickd

kompatibilitu. V tomto pripade nie je povolené pouzivat tento

vyrobok dovtedy, kym montazni technici vykonavajuci instalaciu
neoveria zhodu so stanovenymi poziadavkami smernice.



2) Popis vyrobku a jeho pouZzitie

[ Rad RUN predstavuje elekiromechanické pohonné jednotky zoznam s relativnou kompatibilitou, a to na www.niceforyou.com. \
pouzivané na automatické ovladanie posuvnych bran. RUN je vybaveny konektorom pre jednotky diafkového programovania
St vybavené elektronickou riadiacou jednotkou a konektorom typu e ymoznenie kompletnej a rychlej spravy instalécie, Gdrzby, riesenie
“SM* pre r&diové riadiace prijimace (volitelné). Elektrické zapojenia akychkolvek zavad; rovnako sa pozrite na kapitolu 7.8.1 "Jednotka
k vndtornym zariadeniam su ufahene vdaka pouzitiu systému dialkového programovania”. RUN je elektricky oviadany, v pripade
“BlueBUS”, ktory umozfiuje pripojenie viacerych zariadeni vypadku prddu je mozné zariadenie odpojit pomocou $pecialneho
pomocou len 2 vodi¢ov. Zoznam zariadeni kompatibilnych pre klG&a tak, aby bol umozneny manualny pohyb brany.

pripojenie k BlueBUS pre Run je uvedeny v kapitole 7.3.1 "BlueBUS";
rovnako je dostupny aktualizovany

Do rozsahu RUN patria tiez ostatné vyrobky, ich rozdiely st popisané v tabulke 1.

Tabulka 1: porovnanie hlavnych charakteristik prevodovych motorov RUN

Typ prevodového motora RUN1800 RUN1800P RUN2500 RUN2500P

Typ koncového spinaca elektromechanicky indukény bezdotykovy,  elektromechanicky indukény bezdotykovy
Maximéalna dizka kridla 15m

Maximalna hmotnost kridla 1800Kg

Spitkové zatazenie 50Nm

(zodpoveda sile) (1390N)

Motor Jednofazovy asynchrénny, maximum 700W

Poznamka: 1Kg = 9,81N napriklad: 1390N = 142 Kg

‘ 400mm ‘
I

1
/

2.1) Limity pouzitia vyrobku Za G&elom efektivneho riadenia je absolltne nevyhnutné podas
Kapitola 8 “Technicky popis” poskytuje Udaje potrebné k uréeniu &i celej prevadzky merat silu potrebnd na pohyb kridla. Je potrebné

sU produkty rady RUN vhodné pre pripravovanu aplik&ciu. zabezpedit, aby tato sila bola mensia ako polovica nominélneho
Konstrukeéné vlastnosti jednotky RUN umoznuja vhodne vyuzit momentu, ktory je uvedeny v kapitole 8 "Technicky popis"

jednotku pri posuvnych branach. Je potrebné, aby technické (odporuca sa sila maximalne 50% momentu, pretoze nepriaznivé
parametre posuvnych bran zodpovedali hodnotam uvedenym klimatické podmienky mézu zapricinit zvySenie trenia). Ak chcete

v tabulke 2, 3 a 4.

nastavit pocet cyklov za hodinu, pocet za sebou idlcich cyklov a
maximalnu povolenu rychlost, je potrebné vziat do Uvahy Udaje
uvedené v tabulke 2 a 3.

Tabulka 2: obmedzenie v zavislosti na dizke kridla

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P
Dizka kridla (m) max. cyklov/hodinu | max. naslednych cyklov max. cyklov/hodinu | max. naslednych cyklov
Az 6 55 50
6+9 36 32
9+12 27 24
12 +15 22 20
15+ 18




Tabulka 3: obmedzenie v zavislosti na hmotnosti kridla

RUN1800/ RUN1800P RUN2500/ RUN2500P

Hmotnost’ kridla (kg) Percento cyklov Percento cyklov
Az 500 100%

500 + 900 80

900 + 1200 75

1200 + 1500 60

1500 + 1800 50

2000 + 2300

2300 + 2500

Dizka kridla umoZfuje vypoget maximalneho pottu cyklov za hodinu i naslednych cyklov, a hmotnost umoZiiuje vypodet percenta
redukcie cyklov a maximalnych pripustnych otacok. Napriklad pre RUN1800, ak je kridlo 10 m dlhé, bude mozné mat 27
cyklov/hodinu a 24 naslednych cyklov. Ak je hmotnost kridla 1300 Kg, je potrebné ho znizit na 60%, ¢o ¢ini 16 cyklov/hodinu a 14
naslednych cyklov. Riadiaca jednotka ma obmedzujlce zariadenie, ktoré brani riziku prehriatia na zaklade zataze motora a trvania cyklov.
Toto zariadenie sa spusta pri prekroceni hornej hranice. Zariadenie obmezujlce operacie rovnako mera teplotu okolia, ¢o zniZuje pocet
operéacii ak je teplota zvlast vysoka.

Odhad ,zivotnosti”, ¢o je priemerna prakticka zivotnost vyrobku, je uvedeny v kapitole 8 “Technické vlastnosti”. Hodnota je silne

ovplivnena indexom zavaznosti operacie, ¢o je suma vSetkych faktorov prispievajicich k opotrebeniu. Pre vyhotovenie tohoto odhadu je
potrebné s¢itat’ vSetky indexy v tabulke 4 a vysledok by mal byt pouzity ku kontrole odhadovanej trvanlivosti v grafe.

Napriklad: pre RUN1800 u bran véziacich 1300 Kg a 10 m dlhych, vybavenych fotobunkami a inymi prvkami savisiacimi s naméhanim sa
ziska index zavaznosti 45% (20+15+10). Odhadovana trvanlivost z grafu sa rovna 200.000 cyklom.

Uvedomte si, Ze odhadovand trvanlivost sa pocita na zaklade konstrukénych Specifikacii a vysledkov skusok prevedenych na

prototypoch; vzhfadom k tomu Ze je to len odhad, nepredstavuje ziadny typ zaruky na efektivnu zivotnost vyrobku.

Tabulka 4: odhadovand zivotnost v zavislosti na indexe zavaznosti operacie

Index zavaznosti % Chod Zivotnost' v cykloch
1800 | 2500
Hmotnost' kridla kg
AZ 500 5
500 + 900 10
900 + 1200 20 500.000
1200 + 1500 30 450,000 §
1500 + 1800 40
1800 + 2200 - 400.000
2200 + 2500 - 350.000
_ 300.000 \
Dizka kridla m
A5 6 5 250.000 N
N
6+9 10 200.000 N
. o

912 15 150.000
12 + 15 25
15 = 18 _ 100.000

50.000

Dalsie prvky suvisiace so zat'azenim
(maju byt vzaté do Gvahy ak je
pravdepodobnost vacsia nez 10%)

0

e < N Index zavaznosti %
Teplota okolia vaésia nez 40°C alebo nizSia nez 10 °

0°C alebo vlihkost vacsia nez 80%

Pritomnost prachu a piesku 15
Pritomnost soli 20
Preru$enie operacie “Foto” 10
Preru$enie operacie “Stop“ 20
Aktivny zaber 10

Celkovy index zavaznosti %:

Poznamka: ak index zavaznosti prekroci 100%, znamena to, Ze podmienky s mimo hranicu prijatelnosti; v tomto pripade sa doporucuje pouzitie
silnejSieho modelu.

~
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2.2) Typické usporiadanie systému

Obrazok 2 predstavuje typicky systém pre automatizaciu posuvnych bran pomocou RUN.

*

___________ L 6 7
P

1 Krlucovy spina¢ 7 Hreberiov4 lidta
2  Prijimac¢ fotobunky FT210B 8 Majak so vstavanou anténou
3 Fotobunky 9 RUN
4 \Vysielac¢ fotobunky FT210B 10 zarédZka koncaku ,Zatvorena“
5 Hlavna pohybliva hrana 11 Sekundérna pohybliva hrana (volitelng)
6 zarazka koncéku “Otvorena“ 12 Radiovy vysielaé

_/

-

~

2.3) Zoznam kablov
Typicky systém vyobrazeny na obrazku 2 rovnako zobrazuje kable poZadované pre pripojenie roznych zariadeni, ich Gdaje su uvedené
v tabutke 5.

A

Tabulka 5: Zoznam kéblov

Pouzité kable musia byt’' vhodné pre dany typ instalacie; napriklad kabel typu HO3VV-F sa doporucéuje pre vnutorné aplikacie,
kabel HO7RN-F je vhodny pre vonkajsie aplikacie.

Spojenie
A: Privod el. prudu
B: Majak s anténou

Typ kabla

Kabel ¢. 1, 3x1,5mm?

Kabel ¢. 1, 2x0,5mm?
Tieneny kabel €. 1 typu RG58
Kabel ¢. 1, 2x0,5mm?

Maximalna priepustna dizka
30m (poznémka 1)

20m

20m (doporucuje sa menej nez 5m)
30m (poznamka 2)

C: Fotobunky

D: Klucovy spinaé Kabel ¢. 2, 2x0,5mm? (poznamka 3) 50m
E: Konektor medzi 2 posuvnymi hranami Kabel €. 1, 2x0,5mm? (poznamka 4) 20m
F: Spojenie posuvnych hran Kabel ¢. 1, 2x0,5mm? (poznamka 5) 30m

Poznamka 1: silovy napéajaci kdbel dih&i nez 30 m je mozné pouzit za predpokladu, Ze méa vacsi priemer, napr. 3x2,5mm?, a Ze je
blizko jednotky automatiky zaisteny bezpe¢nostny zemniaci systém.

Poznamka 2: Ak je kabel “BLUEBUS” dlh§i nez 30 m, a to az do 50 m, je potrebné pouzit kdbel 2x1mm2.

Poznamka 3: Namiesto dvoch kéblov 2x0,5mm? je pouzity jednotlivy kabel 4x0,5mmz.

Poznamka 4: Vsituaciach kde je viac nez jedna hrana sa ohladne informécii o type spojeni doporucenych vyrobcom obratte na kapitolu “7.3.2
Vstup STOP”.

Poznamka 5: Pre pripojenie posuvnych hran k posuvnym kridlam je potrebné pouzit zvlaStne zariadenie umoziujlce pripojenie ked sa

kridlo pohybuje.

y




3)

InStalacia

Alnétaléciu RUN musi prevadzat’ kvalifikovany personal v sulade s platnou legislativou, normami a predpismi a v sulade

s pokynmi danymi v tejto prirucke.

(

.

3.1) Predbezna kontrola

Predtym nez budete pokragovat s inStalaciou RUN:

« Preverte, ¢i sU vSetky komponenty vo vybornom stave,
vhodnom k pouzitiu a v stlade s platnymi normami.

= Zaistite, aby konstrukcia brany bola pre automatiku vhodna.

- Zaistite, aby vdha a rozmery kridla spadali do danych prevadzkovych
medzi uvedenych v kapitole “2.1 Limity pouzitia vyrobku”.

- Prekontrolujte, Ze sila potrebna k uvedeniu kridla do
pohybu je menSia nez polovica “maximalneho silového
momentu®, a Ze sila potrebna pre udrzanie tohoto kridla v pohybe
je menej nez polovica “menovitého silového momentu”. Vysledné
hodnoty porovnajte s tymi, ktoré si uvedené v Kapitole “8
Technické udaje”. Vyrobca doporucuje 50%-nu rezervu pre silu,
vzhladom k tomu, Ze nepriaznivé klimatické podmienky mo6zu
sposobit zvySené trenie.

 Zaistite, aby pri otvaracom alebo zatvaracom posuve kridla brany
neboli Ziadne body vacésieho trenia.

« Zaistite, aby nehrozilo riziko vykolajenia brany.

- Zaistite, aby mechanické zarazky boly dostate¢ne pevné a aby
nevznikalo riziko deformacie ani ked bude kridlo do
mechanickej zarazky prudko narazat.

- Zaistite, aby bola brana dobre vyvazena: v ziadnom bode sa
nesmie sama pohybovat.

- Zaistite, aby oblast, v ktorej je prevodovy motor upevneny nebola
ohrozena zaplavenim. Ak je to nevyhnutné namontujte
prevodovy motor do urcitej vysky od zeme.

- Zaistite, aby oblast inStal4cie umozfiovala uvolnenie prevodového
motora a aby bolo bezpeé¢né a lahké ho uvolnit.

N

~ Zaistite, aby montazne polohy r6znych zariadeni boly chranené pred
narazom a aby montazne podklady boly dostato¢ne stabilné.
Komponenty sa nem6zu ponarat’ do vody ani do inych kvapalin.
Majte RUN vzdy mimo dosahu zdroja tepla a otvorenych
plamenov; kyslého, slaného alebo pripadne vybusného
ovzdusia; to by mohlo RUN poskodit a spdsobit poruchy alebo
rizikové situdcie.
Ak sU vkridle alebo v dosahu pohybu brany pristupové dvere, zaistite,
aby neblokovali bezny posun. Ak je to nevyhnutné,
namontujte vhodny systém vzajomného blokovania.
Riadiacu jednotku pripajajte len k elektrickej napéajacej sieti vybavenej
bezpecnostnym zemniacim systémom.
Elektricka napéjacia siet musi byt chranend vhodnymi magneto-
termalnymi a diferencialnymi spinaémi.
Na elektrickom napajacom privode z elektrickej zasuvky musi byt
vloZené rozpojovacie zariadenie (vzdialenost mdezi kontaktmi
musi byt pre prepatovol kategériu Il nejmenej 3.5 mm) alebo
ekvivalentny systém, napriklad zasuvka a prislu§na zastréka. Ak
rozpojovacie zariadenie napéjacieho privodu nie je
namontované blizko automatiky, musi mat blokovaci
systém proti nechcenému neopravnenému zapojeniu.

J
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3.2) In8talacia prevodového motora

Prevodovy motor musi byt pripevneny priamo k uz existujucej

montaznej ploche, a to vhodnymi prostriedkami, napr. rozpernymi

skrutkami. Inak musi pracovnik montdze pre pripevnenie
prevodového motora:

1. Podra Obrazku 3 vykopat zakladovd jamu vhodnych rozmerov.

2. Pripravit jeden alebo viac vstupov pre elektrické kable, ako je
znazornené na obrazku 4.

3. Zostavit 4 svorky na podkladovej doske s umiestnenim jednej
matice pod a jednej na hornu ¢ast’ dosky. Matice pod doskou
musia byt pripevnené podfa Obrazku 5 tak, aby Cast sa
zavitom preénievala nad dosku maximalne o 40 mm.

~

4. Vlejte betén a eSte neZz zane tvrdnat, umiestnite zékladovu
dosku na hodnoty zndzornené na Obrazku 3. Zaistite, aby bola
rovnobezna s kridlom a rovna (Obrazok 6). Pockajte, aZ beton
Uplne zatvrdne.

5. Demontujte horné 4 matice na doske a potom umiestnite
prevodovy motor. Zaistite, aby bol Uplne rovnobezny s kridlom
a potom znova namontujte a dotiahnite priloZzené Styri matice a
podlozky podla zndzornenia Obrazku 7.

Max. 40mm




( 6. Prevodovy motor deblokujte podia znazornenia v odstavci

“Uvolnenie a ruény pohyb” v kapitole “Pokyny a upozornenie pre
uzivatela prevodového motora RUN".

7. Kridlo Uplne otvorte a prvy zub ozubenej tyCe umiestnite na

ozubené koleso. Zaistite, aby zaciatok ozubenej tyce
zodpovedal zaciatku kridla, podla znazornenia na Obrazku 8.
Medzi ozubenou ty€ou a ozubenym kolesom ponechajte volu
1+2 mm a potom ozubeni ty¢ pomocou vhodnych prostriedkov
pripevnite ku kridlu.

Aby ste zabranili p6sobeniu vahy kridla na prevodovy\
motor, je dblezité, aby bola medzi ozubenou ty¢ou a
ozubenym kolesom 1+2 mm véla podlfa znizornenia na
Obrazku 9.

\-

8. Posurite kridlom, pouzivaje ozubené koleso ako vztazny bod pre

montaz dalSich prvkov ozubenej tyce.
. Prebytoénu ¢ast ozubenej tyCe odrezte

10. Niekolkokrat branu otvorte a zatvorte a uistite sa, Ze ozubena ty¢
je s ozubenym kolesom vyrovnand s maximalnou toleranciou 5
mm. Preverte, Ze ¢i medzi ozubenym kolesom a ozubenou tyéou
bola dodrzana véla 1+2 mm, a to po celej dizke.

11. Pevne dotiahnite dve upeviovacie matice prevodového motora,
aby bol pevne prichyteny k podkladu. Upeviiovacie matice zakryte
prislusnymi krytmi podla znazornenia na Obrazku 10.

12. Podra popisu nizsie pripevnite konzolu koncového spinaca (pre verziu
RUN1800P a RUN2500P, pripevnite konzolu podfa popisu v odstavci

. Prevodovy motor zaistite podla popisu v odstavci “Uvolnenie

“3.3 Pripevnené konzoly koncového spinaca u verzie s indukénym

koncovym spinacom”):

« Nastavte kridlo ru¢ne do otvorenej polohy s ponechanim
prinajmenSom 2-3 cm od mechanickej zarazky.

« Posurite konzolu pozdiz ozubenej tyée v smere otvarania
dokial sa neaktivuje koncovy spina¢. Potom konzolu vysurite
dopredu prinajmenSom o 2 cm a pripevnite ju vhodnymi
zavrtnymi skrutkami k ozubenej ty¢i, ako je znazornené na
obr. 11.

« Ten isty Ukon prevedte pre koncovy spina¢ zatvarania.

aruény pohyb” v kapitole “Pokyny a upozornenie uzivatefom”. )

\_

U verzii RB600P a RB1000P, ktoré vyuZivaju indukény koncovy spina¢

musi byt konzola koncového spinaca pripevnend podfa nizie

uvedeného popisu.

1. Nastavte kridlo ruéne do otvorenej polohy s ponechanim najmenej

2-3 cm pre mechanickl zarazku.

2. PosUvaijte konzolou pozdiz ozubenej tyée v smere otvarania dokial
nezhasne zodpovedajuca LED diéda, ako na obr. 12. Potom
konzolu posurite dopredu pringjmenSom 0 2 cm a pripevnite ju vhodnymi
zavrtnymi skrutkami k ozubenej ty¢i.

3. Nastavte kridlo ruéne do zavretej polohy s ponechanim medzery
prinajmenSom 2-3 cm pre mechanicku zardzku.

4. Poslvajte konzolu pozdiz ozubenej tyde v smere zatvarania dokial
nezhasne prislusna LED diéda. Potom konzolu vysurite asi o
2 cm dopredu a pripevnite ju prislusSnymi zavrtnymi skrutkami
k ozubenej tyci.

Upozornenie: idealna vzdialenost' konzoly pre indukény
koncovy spina¢ je medzi 3 a 8 mm, ako je
znazornené na obr. 13.

( 3.3) Pripevnenie konzoly vnatorného koncového spinaca pri verzii s indukénym koncovym spinacom \

3+:8mm
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3.4) Instalacia r6znych zariadeni

Ak su poZadované iné zariadenia nainstalujte ich podfa pokynov poskytnutych v prislu§nych navodoch. Toto najdete v odstavci “3.6
Popis elektrickych zapojeni” a zariadenti, ktoré je mozné k RUN pripojovat na obrazku 2.

N

(
\_
(3.5) Elektrické zapojenie

A Elektrické zapojenie prevadzajte len po tom ¢o bol privod
elektrickej energie do systému vypnuty.

1. Pre pristup kelektronickej riadiacej jednotke RUN dajte dole
ochranny kryt. Je potrebné vybrat postrannt skrutku a kryt
nadvihnut.

2. Vyberte gumovi membranu tesniacu dva otvory pre prevlecenie
kablov; do menSieho otvoru viozte napajaci kdbel a do vacsej
diery vSetky ostatné kable pre rbzne zariadenia, s ponechanim
dizky 0 20230 cm dihdie neZ je nevyhnutné. Pre informéaciu
ohl'adne typu kébla vid tabulku 5 a ohladne zapojenia Obrazok 2.

3. K spojeniu kablov previe¢enych vaésim otvorom pouzite prichytku
a umiestnite ju pod vstupny otvor kébla. Do gumovej membrany
urobte otvor o nie€o mensi nez je priemer kabla prichytkou

anh a.00s(vaite membranoy pozdiz

J

kablov dokial nedorazi k prichytke. Potom dajte prichytku\
spat na jej miesto. Pre uchytenie kablov ktoré su nastavené
tesne nad membranou umiestnite druhu prichytku.

4. Na menSej membrane vyrezte dieru o nie€o mensiu nez je
priemer silového kébla a posufite membranu pozdiz kabla dokial
nezapadne do svojho miesta.

5. Silovy kabel pripojte k prislusSnej svorke ako je znazornené na
obrazku 14 a pomocou objimky kabel zaistite.

6. Ostatné kable zapojte podla diagramu na Obrazku 16. Pre
ulahcenie tohoto postupu je mozné svorky vybrat.

7. Ked sU zapojenia hotové, zaistite kable spojené prichytkami
poistnymi krazkami ké&blov. Prebytoény anténny kabel musi byt
prichyteny k ostatnym kéblom pomocou dalSej prichytky podla
znazornenia na Obrazku 15.

i

i i ) T

|
cm%u@
i

\ Pre pripojenie dvoch motorov k protifahlym kridlam, vid odstavec “7.3.5 RUN v rezime Slave*.

©
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postupov na vstupe. Pre dalSie uzitoéné informéacie o STOP vid
odstavec “7.3.2 Vstup STOP”.

STEP-BY-STEP: vstup pre zariadenie ktoré riadi pohyb
Krok-za-krokom. Ktomuto vstupu je mozno pripojit
“Zapinacie” zariadenie.

OPEN: vstup pre zariadenie ovlada len otvaraci pohyb.

K tomuto vstupu je mozno pripojit “Zapinaci” zariadenie.
CLOSE: vstup pre zariadenie riadiace len zatvaraci pohyb.

K tomuto vstupu je mozné pripojit “Zapinacie” zariadenie.
AERIAL: vstup pre pripojenie antény radiového prijimaca
(anténa je vstavand v LUCY B).

( 3.6) Popis elektrickych zapojeni
Nasleduje struény popis elektrickych zapojeni; pre dalSiu informéaciu
si prosim precitajte odstavec “7.3 Pridavanie a odoberanie
zariadeni.
FLASH: vystup pre jeden alebo dva majaky “LUCYB” alebo
podobného typu s Ziarovkou 12V, 21W.
S.C.A.:  Vystup “Indikdtor otvorenej brany”. Je mozné pripojit
indikatorové svetlo (24V, max. 4W). Je mozné ho rovnako
naprogramovat pre iné funkcie; vid odstavec “7.2.3 Funkcie
urovne dva”.
BLUEBUS: ktejto svorke je mozné pripojit kompatibilné
zariadenia. Pripojuju sa paralelne pouzitim len dvoch drétov,
ktoré napdjaju zariadenie elektrickou energiou a prenasaju aj
komunikaéné signaly. Pre dalSie uZito€né informacie o BlueBUS
vid odstavec “7.3.1 BlueBUS”.
STOP: vstup pre zariadenie ktoré blokuje alebo pripadne
zastavuje postupujucu operaciu. Kontakty ako “Vypinaci”,
“Zapinaci” alebo zariadenie s konstantnym odporom je mozné
\ pripojit pomocou Speciélnych

4) Zaverecné kontroly a spusenie

Pred vykonanim zavere¢nej kontroly a spustenim fazy automatického ovladania zariadenia vyrobca odporica umiestnit kridlo priblizne
do polovice drahy pohybu kridla, ¢im zabezpecite jeho volny pohyb pri otvarani a zatvarani.

/" 4.1) Volba smeru

Smer pohybu otvarania je potrebné zvolit podla polohy
prevodového motora vodéi kridlu. Ak sa musi kridlo pri otvarani
pohybovat smerom do lava, je potrebné posunit selektorom do
lava, ako je znazornené na Obrazku 17; pripadne, ak sa ma kridlo
pri otvarani posuvat do prava, musi sa selektor posunut smerom
do prava podla zndzornenia na Obrazku 18.

.

f4.2) Pripojenie elektrického napajania

J
~

A Pripojenie RUN krozvodnej sieti musi byt prevedené
kvalifikovanym a skusenym personalom vlastniacim
nevyhnutné nastroje, a to za Uplného dodrziavania
platnych zakonov, ustanoveni a noriem.

Ilhned ako bude RUN pripojeny do elektrickej siete, preverte

3. Uistite sa, ze majak pripojeny k vystupu FLASH a svetelnd LED
pripojena k vystupu “Indikator otvorenych bran” st zhasnuté.
Ked vySie uvedené podmienky nie st splnené, okamzite od riadiacej
jednotky odpojte privod pridu a preverte elekirické zapojenia. Na
dalSie informécie o analyze zavad a ich rozbore sa prosim pozrite do

nasledujice:

1. Uistite sa, Zze LED diéda “BLUEBUS” pravidelne blika, a to asi
jednim bliknutim za sekundu.

2. Uistite sa, Ze LED diédy na fotobunkach blikaju (ako na vysielagi,

Kapitoly “7.6 Riesenie problémov”.

faktoroch.

\,

4 4.3) Rozpoznanie zariadeni )
Po pripojeni zdroja elektrického pradu musi riadiaca jednotka “rozpoznat” zariadenia pripojené k vstupom BLUEBUS a STOP. Pred touto fazou
budd LED diédy L1 a L2 blikat na znamenie, Ze je potrebné previest rozpoznanie zariadeni.

1. Stlacte a podrzte tlacidla [A] a [Set]
2. AZ diédy L1 a L2 zaén velmi rychlo blikat' (po cca. 3 s), tlagidla uvolnite
3. Pockaijte niekolko sekind nez kriadiaca jednotka dokonéi rozpozndvanie zariadeni.

4. Ked je faza rozpoznavania ukonéend, musi LED diéda STOP zostat svietit, zatial ¢o L1 a L2
musia zhasnuat (diédy L3 a L4 nakoniec zaénu blikat).

Fazu rozpoznavania pripojenych zariadeni je mozné kedykolvek zopakovat, dokonca i po intalécii (napriklad ak je inStalované nové zariadenie);
\ pre opakovanie rozpoznavania vid odstavec “7.3.6 Rozpoznanie ostatnych zariadeni”. )
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4.4) Rozpoznanie dizky kridla

Po rozpoznani pripojenych zariadeni sa LED diody L3 a L4 rozblikaju; riadiaca jednotka si musi sama nacitat dizku kridla brany. Pocas
tejto fazy sa meria dizka kridla od koncového spinaca zatvarania po koncovy spinac otvarania. Toto meranie je potrebné k vypoctu
bodov spomalenia a bodu ¢iasto¢ného otvorenia.

1. Stlacte a podrzte tlagidla [V] a [Set]

3. Uistite sa, Ze prebiehajlca operacia je operacia otvarania. Inak stlacte tlagidlo [Stop] a pozorne
sa pozrite na odstavec “4.1 Volba smeru”; potom proces zopakujte najprv Bodom 1.

4. Pockajte, az riadiaca jednotka otvori branu az po koncovy spina¢ otvérania; operacie zatvarania
zapocne ihned nato.

5. Pockajte, aZ riadiaca jednotka branu zatvori.

Ak nie su vySie uvedené podmienky spinené, okamzite vypnite dodavku pridu do riadiacej jednotky a skontrolujte elektrické zapojenie.

Pre uzitocnéjSie informacie vid tiez kapitolu “7.6 RieSenie problémov’.

-

( 4.5) Kontrola pohybu brany

_/
N

Po dokongeni rozpoznavania dizky kridla by malo byt prevedenych 3. Pocas operacie preverte, ¢i majak blika s frekvenciou 0.5

niekolko operacii k zaisteniu spravneho posunu brany. s zapnuté a 0.5 s vypnuté. Ak je pritomné, preverte rovnako

1. Pre otvorenie stlacte tlacidlo [Open]. Uistite sa, Ze otvaranie blikanie svetla pripojeného ku svorke indikatora otvorenej brany:
brany prebieha rovnomerne bez akychkolvek zmien rychlosti. pomalé blikanie pri otvarani, rychle blikanie pri zatvarani.

Kridlo musi spomalit az ked je 70 az 50 cm od mechanickej 4. Niekolko krat branu otvorte a zatvorte, aby ste sa uistili, ze nie
zarazky otvarania. Potom, 2+3 cm od mechanickej zarazky sU body nadmerného trenia a Ze nie sU ziadne zavady
otvarania dojde ku spusteniu koncového spinaca. v montazi ani v nastaveni.

2. Pre zatvorenie brany stlacte tlacidlo [Close]. Uistite sa, Zze 5. Prekontrolujte, & pripevnenie prevodového motora RUN,
zatvaranie brany prebieha rovnomerne bez akychkolvek zmien ozubenej tyée a konzol koncovych spinagov st pevné, stabilné a
rychlosti. Kridio musi spomalit az ked je 70 az 50 cm od dostato&ne odolné, i pri velkych zrychleniach/spomaleniach
mechanickej zarazky zatvarania. Potom, 2+3 cm od brany.
mechanickej zarazky zatvarania déjde ku spusteniu koncového
spinaca.

. J

(4.6) Vopred nastavené funkcie \
Riadiaca jednotka RUN ma urcity po€et programovatelnych funkcii.  Pre podrobnejie informécie sa prosim pozrite na odstavec
Tieto funkcie si nastavené na konfiguraciu, ktora by mala vagsine  “7.2 Programovanie”.

automatiky vyhovovat. Funkciu je mozné modifikovat pomocou

Specialneho programovacieho postupu.

J

4.7) Radiovy prijimac \
Na riadiacej jednotke je namontovany “SM” konektor pre volitelné radioprijimace typu SMXI alebo SMXIS k umozneniu dialkového ovladania RUN.
Odpoijte privod pradu a pre instalaciu prijimaca postupujte v sulade s tkonmi naznaéenymi na obr. 21. Savislost medzi vystupmi
rédioprijimac¢a SMXI a SMXIS a medzi prikazom ktory prevedie RUN je popisand v tabulke 6:

.
(

Tabulka 6: prikazy pre vysiela¢

Vystup €. 1 Prikaz STEP-BY-STEP (KROK-ZA-KROKOM)
Vystup &. 2 Prikaz “Ciastoéné otvorenie”
Vystup €. 3 Prikaz “Otvoritt”
Vystup €. 4 Prikaz “Zatvorit”
kPre dalSie informacie sa obratte na priru¢ku pokynov k radiovému prijimacu. )

5) Testovanie a uvedenie do prevadzky
fToto je ta nejddlezitéjSia faza procesu instalacie systému automatiky A Skuska celého systému musi byt prevedené\
z hiladiska zaistenia maximélnej Urovne bezpeénosti. Skusky je kvalifikovanym a skisenym persondlom, ktory musi na
mozné rovnako zaviest ako metéddu periodickej kontroly alebo  zaklade suvisiacich rizik urcit’ ktoré skisky sa maju previest a
kontroly, ¢i rozne zariadenia v systéme spravne pracuju. overit zhodu systému s platnymi predpismi zakonmi a
normami, hlavne s ustanovenymi normy EN 12445, ktora

zavadza skuSobné metddy pre systémy automatiky bran.

\- /




.

(5.1 ) Testovanie

Kazda stcast systému ako bezpeénostné hrany, fotobunky, niddzova

zarazka, atd.

vyzaduje zvldStne fazy skaSok. Doporucujeme

dodrZanie postupu uvedenych v prisluSnych priru¢kéch pokynov.
Pre vyskusanie RUN postupuijte nasledovne:

1

. Uistite sa, Ze pokyny predpisané v tejto prirucke a hlavne v kapitole

1 “UPOZORNENIE" boli dodrZané;

2. Podra znazornenia v odstavci “Uvolnenie a ruény pohyb” v kapitole

“Pokyny a upozornenie pre uzivatela prevodového motora RUN”
uvolnite prevodovy motor.

. Uistite sa, ze branou je mozné pohybovat ako pri otvarani, tak pri

zatvarani silou maximalne max. 390N (cca. 40 kg).

. Prevodovy motor zamknite.
. PouZitim ovladacich zariadeni alebo zaraziek (kfG€om ovlddany

voliaci spina¢, ovladacie tlacidla alebo radiovy vysielac)
preskidaite

N

otvaranie, zatvaranie a zastavovanie brany a uistite sa, Ze kridlo
sa pohybuje v poZadovanom smere.

. Zistite spravne fungovanie vSetkych bezpe€nostnych zariadeni,

a to jedného po druhom (fotobunky, snimacie hrany, nudzové
zarazky, atd.) a preverte, Ze brana funguje ako ma. Hlavne vzdy
ked je aktivované zariadenie, LED di6da “BlueBUS” na riadiace;j
jednotke dvakrat rychle blikne na potvrdenie, ze riadiaca jednotka
udalost rozpoznala.

Pokial boli rizikové situacie spdsobené pohybom kridla
zabezpetené obmedzenim nérazovej sily, je potrebné narazovu silu
merat podla normy EN 12445. Ak je za Gcelom pomoct
systému znizit ndrazovl silu pouzite nastavenie “citlivosti
detekcie prekaZzok” a riadeni “momentu motora”, skiste najst
nastavenie pri ktorom dostavate optimalne vysledky.

J/

\_

(5.2) Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky méze prebiehat jedine potom ¢o boli vSetky
fazy skiSok RUN a ostatnych zariadeni Uspesne uzatvorené. Nie je
pripustné prevadzat Cciasto€né uvedenie do prevadzky ani
dovolovat pouzitie systému za improvizovanych podmienok.

1.

Pripravie a najmenej na 10 rokov ulozte technicku
dokumentédciu  k automatike, ktora musi  obsahovat
prinajmenSom  nasledujice: montazny vykres automatiky,

diagram zapojenia, analyzu rizik a prijaté rieSenie, prehlasenie
vyrobcu o zhode vSetkych inStalovanych zariadeni (pre RUN
pouzite prilozené prehlasenie o zhode CE); képia prirucky
pokynov a plan Udrzby automatiky.

Kbréne pripevnite datovy Stitok poskytujuci prinajmendom
nasledujuce data: typ automatiky, meno a adresu vyrobcu
(osoby zodpovedné za “uvedenie do prevadzky”), vyrobné &islo,
rok vyroby a znacku “CE”.

7.

. Pripravte “Pokyny a upozornenie pre pouzitie systému automatiky

~

. Blizko brany pripevnite trvaly $titok alebo cedulku

s podrobnostami o Ukonoch pre uvolnenie a ruéni prevadzku.

. Pripravte prehlasenie o zhode systému automatiky a odovzdajte ho

majitelovi.

a odovzdajte ho majitelovi.

. Pripravte plédn udrzby systému automatiky a odovzdajte ho

majitelovi; tento plan musi poskytovat vSetky pokyny ohladne
Udrzby jednotlivych zariadeni automatiky.

Pred uvedenim systému automatiky do prevadzky informujte
majitela pisomne o zostavajucich rizikach a nebezpeciach (napr.
v “Pokyny a upozornenia pre pouZitie systému automatiky”).

y

6) Udrzba a likvidacia

( Této Cast poskytuje informécie o tom ako vypracovat plan udrzby, a o likvidacii RUN.

.

(" 6.1) Udrzba

Automatika musi pravidelne prechadzat’ Gdrzbarskymi pracami, aby
sa zaistila dlhodoba zivotnost; za tymto u¢elom ma RUN pocitadlo
operédcii a systém upozorfiovania na udrzbu; vid' odstavec “7.4.4
Upozornenie na Gdrzbu”.

A Operaciu Udrzby je potrebné prevadzat v prisnom
sllade s bezpeénostnymi

pokynmi uvedenymi Vv tejto

prirucke a podla platnych zakonov a noriem.

Ak st pritomné iné zariadenia, postupujte podla pokynov uvedenych
v prislusnom plane udrzby.

1.

RUN vyZaduje planované udrzbarske prace kazdych 6

mesiacov alebo po 20,000 cykloch (max.) od predchadzajicej Udrzby.

2.
3.

Odpoijte vSetky privody pradu.
Skontrolujte opotrebovanie jednotlivych komponentov

zabezpecujucich automatické ovladanie. ZvySenu pozornost
venujte opotrebovaniu a hrdzaveniu konstrukénych Casti.
Vymerite vSetky €asti, ktoré nesplnaju pozadovany Standard.

4.

5.

Preverte opotrebenie a poSkodenie pohyblivych komponentov:
ozubeného kolesa, ozubenej ty¢e a komponentu kridla;ak je to
nevyhnutné, vymeiite ich.

Opét pripojte zdroje elektrickej energie a prevedte skusky a
kontroly prevedené v odstavci “5.1 Skusky”.

)

Y

/ 6.2) Likvidacia

Rovnako ako v pripade instalacie, postupy demontaze na konci
zivotnosti musi prevadzat’ kvalifikovany persondl.

Tento vyrobok pozostdva z rdznych typov materialov, z nich niektoré
je mozné recyklovat, kym iné sa musia zlikvidovat. Zozndmte sa s
informaciami o postupoch recyklacie a likvidacie podla miestnej
legislativy pre tento typ vyrobku.

Niektoré €asti vyrobku mézu obsahovat znecistujice

ero nebezpecné latky; pokial si vyhodené do prostredia,

mozu predstavovat zavazné riziko pre prostredie a verejné
zdravie.

Ako je zndzornené symbolom na obrézku

22, nikdy tento vyrobok nevyhadzujte

do

domového odpadu. K likvidacii

pouzite klasifikované postupy zberu
odpadu v sulade s miestnymi predpismi

alebo vyrobok pri

zakupeni nového

modelu vratte vyrobcovi.

Miestna legistlativa mdze pre pripad nelegalnej likvidacie tohoto
vyrobku poéitat so zdvaznymi pokutami




7) Dodato¢né informacie

CV tejto kapitole bude preberané programovanie, personalizacia a to ako vyhladavat a riesit zavady na RUN.

(7.1) Tlagidla programovania
Riadiaca jednotka RUN je vybavena tromi tlacidlami ktoré je mozné pouzit k ovladaniu
riadiacej jednotky pocas skusok i programovania:

Open Tlagidlo “OPEN” (OTVORIT) umoziiuje uzivatelovi riadit otvaranie

A brany alebo posuvat bod programovania nahor.
Stop Tlagidlo “STOP” uzivatelovi umozfiuje zastavit operaciu. Pri stlageni

Set na viac nez 5 sekund uzivatelovi umoZnuje ukladat programovanie.
Close | Tlagidlo “CLOSE” (ZATVORIT) uzivatelovi umozfiuje riadit zatvaranie L

v brany alebo posuvat bod programovania dole.

\_

-

(7.2) Programovanie

Led |Funkcie

Na riadiacej jednotke RUN je dostupnych niekolko programovatelnych ~ Uroveri jedna: funkcie je moZné nastavovat v rezimoch ON-OFF
funkcii. Funkcie sa nastavuju pomocou 3 tlacidiel na riadiacej (aktivne alebo neaktivne). Vtomto pripade kazda z LED L1....L8
jednotke: [A] [Set] [ Y] a pouzivaju sa pomocou 8 LED: L1....L8. indikuje funkciu. Ak je LED zapnuta, je funkcia aktivna, ak je
Programovatefné funkcie dostupné na RUN sU rozdelene do 2 Grovni:  vypnutd, je funkcia neaktivna. Vid Tabulka 7.

7.2.1) Funkcie urovne jedna (funkcie ON-OFF).

Tabulka 7: Zoznam programovatelnych funkcii: Groven jedna:

J
N

Uroven dva: parametre je mozné nastavit na stupnici hodnét (od 1
do 8). V tomto pripade, kazda z LED L1...L8 indikuje nastavenu
hodnotu (je 8 moznych nastaveni). Pozrite sa prosim do Tabulky 9.

Popis

L1 Automatické zatvaranie

Této funkcia spdsobuje automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramovanej doby. Vyrobcom nastavena
doba zatvorenia je 30 sekund, ale je mozné ju zmenit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 alebo 180 sekund.
Ak je funkcia neaktivna, bude fungovanie "poloautomatické".

L2 Zatvorit po “Foto”

Této funkcia umoznuje aby brana ostala otvorend len po nevyhnutni dobu priechodu. V skutoénosti “Foto” vzdy
spbsobi automatické zatvorenie s dobou zastavenia 5s (bez ohfadu na naprogramovani hodnotu).

Ukon sa meni v zavislosti na tom &i je funkcia “Automatického zatvarania” aktivna alebo nie.

Ak je “Automatické zatvaranie” neaktivne: Brana vzdy dojde do takmer otvorenej polohy (i ked sa Foto
najprv deaktivuje). Ked sa Foto deaktivuje, nastane automatické zatvorenie s pauzou 5s.

Ked je “Automatické zatvaranie” aktivne: Operécia otvérania skonéi ihned potom €o sa fotobunky
vypnu. Po 5 sekundach sa brana za¢ne automaticky zatvarat. Funkcia “Zavorit po Foto” je u operacie
prerusovanych prikazom Stop vzdy zakdzana.

Ak je funkcia “Zavrit po foto” neaktivna, potom je dobou zastavenia doba ktora bola naprogramovana alebo, ak je
funkcia neaktivna, nenastava Ziadné automatické zatvaranie.

L3 Vzdy zatvorit

Funkcia “Vzdy zatvorené” je aktivovana, ¢o spdsobi zatvorenie pri detekcii otvorenej brany pri obnoveni
dodéavky prudu.

5 sekdnd pred zahajenim operacie blika z bezpeénostnych dévodov majak. Ak je funkcia pri obnoveni
dodavky prudu neaktivna, zostane brana nehybna.

L4 | Spomalenie

Aktivaciou tejto funkcie je aktivovana faza spomalenia na konci operacie otvorenia alebo zatvorenia.
Rychlost spomalenia zodpoveda cca. 60% menovanej rychlosti.

Pozor: po¢as spomalovania motor vyvinie len polovicu menovaného silového momentu; faza spomalenia
nie je mozna u brany tazkej vahy alebo u tych ktoré vyzadujud maximéalny silovy moment.

Ak nie je spomalenie aktivne, zostane rychlost po¢as operacie konstantna.

L5 Spicka

Pri aktivécii tejto funkcie je postupné zrychlovanie na zaciatku kazdej operacie vypnuté; to umoZziuje maximélnu
Spickovu silu a je to uzitoéné v situdciach s vysokymi Uroviami statického trenia, ako v pripade ze kridlo
zablokuje sneh alebo lad.

Ak nie je Spitka aktivna, zadina operécia fazou postupného zrychlenia.

L6 Predbezné blikanie

S funkciou predbezného blikania je pridana pauza 3 sekundy medzi zapnutim majaka a zaciatok operacie, aby
bol uzivatel s predstihom varovany o potencialne nebezpecnej situacii. Ak nie je predbezné blikanie aktivne, zapne
sa majak pri zahajeni operacie.

L7 | “Zatvorit* sa meni na
“Ciastocne otvorit*

Aktivaciou tejto funkcie vietky prikazy “zatvorit” (vstup “CLOSE” — ZATVORIT alebo radiovy prikaz “zatvorit”)
aktivuju operéciu giastoéného otvorenia (vid LED L6 na tabulke 9).

L8 Rezim “Slave”

Aktivaciou tejto funkcie sa RUN stava zariadenim “Slave”: tymto spdsobom je mozno synchronizovat fungovanie
dvoch motorov na protilahlych kridlach kde jeden motor funguje ako Master (primarne zariadenie) a ten druhy
ako Slave (sekundarne zariadenie); pre dalSie informécie vid odstavec “7.3.5 RUN v rezime “Slave”.

Pri beznom fungovani RUN, budt LED diédy L1...L8 svietit alebo budu vypnuté podla stavu funkcie ktort predstavujd. Napriklad L1 bude
zapnuta ked bude aktivna funkcia “Automatického zatvarania”.

J
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/7.2.2) Programovanie urovne jedna (funkcia ON-OFF)
Funkcie Urovne 1 sU vSetky z tovarne nastavené na “OFF” (Vypnuté). Je mozné ju kedykolvek zmenit ako je znazornené v Tabulke 8.
Postupuijte opatrne podla daného postupu, pretozZe existuje maximalna doba 10 sekind medzi stlatenim jedného a druhého tlagidla. Ak
uplynie dalSie Casové obdobie, skon€i proces automaticky a zapamata si Upravy do tej doby prevedené.

Tabulka 8: zmena funkcie ON-OFF Priklad

1. Stlacte a podrzte tlaidlo [Set] (na cca. 3 s) ¥
SET( ] 3s
2. Tlacidlo [Set] uvolnite az za¢ne LED didda L1 blikat 4
O oser( |
3. Stladte tlacidla [A] alebo [¥] pre posun blikania LED na LED oznacujlcu funkciu, ktora ma byt \ Z 3 Z
zmenena. G/ @ S
4. Pre zmenu stavu funkcie stlacte tlacidlo [Set] (kratke blikanie = Vypnuté; dihé blikanie = Zapnuté) é
SET
5. NezZ program opustite, po¢kajte 10 sekind, aby ste nechali uplynat maximéinu dobu. @
10s

Qypnuté.

Poznamka: Body 3 a 4 je mozné opakovat pocas rovnakych faz programovania za G¢elom nastavenia inych funkcii na Zapnuté alebo

7.2.3) Funkcie Urovne dva (nastavitelné parametre)

Tabulka 9: Zoznam programovatelnych funkcii: trover dva

LED vstupu | Parameter |Led (Uroven) Hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Nastavuje dobu pauzy, tj. dobu ktora
L1 Pauza L4 45 sekdnd uplynie pred automatickym
L5 60 sekund zatvorenim. To bude mat Uéinok len
L6 80 sekund pokial je aktivne automatické
L7 120 sekund zatvaranie.
L8 180 sekund
L1 Otvorit - zastavit - zatvorit — zastavit’
L2 Otvorit - zastavit - zatvorit - otvorit’
L3 Otvorit- zatvorit' - otvorit - zatvorit
L2 Funkcia Krok- | L4 Domovy blok Spravuje postupnost riadiacich prvkov
za-krokom L5 Domovy blok (viac neZ 2” vygeneruje zastavenie) sGvisiacich so vstupom Krok-za-krokom
L6 Krok-za-krokom 2 (menej nez 2” vygeneruje &iastoéné otvorenie) | &l€b0 s prvym prikazom radia.
L7 Prevadzka riadend obsluhou
L8 Otvéranie v poloautomatickom reZime, zatvaranie ,pomocou
obsluhy*
L1 Velmi vysoka citlivost (lahka brana)
L2 Velmi vysoka citlivost Riadi citlivost detekcie prekazok.
L3 Vysoka citlivost Dajte si tiez pozor na to, Ze citlivost
L3 Citlivost L4 Stredn4 citlivost je rovnako ovplivnena silou motora (vid.
detekcie L5 Stredne nizka citlivost L5); pre zaru¢enie spravneho
prekazok L6 Nizka citlivost nastavenia citlivosti detekcie
L7 Velmi nizka citlivost prekazok by sa sila motoru mala
L8 Velmi nizka citlivost (Brany tazkej vahy) nastavovat vzdy vopred.
L1 Funkcie indikatora otvorenych bran
L2 Aktivny pri zatvorenom kridle Nastavuje funkciu sUvisiacu
L3 Aktivny pri otvorenom kridle s vystupom indikétora otvorenia bran
L4 Vystup L4 Aktivny s radiovym vystupom 2 (bez ohfadu na suvisiacu funkciu, ak je
indikatora L5 Aktivny s radiovym vystupom 3 aktivna, dodava napatie 24V -30
otvorenej L6 Aktivny s radiovym vystupom 4 +50% o0 maximalnom vykone 4W).
brany L7 Indikator udrzby
L8 Elektricky zamok
L1 Nastavené na 40%
L2 Nastavené na 50% Po spusteni motora nastavte silu, aby
L3 Nastavené na 60% ste ju prispdsobili véhe bran. Riadiaci
L5 Riadenie L4 Nastavené na 80% systtm mera rovnako teplotu
sily motora L5 Nastavené na 100% prostredia s tym, Ze v pripade zvIast
L6 Poloautomaticky rezim 1=40+100% (1) nizkych tepl6t zvySuje silu.
L7 Poloautomaticky rezim 2=60+100% (1)
L8 Automaticky rezim = 0+100% (2)
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LED vstupu Parametr |Led (roven) Hodnota Popis \
L1 0,5 mt 1
L2 1 mt Meranie  &iastoéného  otvorenia.  Ciastodné
L3 1,5 mt otvorenie je mozné riadit druhym radiovym
L6 Ciastogné L4 2mt prikazom alebo funkciou “CLOSE”
otvorenie L5 25 mt (“ZATVORITY); ak je funkcia “Zatvorit”
L6 3 mt pritomna, stava sa “Ciastoénym otvorenim”.
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L1 Automatickd (na zaklade zavaznosti
operacif)
L2 2.000 Nastavuje pocet operécii po nich signalizuje
L3 4.000 poZiadavku na udrzbu automatiky (vid
L7 Hlasenie L4 7.000 odstavec “7.4.4 Hlasenie na udrzbu”).
adrzby L5 10.000
L6 15.000
L7 20.000
L8 30.000
L1 Vysledok operace 1 (najnovsi)
L2 Vysledok operaice 2
L3 Vysledok operécie 3 Je mozné urdit typ zavady, ktora nastala pocas
L8 Zoznam zavad | L4 Vysledok operacie 4 poslednych 8 operéacii (vid odstavec “7.6.1
L5 Vysledok operécie 5 Archiv porach”).
L6 Vysledok operacie 6
L7 Vysledek operacie 7
L8 Vysledok operacie 8
Poznamka: “ ” znamena vyrobné nastavenie

Poznamka (1): Automaticky reguluje pozadovand silu, za udrZzovanie minimalnej zaru€enej Urovne sily.

Poznamka (2): Automaticky reguluje pozadovanu silu.

VSetky parametre je mozné nastavit ak je to potrebné, a to bez akychkolvek vnatornych rozporov, len “citlivost detekcie prekazok” a “riadenie sily

motora” mdzu vyZadovat zvlaStnu pozornost:

« Nedoporucuje sa pouzitie vysokych hodnét sily ako kompenzacia skuto¢nosti, Ze kridlo ma anomalne trecie body; nadmerna sila méze

ohrozit bezpe¢nost systému a poskodit' kridlo.

» Akje pouzita “Citlivost detekcie prekazok” na podpore systému pre znizenie sily narazu, je potrebné previest po kazdom nastaveni postup

merania sily, ako je popisané v norme EN 12445,

« Opotrebenie a atmosférické podmienky ovplyviiuju pohyb bran; nastavenie sil by mala byt pravidelne kontrolovana.

\

J
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7.2.4) Programovanie Urovne dva (nastavitelné parametre)
Nastavitelné parametre maju vyrobné nastavenie, ako je to v tabulke 9: “ ”. Je mozné ju kedykolvek zmenit, ako je vyznacené

v Tabulke 10. Postupuijte opatrne podla navodu, pretoze medzi stla¢enim jedného a dalSieho tlacidla existuje maximalna doba 10 sekund.
Pokial uplynie dihsi ¢asovy interval, proces sa automaticky skonci a ulozi do paméte Upravy prevedené do tej doby.

~

Tabulka 10: zmena nastavitelnych parametrov Priklad
1. Stlaéte a podrzte tlacidlo [Set] (cca. 3 s) "
SET <:| 3s
2. Az zaéne LED L1 blikat, tlacidlo [Set] uvolnite 4
Ol ser C ]
3. Stlacte tlacidlo [A] alebo [ V] pre posun blikania LED diédy na LED oznacujicu parameter, ktory ma L Z IS Z X o

byt zmeneny

4. Stlacte tlacidlo [Set] a pocas krokov 5 a 6 ho podrzte.

5. Pockajte cca. 3 sekundy, naco sa LED predstavujdca uroven modifikovaného parametra rozsvieti. O

6. Stlacte tlacidlo [A] alebo [ V] pre posun blikania LED diédy na LED predstavujucu hodnotu parametra. ¥ TP

7. Uvolnite tlacidlo [Set].

8. NeZ program opustite, pockajte 10 sekind, aby ste nechali uplynat maximalnu dobu.

Poznamka: Body 3 aZ 7 je mozné pre nastavenie ostatnych parametrov po€as rovnakej fazy programovania zopakovat.




7.2.5) Priklad z programovania urovne jedna (funkcie ON-OFF).
Postupy pri ktorych je mozné zmenit vyrobné nastavenie funkcii pre aktivacii “Automatického zatvarania” (L1) a “Vzdy zatvorené” (L3)
boly uvedené ako priklady).

Tabulka 11: Programovanie Urovne jedna Priklad

( )

1. Stlaéte a podrzte [Set] (cca. 3 ) A\ 4
sl ] s
2. Tlacidlo [Set] uvolnite aZ za¢ne blikat LED diéda L1.
O saél
3. Stlacte jedenkrat [Set] pre zmenu stavu funkcie priradenej diéde L1 (Automatické zatvaranie). 4
LED L1 teraz bude blikat dlhymi bliknutiami. SET d o L1
4. Stlaéte dvakrat [ V] pre posun blikania LED diédy na LED L3. v4 ¥4 o
L3
5. Stlacte jedenkrat tlacidlo [Set] pre zmenu stavu funkcie priradenej diéde L3 (Vzdy zatvorené). V4
LED L3 teraz bude blikat dlhymi bliknutiami. SET C| OL3
6. Nez program opustite, pockajte 10 sekund, aby ste nechali uplynit maximalnu dobu. @
10s

Po dokonéeni tychto Ukonov, musia LED diédy L1 a L3 zostat rozsvietené na znamenie, Ze funkcie “Automatické zatvaranie” a “Vzdy
\_ zatvorené” sii aktivne.

[

7.2.6) Priklad z programovania Urovne dva (nastavitelné parametre)
Priklad ukazuje postup, ktory je potrebné vykonat pre zmenu vyrobnych nastaveni parametrov a zmenu “doby pauzy” na 60 sekind (vstup na L1
a uroven na L5) a znizenie “Momentu motora” na 60% (vstup na L5 a Groven na L3).

Tabulka 12: Programovanie Urovne dva Priklad
1 ( )

J

. Stlacte a podrzte [Set] (cca. 3 s
SET (:l 35
2. Uvolnite [Set] aZ zaéne blikat LED diéda L1. o él
L1 SET
3. Pocas krokov 4 a 5 stlaéte a podrzte [Set] f ©
SET
4. Pockajte cca. 3 sekundy dokial sa nerozsvieti LED dioda L3 predstavujuca aktualnu droveri “Doby pauzy”. o
L3 3s
5. Stlaéte dvakrat [ V] pre posun LED ktora je rozsvietena na LED L5, ktora predstavuje novi hodnotu “Doby @ A& 3 ©
pauzy” @ L5

6. Uvolnite [Set] f
SET

7. Stlacte Styrikrat tlacidlo [ V] pre posun blikajicej LED na LED L5
( f ( f ( f ( f L5

8. Pocas krokov 9 a 10 stlatte a podrzte tlagidlo [Set].
= @l
9. Pockajte cca. 3 sekundy dokial sa nerozsvieti LED diéda L5 predstavujica aktualnu troven “Momentu
motora”. 3s L5 O
10.  Stlacte dvakrat [A] pre posunutie LED ktora je rozsvietena na LED L3, ktora predstavuje novi hodnotu &, &,
“Momentu motora”. L3
11.  Uvolnite [Set]
SETC_:—,
12.  Nez program opustite, pockajte 10 sekind, aby ste nechal uplyn(it maximalnu dobu. @
10s )

\_
(" 7.3) Pridanie alebo odstranenie zariadenia
K systému automatiky RUN je mozné kedykolvek pridavat alebo Po pridani alebo odstraneni akychkolvek zariadeni mus

\

odstrariovat zariadenia. Hlavne je mozné rézne typy zariadenii systém automatiky opat prejst procesom rozpoznavania
pripojovat ku vstupom “BlueBUS” a “STOP”, ako je vysvetlené pripojenych zariadeni podfa pokynov obsiahnutych v
\vnasledujﬂcich odstavcoch. odstavci 7.3.6  “Rozpoznanie ostatnych zariadeni‘)

tak i komunikaéné signaly. VSetky zariadenie su pripojené detekovat vSetky mozné abnormality s absolitnou presnostou

Ziadnu polaritu; kazdé zariadenie je rozpoznavané  alebo odobrané zariadenie prejst procesom rozpoznania; vid odstavec
samostatne, pretoze je mu pri indtalacii priradend jednoznaénd  7.3.6 “Rozpoznanie ostatnych zariadeni®

adresa. K BlueBUS je mozné pripojit fotobunky, bezpeénostné

zariadenia, ovladacie tlacidla, signalne svetla at’d.

(" 7.3.1) BlueBUS )
Technolégia BlueBUS umoznuje pripojenie  kompatibilnych  Riadiaca jednotka RUN rozoznava vSetky pripojené zariadenia
zariadeneni s pouzitim len dvoch vodi¢ov veducich ako napdjanie, individudlne vhodnym rozpozndvacim procesem a moze

paralelne s dvomi vodiémi na BlueBUS. Nie je potebné dodrziavat  Ztohto dévodu musi riadiaca jednotka vzdy ked je k BlueBUS pridané

J




63.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory spdsobi okamzité preruSenie operacie (s kratkym
spatnym chodom). K tomuto vstupu je mozné pripdjat
zariadenia s vystupom podporujacim zapinacie kontakty
(“NO*") a zariadenie s vypinacimi kontaktmi (“NC”), ako i zariadenie
s vystupom o konstantnom odpore 8,2 kQ, ako snimacie hrany.
Pocas fazy rozpoznavania riadiaca jednotka, tak ako v pripade
BlueBUS, rozpozn4 typ zariadenia pripojeného ku vstupu STOP (vid
odstavec 7.3.6 “Rozpoznanie ostatnych zariadeni”); nésledne vzdy
ked nastane zmena rozpoznaného stavu, vyda STOP.

Ku vstupu STOP je mozné pripojovat viacej zariadeni, a to i rozne
typy, ak su u¢inené vhodné opatrenia:

= Akykolvek pocet zapinacich zariadeni je mozné spolu prepoaijit’

paralelne.
kAkykol\/ek pocet vypinacich zariadeni je mozné spolu prepoijit’ sériovo.

~

- Je mozné paralelne zapojit dve zariadenia s vystupom s
konstantnym odporom 8,2 kQ; ak je to nevyhnutné, je potrebné
zapojit viac zariadeni “do kaskady” s jedinym koncovym odporom
8,2 kQ.

= Zapinacie a vypinacie kontakty je mozné skombinovat zapojenim
dvoch kontaktov paralelne s upozornenim o umistnenim odporu

8,2 kQ do série s vypinacim kontaktom (to rovnako umozfuje
skombinovat 3 zariadenia: Zapinacie, Vypinacie a 8,2 kQ).

AK je pre pripojenie zariadenia s bezpe&nostnymi
funkciami pouzit vstup STOP, potom len zariadenie
so vstupom o konStantom odpore 8,2kQ zarucuje
kategoériu bezporuchovosti 3 podla normy EN 954-1. )

( 7.3.3) Fotobunky

Pomocou adresovania s pouzitim Specialnych mostikov, umoznuje
systém “BlueBUS” riadiacej jednotky rozoznat fotobunky a priradit
im sprédvnu detekénl funkciu.  Postup adresovania musi byt
prevedeny ako na vysielagi (TX), tak na prijimaéi (RX) (nastavenim
mostikov rovnakym spdsobom), aby sa zaistilo, Ze nebudd existovat
Ziadne dalSie pary fotobuniek s rovnakou adresou.

V automatike pre brany umoziiuje RUN instalaciu fotobuniek podla
vyobrazenia na Obrazku 24.

VZdy ked je pridana alebo odobrana fotobunka, musi riadiaca
jednotka prejst procesom rozpoznévania; vid odstavec 7.3.6

“Rozpoznanie ostatnych zariadeni”.

Tabulka 13: Adresovanie fotobuniek

Fotobunka Mostiky

Fotobunka Mostiky

FOTOBUNKA
VonkajSia fotobunka h=50 cm
aktivovana pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 2
VonkajSia fotobunka
aktivovana pri otvarani

FOTOBUNKA 1
Vnatorna fotobunka h=100 cm
aktivovana pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 2 I
Vnutorna fotobunka
aktivovana pri otvarani brany

FOTOBUNKA 1
Vnutornd fotobunka h = 50 cm
aktivovana pri zatvarani brany

FOTOBUNKA 3
Jednotliva fotobunka pre e
cely systém automatiky

FOTOBUNKA 1 1l
Vnatorna fotobunka h=100 cm
aktivovana pri zatvarani brany

‘A V pripade spolo¢nej instalacie FOTO 3 a FOTO Il musi poloha
prvkov fotobuniek (vysielac TX prijima¢ RX) zodpovedat
ustanoveniam obsiahnutym v priru¢ke pokynov k fotobunkam. J

\
(" 7.3.4) Fotobunky FT210B

Fotobunka FT210B kombinuje zariadenie omedzujuce silu (typu C
podfa normy EN1245) a detekior, kiory detekuje pritomnost
prekazok na optickej osi medzi vysielatom TX a prijimac¢om RX (typu
D podla normy EN12453). Stavové signdly snimacej hrany na
fotobunke FT210 st prenasané pomocou lucov fotobunky, ¢im s,
obe systémy integrované do jedného zariadenia. Prenosnéa c¢ast
je umiestnena na pohyblivom kridle a je napéjana batériami, ¢im sa
odstrafiuje potreba prepojovacich systémov; spotrebu batérie
redukuju Specidlne obvody zarucujlice trvanlivost az 15 rokov (vid
podrobny odhad v navode k vyrobku).

Kombin&ciou zariadenia FT210B so snimacou hranou (napriklad
TCB65) je mozné dosiahnat Urovne bezpeénosti “primarnej
hrany“ pozadované normou EN12453 pre vSetky “typy pouzitia”
a “typy aktivacie”.

\.

\

FT210B je v kombinacii so snimacou hranou “odporového” typu
(8,2 kOhm) bezpeény proti jednotlivym zavaddm. Je vybaveny
Specialnym protikoliznym obvodom braniacim interferencii
s dalSimi detektormi, a to i nesynchronizovanymi, a umoziuje
montaz dodatoénych fotobuniek; napriklad v pripadoch prejazdu
velkych vozidiel ked sa druhd fotobunka bezne umiestriuje 1 m od
zeme.

Pre dalSie informéacie ohladne metdd zapojenia a adresovania vid
priruéku pokynov k FT210B.
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7.3.5) RUN v rezime jednotky “Slave”

Ak je spravne naprogramovany a zapojeny, méze RUN fungovat aj D\ ‘ll
v rezime “Slave” (sekundarne zariadenie); tento typ funkcie sa = =
pouziva ked je potrebné automatizovat dve protifahlé brany so

synchronizovanym pohybom dvoch kridiel. V tomto rezime RUN

funguje ako primarne zariadenie (Master) riadiace pohyby,

zatial ¢o druhy RUN funguje ako sekundarne zariadenie (Slave)
pouzivajuce prikazy vyslané primarnym zariadenim (vetky RUN su z

vyroby nastavené ako primérne zariadenia).
Aby ste RUN nakonfigurovali ako sekundérne zariadenie, je potrebné ‘
aktivovat “rezim Slave” drovne jedna (vid tabulka 7).

Spojenie medzi primarnym a sekundarnym zariadenim RUN je « Pripojte 2 motory podra vyobrazenia na obr. 26.

pomocou BlueBus. = Zvolte smer otvarania 2 motorov podla vyobrazenia na obr.
25 (vid rovnako odstavec “4.1 Volba smeru”).
A V tomto pripade musi byt dodrzana polarita spojenia  « Pripojte ku dvom motorom napajanie.

medzi dvoma RUN, ako je to znazornené na obr. 26 . Naprogramujte “rezim Slave” na sekundarnom (Slave) RUN

(ostatné dve zariadenia zostavaju bez polarity). (vid tabulka 7).
» Prevedte rozpoznavanie zariadenia na sekundarnom (Slave)
Pre instalaciu dvoch RUN v rezimoch primarneho (Master) a RUN (vid odstavec “4.3 Rozpoznanie zariadenia”).
sekundarneho (Slave) zariadenia postupujte podfa nizsie uvedenych = Prevedte rozpoznavanie zariadenia na primarnom (Master)
Ukonov: RUN (vid odstavec “4.3 Rozpoznanie zariadenia ”).
- Nainstalujte dva motory podla znazornenia na obr. 25. Nie je = Prevedte samoucenie dizky kridla na primarnom (Master)
dolezité ktory motor bude fungovat ako primarny alebo sekundarny; RUN (vid odstavec “4.4 Rozpoznanie dizky kridia”).

pri volbe musite zvazit jednoduchost zapojenia a skuto€nost, ze
u sekundarneho zariadenia prikaz Step-by-Step (Krok-za-
krokom) umozriuje kridlu len Uplné otvorenie.

LUCYB

S.CA. S.CA. STOP PP

e [T

—
5]
— @)

7y e s
e 0 O

§ \\éé?:
v
- ME
U I

MASTER

SLAVE

Pri zapojovani 2 RUN v rezime Master-Slave désledne dodrZujte nasledujuce:
= VSetky zariadenia musia byt pripojené k primarmemu zariadeniu RUN (Master, ako na obr. 26), vratane radiového prijimaca.

« VSetko programovanie prevedené na sekundarnom zariadeni RUN (Slave) je ignorované (to na primarnom zariadeni RUN je platné) okrem
tych, ktoré s uvedené v tabulke 14.
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Funkcia urovne jedna (funkce ON-OFF)

abul’ka 14: Programovanie sekundarneho RUN nezavisle na primarnom RUN

\

Funkcie Urovne dva (nastavitelné parametre)

Odstavka Citlivost detekcie prekazky
Spitka Vystup indikatora otvorenej brany
ReZim Slave Riadenie silového momentu motora

Zoznam zavad

K sekundarnemu zariadeniu je
moZné pripojit’

= Majék (Flash)

= Indikator otvorenej brany (S.C.A.)
s Snimacia hrana (Stop)

= Prikazové zariadenie (Krok-za-krokom), ktoré riadi celé otvaranie iba
sekundérneho kridla.
= Vstupy “Otvorit" a “Zatvorit” nie st u sekundarneho zariadenia pouzité.

[

7.3.6) Rozpoznanie ostatnych zariadeni

Bezné rozpoznanie zariadeni pripojenych k BlueBUS a ku vstupu STOP prebieha pocas fazy inStalacie. Ak su pridané nové zariadenia alebo
odstrénené tie staré, je mozné proces rozpoznavania zopakovat postupom podra vyobrazenia na Obrazku 15.

Tabulka 15: Rozpoznanie ostatnych zariadeni Priklad

~N

1. Stlagte a podrzte tlagidla [A] a [Set] vy ¥
( : ( SET
2. Tlacidla uvolnite az za¢nu diddy L1 a L2 velmi rychle blikat (po cca. 3 s) 4+ 4
%1 9
3. Pockajte na kontrolnd jednotku niekolko sekind dokial nedokongi rozpoznavanie zariadeni. @
4, Ked bude faza rozpoznavania hotova, LED diédy L1 a L2 zhasn, LED diéda STOP musi zostat rozsvietena,

pokial LED diédy L1...L8 sa rozsvietia podla stavu prislusnej funkcie ON-OFF.

© 119

5.1 “Testovanie”.

.

A Po pridani alebo odstraneni akychkolvek zariadeni je potrebné systém automatiky opat’ preskusat’ podl'a pokynov v odstavci

_/

7.4) Specialne funkcie

7.4.1) Funkcia “Vzdy otvorené”

Funkcie “Vzdy otvorené” je funkcia riadiacej jednotky ktora
uzivatelovi umoznuje riadit operaciu otvarania, ak trva prikaz
“Step-by-Step” viac nez 2 sekundy. Je to uZito€né napriklad pre
pripojenie kontaktu ¢asovaa ku svorke “Step-by-Step” za ucelom
udrzat brany otvarenil v uréitom

N

¢asovom obdobi. Tento rys plati pre akékolvek naprogramovanie vstupu
“Step-by-Step”, okrem “Domovy blok 2”. Pozrite sa na parameter
“Funkcie Step-by-Step” v Tabulke 9.

4 7.4.2) Funkcie “Aj tak posunut”

V pripade, Ze niektoré z bezpeénostnych zariadeni nefunguje spravne
alebo je mimo prevadzky, stéle je mozné branu ovladat a pohybovat
v “Mftvom” rezime.

~N

Na dalSie informacie sa prosim pozrite do odstavca “Ovladanie pri
pokazenych bezpeénostnych zariadeniach” v prilohe “Pokyny a
upozornenie pre uzivatelov prevodového motora RUN”. )

f 7.4.3) Riadiaci systém ohrievania a chladenia

RUN je vybaveny pokrogilym systémom riadenia teploty motora.
Vnatornd hodnotu RUN od¢ita Specidlny senzor a pouziva sa
pre spravu klimatizaéného systému, aby sa umoznilo vyhrievanie
ked vonkajSie teploty poklesnd pod prah priblizne 0°C (ak je
funkcia

\

“ohrievania“ povolend pomocou jednotky diatkového programovania
“OperaView”); alebo aby sa umoznilo zrychlené chladenie motora
ked teploty presiahnu hodnotu priblizne 40°C.

J

4 7.4.4) Upozornenie na udrzbu

Pri zariadeni RUN je uzivatel vzdy informovany o tom, ked
automatika vyzaduje prehliadku v rdmci Gdrzby. Pocet operacii po
upozorneni je mozné vybrat z 8 Urovni, pomocou nastavitelného
parametra “Upozornenie na udrsbu” (vid tabutka 9). Uroveri
nastavenia 1 je “automatickd“ a berie do Uvahy zéavaZnost
operécie, ¢o je sila a doba trvania operacie, zatial €o iné
nastavenia sa nastavuju podla poétu operacii.

Tabulka 16: upozornenie o Udrzbe s majdkom a signalizaciou udrzby

N

Upozornenie o poZiadavkach Udrzby prebieha pomocou blikania

majaku, alebo na vystupe indikatora otvorenej brany, ak je
naprogramovany ako “Indikétor adrzby” (vid tabulka 9).

Majak “Flash” a svetlo Udrzby poskytuji signaly uvedené v
tabulke 16, a to v zavislosti na poctu prevedenych operacii voci
naprogramovanym medziam

Pocet operacii

Maijak

Signal indikatora udrzby

Menej nez 80% hranice

Bezny rezim (0.5s zapnuté, 0.5s vypnuté)

Na zadiatku otvarania rozsvieteny na 2s

Medzi 81% a 100%

Na zacdiatku operéacie zostava na 2s
rozsvieteny a potom pokracuje normalne

Pocas operacie blika

Viac nez 100%

Na zadiatku a na konci operacie zostava na 2s
rozsvieteny a potom pokracuje normélne

Blika stale
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Kontrola poctu prevedenych operacii
Pocet prevedenych operacii vyjadrenych ako percento nastavenej medze je mozné overovat pomocou funkcie “Upozornenie na udrzbu”. Pri
tejto kontrole postupuijte podra pokynov v tabulke 17.

Tabulka 17: kontrola poctu prevedenych operacii Priklad

1. Stladte a podrzte [Set] (cca. 3 s)

~

2. AZ zacne LED L1 blikat, uvolnite [Set]

3.  Stlacte tlagidlo [A] alebo [¥] pre posun blikania LED na vstupnej LED L7 predstavujicej v+ ¥4
parameter “Upozornenie na udrzbu” @ / @ L7
4. Pocas krokov 5, 6 a 7 stlacte a drzte [Set] A4
SET C|
5. Pockajte 3 sekundy, naco sa rozsvieti LED predstavujdci aktualnu Uroven parametra O
“Upozornenie na Gdrzbu”. 3s
6. Stlaéte a okamzite uvolnite tlacidla [A] a [V].

7. Ta LED ktora zodpoveda vybranej Grovni blika. Pocet bliknuti oznaduje percento vykonanych
operdcii (v nasobkoch 10%) voci nastavenej medzi.
Napriklad: pri nastaveni upozornenia o Udrzbe na L6 rovnych 10000, je 10% rovno 1000 operacii;
ak blikne LED 4-krat, znamena to, ze bolo dosadenych 40% operacii (medzi 4000 a 4999 operaciami). n="?
LED nebude blikat, ak doposial nebolo dosiahnutych 10% operacii.

8. Uvolnite tlacidlo [Set]

Vynulovanie pocitadla operacii
Po prevedeni udrzby systému je potrebné vynulovat pocitadlo operécii. Postupuijte podla popisu v

tabulke 18.
Tabulka 18: Vynulovanie pocitadla operacii Priklad
1. Stlacte a podrzte [Set] (na cca. 3 ) (:I
SET 3s
2. Az za¢ne LED diéda L1 blikat, [Set] uvolnite o 4
L1 seT (:l
3. Stlaéte tlagidlo [A] alebo [¥] pre posun blikania LED na vstupn( LED L7 predstavujlicu Y4 V4 o
parameter “Upozornenia o Gdrzbe” @ / @ L7
4. Pocas krokov 5 a 6 stlacte a drzte [Set] (j__l
SET
5. Pockajte 3 sekundy, potom sa rozsvieti LED predstavujuca aktualnu Urover parametra )
“Upozornenie o udrzbe”. 3s
6. Stlac¢te a podrzte tlacidla [A] a [ Y], na najmenej 5 sekind a potom ich uvolnite. e
LED diéda zodpovedajuca vybranej Grovne rychle blik& na znamenie, ze poditadlo operécii bolo @ ¥4 Q
vynulované. a GI
7. Uvolnite tla¢idio [Set]. é’
SET

\(

7.5) Pripojenie inych zariadeni o10p i
Ak uzivatel potrebuje pripojit vonkajSie zariadenie ako bezdotykovl ¢itacku

transponderovych kariet, alebo osvetlenie klavesnice, klucového Mm MM
spinaca, je mozné napojit privod energie ako na obrazku 27.

Napajacie napatie je 24Vdc -30% - +50% s maximalnym dostupnym l l

pradom 100mA.

24Vce

VAN
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7.6) RieSenie problémov

Priznaky

Tabulka 19 obsahuje pokyny pre pomoc pri rieSeni zavad alebo chyb ktoré
by mohly nastat pocas fazy instalacie alebo v pripade poruchy.

F2
F1

Tabulka 19: RieSenie problémov

Doporuc¢ené kontroly

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a LED na
vysieladi sa nerozsvieti.

Skontrolujte i nie su vybité batérie vysielaca a v pripade potreby ich vymerite

Radiovy vysiela¢ neovlada branu, ale LED
na vysielai sa rozsvieti

Skontrolujte ¢i bol vysiela¢ spravne ulozeny do pamate v radiovom prijimadi

Nie je zahajena Ziadn& operdcia a LED
“BlueBUS” neblika

Skontrolujte ¢ je RUN napojeny do elektrickej siete 230V.
Skontrolujte ¢i nie su prepalené poistky; ak je to potrebné, zistite pri¢inu zporuchy a potom poistky
vymerite za nové.

Nie je zah4jena Ziadn& operacia a majak
nesvieti

Uistite sa, ze je prikaz skutoéne prijaty. Ak prikaz prichadza na vstup STEP-BY-STEP,
prislusna LED “STEP-BY-STEP” sa musi rozsvietit; ak pouzivate radiovy vysielaé, musi LED
“BlueBus” urobit' dve rychle bliknutia.

Nie je zahajena Ziadna operacia a
majak niekolkokrat blikne

Spocitajte bliknutia a overte prislusnd hodnotu v tabulke 21

Operacia je zahajena, ale ihned potom
nasleduje spatny chod

Vybrand Uroven citlivosti detekcie prekéZky by mohla byt pre dany typ brany prili§ vysoka. Pozrite sa, ¢i
sU nejaké prekazky; ak je to nevyhnutné, zvolte nizsi stupen citlivosti.

Operacia je prevedena, ale nefunguje
majék

Uistite sa, Ze na svorke FLASH majéku je pocas operacie napétie (vzhladom k tomu Ze je
preruSované, nie je hodnota napatia podstatna: cca. 10-30Vdc); ak je tam napatie, je problém
spbsobeny majakom; v tom pripade ziarovku vymenite za novy; ak tam nie je napatie, moze sa
jednat o pretazenie na vystupe FLASH. Skontrolujte ¢i nebol skratovany kabel.

Operacia je prevedena, ale indikator otvorenej
brany nefunguje

Skontrolujte typ funkcie naprogramovanej pre vystup indikatoru otvorenych bran (L4 v
tabulke 9). Ked ma indikator svietit, skontrolujte ¢i je na svorke indikatoru otvorenych bran
napatie (cca. 24 Vdc); ak je napatie pritomné, je problém spdsobeny majakom, ktoré bude
potrebné vymenit za iné s rovnakymi charakteristkami. Ak tam nie je napatie, mbéze sa
jednat o pretazenie na vystupe indikatoru otvorenych bran. Skontrolujte &i nebol
skratovany kabel.

7.6.1) Archiv poruch

RUN umoznuje uzivatelovi prezerat zavady, ktoré nastaly po€as poslednych 8 operacii; napriklad preruSenie operécie v désledku
intervencie fotobunky alebo snimacej hrany. Pre preverenie zoznamu zavad , postupuijte podla tabulky 20.
Tabulka 20: Archiv porich Priklad
1. Staléte a podrzte [Set] (cca. 3 s) h 4
ser (| 3s
2. Az zagne LED dioda L1 blikat, uvolnite [Set] 4
O ]
3. Stlacte tlacidlo [A] alebo [Y] pre posun blikania LED diédy na vstup LED L8 predstavujuci v4 V4 o
parameter “zoznam zavad” @ / @ L8
4. Podas krokov 5 a 6 sladte a drzte [Set] L 4
ser (]
5. Pockajte 3s, naco sa rozsvietia LED diody zodpovedajuce operaciam, pri ktorych zavada nastala. LED
didéda L1 oznacuje vysledok poslednej operacie a L8 oznacuje vysledok 6smej operacie. Ak je LED rozsvietena, O
znamena to, Ze pocas tej operacie nastala zvada; ak je LED zhasnutd, znamena to, Ze pocas tej operacie Ziadna 3s
zavada nenastala.
6. Pre zvolenie pozadovanej operacie stlacte tladidla [A] a [V]:
Odpovedajuce LED zablika rovnakym poctom bliknuti ako majak pri poruche (vid tabulka 21). Ve b4 o
(a]Ja (4]
7. Uvolnite tlagidio [Set]. 4
ser(]

\.
[

7.7) Diagnostika a signalizacia

Niekolko zariadeni vydava zvlastne signdly umozriujuce identifikaciu stavu prevadzky alebo moznych poruch.

\_
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7.7.1) Signalizacia majakom

Pocas operacie majak FLASH blika jedenkrat za sekundu. Ak nie¢o nie je v poriadku, blikania st pocetnejsie; svetlo blika dvakrat

s jednosekundovou pauzou medzi blikanim.

Tabulka 21: Signalizacie majdkom FLASH

Rychle bliknutie Pri¢ina ZAKROK

1 bliknutie Na zaciatku operacie zariadenia pripojené k BLUEBUS nezodpovedaju tym, ktoré
bola rozpoznané pocas fazy rozpoznavania. Jedno alebo viac zariadeni méze

1 sekunda pauza Chyba na BlueBUS byt chybné: K luite ich inad by ich . ivad

1 bliknutie byt chybné; pre ontrolujte ich a v pripade pc?tre oy ic meen_te, v pripade
Uprav zopakuijte proces rozpoznavania (7.3.4 Rozpoznavanie ostatnych zariadeni).

2 bliknutia Na zaciatku operacie ju jedna alebo viacej fotobuniek nepodpori; pozrite sa ¢i su

1 sekunda pauza | Aktivcia fotobunky nejaké prekazky v osi fotobuniek.

2 bliknutia Toto je normalne pokial je nejaka prekazka bréaniaca pohybu.

3 bliknutia . . . . . e -

1 sekunda pauza Akt|v’af;|a”detek0|a Nadmerné trenie po€as pohybu; zistite pricinu.

3 bliknutia prekazok

4 bliknutia - - . . . i

1 sekunda pauza Aktivacia vstupu STOP Na pociatku operacie alebo pocas pohybu bol aktivovany vstup STOP; zistite pric¢inu.

4 bliknutia

5 bliknuti

1 sekunda pauza
5 bliknuti

Chyba v parametroch v |
riadiacej jednotke

Pockajte najmenej 30 sekind a potom skuste vydat prikaz. Ak stav pretrvava,
znamenad to, Ze je tam porucha a riadiacu jednotku je potrebné vymenit.

6 bliknuti
1 sekunda pauza
6 bliknuti

Prekro¢ena horna medza poctu

operécii za hodinu

Niekolko minit pockajte dokial' pauza obmedzuijlica operacie nepoklesne pod hornd hranicu.

7 bliknuti
1 sekunda pauza
7 bliknuti

Chyba vo vnitornych
elektrickych obvodoch

Odpojte na niekolko sekund vSetky elektrické obvody a potom skuiste prikaz vydat
znova. Ak stav pretrvava, znamena to, Ze je tam zavazna porucha a riadiacu
jednotku je potrebné vymenit.

8 bliknuti
1 sekunda pauza
8 bliknuti

Je aktivny prikaz, ktory zabranuje

vykonaniu ostatnych prikazov

Skontrolujte typ prikazu ktory je vzdy pritomny; napriklad by to mohol byt prikaz

z Casovaca alebo zo vstupu “otvorit™.

\.
-

7.7.2) Signaly na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke RUN je sada LED diéd z nich kazdé
poskytuje signalizaciu ako pri beznej prevadzke, tak i v pripade

pordch.

Tabulka 22: LED diédy na svorkach riadiacej jednotky

VA

LED diéda BLUEBUS Pri¢ina ZAKROK
Vypnuta Porucha UISt]ItG sa, Ze je quqenwnvo@ pradu; prekon?roluﬂe, Ci r’ne su,prlepalene poistky;
v pripade potreby zistite pricinu zavady a potom poistky nahradte novymi.
- e Nastala zavaZna porucha; skste riadiacu jednotku na niekolko sekind vypnut; ak stav
Svieti Z&vaznd porucha

pretrvava, znamend to, Ze je tam porucha a je potrebné vymenit riadiacu jednotku

Blikne kazdu sekundu

V8etko v poriadku

Bezna prevadzka riadiacej jednotky

2 rychle bliknutia

Nastala zmena stavu vstupu

Toto je normélne, ak nastava zmena na niektorom zo vstupov: STEP-BY-STEP, STOP,
OPEN, CLOSE, aktivacia fotobuniek alebo je pouzity radiovy vysielad

Sled bliknuti oddelenych

) Rozne Rovnaky signal ako u majaku. Vid' tabulka 21

jednosekundovou pauzou

LED diéda STOP Pri¢ina ZAKROK

Vypnuta Aktivéacia na vstupu STOP | Skontrolujte zariadenie pripojené ku vstupu STOP

Svieti V8etko v poriadku Vstup STOP je aktivny

LED di6éda S.S. Pri¢ina ZAKROK

Vypnuta V8etko v poriadku Vstup S.S. je aktivny

Svieti Aktivacia na vstupu S.S. Normalny pokial je zariadenie pripojené ku vstupu S.S. efektivne aktivne
LED di6da OPEN Pri¢ina ZAKROK

Vypnuta V8etko v poriadku Vstup OPEN nie je aktivny

Svieti Aktivacia na vstupe OPEN Normalny pokial je zariadenie pripojené ku vstupu OPEN efektivne aktivne
LED diéda CLOSE Pri¢ina ZAKROK

Vypnuta V8etko v poriadku Vstup CLOSE nie je aktivny

Svieti Aktivacia na vstupe CLOSE | Normalny pokial je zariadenie pripojené ku vstupu CLOSE efektivne aktivne

22



abulka 23: LED diédy na tlagidlach riadiacej jednotky

Led 1 Popis
Vypnuta Pri beznej prevadzke znamena, Ze “Automatické zatvaranie” nie je aktivne
Svieti Pri beZnej prevadzke znamena, ze “Automatické zatvaranie” je aktivne
» Prebieha programovanie funkcie
Blika » Akblika L2, znamena to potrebu fazy rozpoznavania zariadenia (vid odstavec “4.3 Rozpoznavanie zariadenia”).
Led L2 Popis
Vypnuta Pri beznej prevadzke znamena, Ze “Po Foto znovu zatvorit” nie je aktivne
On Pri beznej prevadzke znamend, Ze “Po Foto znovu zatvorit” je aktivne
Blika . Prebjeﬁa programov’anie funkcie. ] o . o o . .
» Akblikd L1, znamena to potrebu fazy rozpoznévania zariadenia (vid odstavec “4.3 Rozpoznavanie zariadenia”)
Led L3 Popis
Vypnuta Pri beznej prevadzke znamena, Ze “Vzdy zatvorené” nie je aktivne.
Svieti Pri beZnej prevadzke znamend, Ze “Vzdy zatvorené” je aktivne.
Blika P Prepieﬁa programov’anie funkcie. ] o . o o . .
» Akblikd L4, znamena to potrebu fazy rozpozndvania zariadenia (vid odstavec “4.3 Rozpoznavanie zariadenia”)
Led L4 Popis
Vypnuta Pri beznej prevadzke zariadenia znamena, ze “Odstavka” nie je aktivna.
Svieti Pri beZnej prevadzke zariadenia znameng, Ze “Odstavka” je aktivna.
» Prebieha programovanie funkcie.
Blika ® Ak blika L3, znaci to potrebu fazy rozpoznavania dizky kridla (pozrite sa na odstavec “4.4 Rozpoznavanie
dizky kridla”).
Led L5 Popis
Vypnuta Pri beznej prevadzke oznacuje, Zze “Tah” nie je aktivny.
Svieti Pri beZnej prevadzke oznaduje, Ze “Tah” je aktivny.
Biika Prebieha programovanie funkcie.
Led L6 Popis
Vypnuta Pri beZnej prevadzke oznacuje, Ze “Predbezné blikanie” nie je aktivne.
S\(iQTi Pri beznej prevadzke oznaluije, ze “Predbezné blikanie” je aktivne.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
Led L7 Popis
Vypnutd Pri beZnej prevadzky oznacuje, ze vstup CLOSE aktivuje operaciu zatvérania
Svieti Pri beZnej prevadzke oznaduje, Ze vstup CLOSE aktivuje operéciu Ciastoéného otvarania.
Blika Prebieha programovanie funkcie
Led L8 Pnpie

7.8) Prislusentvo

Pre RUN je dostupné nasledujlce doplnkové vybavenie: = OperaView; Jednotka dialkového programovania.
« SMXI alebo SMXIS: Radiovy prijima¢ na 433.92MHz Na Uplny a aktualizovany zoznam dopinkov sa pozrite do produktového
s kédovanim pomocou digitalneho plavajiceho kédu. katalogu Nice S.p.a.

* ONEXI: Radiovy prijima¢é na 433.92MHz s k6dovanim
pomocou digitdlneho plavajuceho kédu; vybaveny Modo Il pre
\ posielanie az 15 typov prikazov do kontrolnej jednotky. )

(

7.8.1) Jednotka dialkového programovania
Konkrétnejsie, konektor BusT4.8 (vid obrazok 30) umoziuje  Dalsie informacie st dostupné v prirucke pokynov pre programatorov
pripojenie jednotky diafkového programovania OperaView, kior4&  OperaView

umoznuje UpInG a rychlu spravu instalacie, udrzby a rieSenie
problémov s réznymi zavadami.

Pre pristup ku konektoru, vyberte kryt ako je naznacené na obrazku
31. Jednotku dialkového programovania je mozné umiestnit mimo
riadiacej jednotky do vzdialenosti cca 100 m; je mozné ju pripojit
sUcasne az k 16 zariadeniam a méze zostat pripojend pocas beznej
prevadzky RUN; vtomto pripade konkrétne “uzivatelské” menu
umoZiuje dorucovat do riadiacej jednotky prikazy.

Ak je do riadiacej jednotky pripojeny radiovy vysiela¢ typu ONEXI,
umoznuje jednotka dialkového programovania pristup k parametrom
vysielaca ulozenych v pamati.

Pre tieto funkcie je vyzadovany Stvorziloy kabel (BusT4), pokial
pouzijete osemzilovy kabel maximalnej dizky 1m (BusT8) je moza
aj aktualizaciu firmware na riadiacej jednotke RUN.




8) Technicky popis

Za uc¢elom vylepSovat vyrobky si Nice S.p.a vyhradzuje pravo menit technické Gdaje kdekolvek bez upozornenia pri zachovani rovnakej funkénosti
a uzito€ného urcenia.
VSetky technické charakteristiky tu uvedené sa vztahuiju k teplote okolia 20°C (5 °C).

Technické charakteristiky RUN

Typ modelu RUN 1800 - RUN 1800P | RUN 2500 - RUN 2500P

T Elektromechanicky prevodovy motor pre automaticky pohyb posuvnych brén pre priemyselné
yp pouzitie kompletny s elektronickou riadiacou jednotkou.

Ozubené koleso Pocet zubov 18; Modul 4 *

Maximalny silovy moment pri spusteni 50Nm

[zodpoveda schopnosti vyvinit silu (1390N)

potrebnl k uvedeniu kridla do pohybu]

Menovany §|Iovy momem o 32,5Nm

[zodpovedéa schopnosti vyvinat silu (900N)

potrebnl k udrzaniu kridla v pohybe]

Rychlost (Ziadna zataz) 10m/min (12m/min verze /V1)
Rychlost (pri nominalnej sile) 8,5m/min (8.9m/min verze /V1)

11 cyklov/hodinu (264 cyklov/der),
Maximalny poc&et prevadzkovych cyklov (pri | pre 15m branu (rovna sa cyklu 63%),
menovanom silovom momente) (riadiaca jednotka obmedzuje pocet cyklov na
maximalne pocty uvedené v tabulkach 2 a 3)**

40 min0t (riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzitl prevadzku hornymi medzami
uvedenymi v tabulkach 2 a 3)***

Maximalna doba nepretrzitej prevadzky (pri
menovanom silovom momente)

VSeobecne je RUN navrhnuty pre automatizaciu
bran pri vahach a mierach aké sU uvedené
v tabulkach 2, 3 a 4

Obmedzenie prevadzky

Odhaduje sa medzi 150.000 a 450.000 cyklami podla podmienok uvedenych v tabulke 4

Zivotnost
Zdroj pradu RUN 1800 - 2500 230Vac (+10% -15%) 50 Hz
Zdroj pradu RUN 1800/V1-2500/V1 120Vac (+10% -15%) 60 Hz

Maximélna spotreba prudu pri spusteni

[zodpoveda Ampérom] 700 W [3 A] [5 A verzia /V1]

Odoberany prad pri menovanom silovom

momente [zodpoveda Ampérom] 400 W[1.8 AJ[3 A verzia V1]

Trieda izolacie 1 (poZadované bezpecnostné uzemnenie)

Vystup majéku Pre 2 majéky typu LUCYB (Ziarovka 12V, 21W)

Pre 1 24V svetlo vykonu maximalne 4W (vystupné napétie moze byt ré6zne od -30 po +50%

Vystup indikatora otvorenej brany a je mozné ho rovnako pouzit k riadeniu malych relé)

Vystup BLUEBUS Jeden vystup s maximalnym zatazenim 15 jednotiek BlueBus

Pre vypinacie kontakty, zapinacie kontakty alebo kontakty s konStantnym odporom 8,2KQ; pri

Vstup STOP rozpoznavani (zmena voéi hodnote uloZenej v paméte vyvola prikaz STOP).

Vstup Step-by-step (Krok-za-krokom) Pre ,normélne otvorené” kontakty (zopnutie kontaktov vyvola prikaz S.S.)

Vstup OPEN (OTVORIT) Pre ,normélne otvorené” (zopnutie kontaktov vyvold prikaz OPEN)

Vstup CLOSE (ZATVORIT) Pre ,normélne otvorené” (zopnutie kontaktov vyvold prikaz CLOSE)

Radiovy konektor SM konektor pre prijimace SMXI; SMXIS alebo ONEXI

Vstup radiovej ANTENY Vstupné réddiova ANTENA 52Q pre typ kabla RG58 alebo obdobny

Programovatelné funkcie 8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii (vid tabulky 7 a 9)
Rozpoznavanie zariadenii pripojenych k vystupu BlueBus.

Funkcie v reZime rozpoznévania Rozpoznavanie zariadenii typu "STOP" (zapinacie alebo vypinacie kontakty alebo odpor
8,2KQ)
Rozpoznavanie dizky brany a vypocet spomalenia a bodov &iastoéného otvorenia.

Prevadzkova teplota -20°C =+ 50°C

Pouzitie hlavne v kyslych, slanych alebo Ni

potencialne vybusnych atmosférach e

Stupen ochrany IP P 44

Rozmery a vaha 400 x 255 h 390; 24.5Kg |

* Volitelne je dostupné ozubené koleso s 12-zubami
** Pri 50°C a pri dizke brany 15 metrov, je maximalna prevadzkové frekvencia 7 cyklov/hodinu (rovnd sa cyklu 40%).
*** Pri 50°C je maximélna doba nepretrzitej prevadzky 10 mindt.
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Pokyny a upozornenie pre uzivatelov prevodového motora RUN

(

Gratulujeme Vam kvyberu vyrobku Nice pre Vas
systém automatiky! Nice S.p.A. vyrdba komponenty
pre automatizaciu bran, dveri, rolovacich bran, roliet a
markyz: prevodové motory, riadiace jednotky, radiové
ovladanie, majaky, fotobunky a rézne doplnky. Nice
pouziva len najkvalitnejSie materidly a prvotriedne
remesIné spracovanie. Zameriava sa na vyvoj inovacnych
rieSeni navrhnutych pre zjednodu$enie pouzivania nim
vyrabaného vybavenia, sdbrazom na technické,
estetické a ergonomické charakteristiky. Vas technik
iste zo Sirokého spektra vyrobkov Nice vybral ten, ktory
nejlepSie vyhovuje Vasim 3pecifickym poziadavkam.
Kazdy systém automatiky je unikatny. V&S instalacny
technik je jedinou osobou so skisenostou a profesionalitu
potrebnou k zostaveniu systému schopného vyhoviet
VasSim poziadavkam, systému ktory je bezpecny,
spolahlivy, ma dlha Zivotnost a je postaveny v sulade
s platnymi predpismi. Systém automatiky nielenze velmi
prispieva k pohodliu; rovnako zvySuje Uroven
zabezpecenia VaSej domacnosti. Naviac ma dlha
zivotnost a minimalnou potrebou Udrzby. Aj ked systém
automatiky ktory vlastnite splfiuje bezpe¢nostné poziadavky
platnej legislativy, nie je tym vylu€ena existencia
“zbytkového rizika”, tj. moznosti, ze mézu vzniknat
nebezpetné situacie, a to vacSinou nésledkom
nespravného alebo neuvazeného uzivania. Aby sme
Vam pomohli vyhnat sa akymkolvek nehodam, pripravili
sme nasledujuci zoznam nebezpeénych manipulacii:

*Predtym nez svoj systém automatiky poprvy raz
pouzijete, poZiadajte pracovnika montaze, aby vam
vysvetlil pévod zostavajucich rizik; urobte si niekolko
minat ¢asu a precitajte si uzivatel'ski priru¢ku pokynov,
ktorG Vam pracovnik montaze da. Tuto priruéku si
uschovajte pre neskorSie pouZzite a poskytnite ju
pripadnému budicemu majitefovi systému automatiky.

-Vas systém automatiky je zariadenie, ktoré bude
spolahlivo plnit VaSe prikazy; neuvazené alebo
nepatricné pouzitie méze vyvolat nebezpecie: systém
nespustajte, ak sU vjeho prevadzkovom dosahu
fudia, zvierata alebo veci.

<Deti: systémy automatiky sU navrhnuté tak, aby
zarucily vysoku uaroven bezpe€nosti. Su vybavené
detekénymi zariadeniami zabranujuce pohybu kridla
brany, ak v ceste stoja fudia alebo prekazky, ¢im je
zarucena spolahlivd a bezpeéna prevadzka. Detom by
nemalo byt  dovolené hrat  si v blizkosti
automatizovanych  systémov; aby ste  predisli
akymkolvek ndhodnym aktivdciam, majte diatkové
ovladdanie vzdy z dosahu deti: nie su to hracky!

«Zavady: Ak si vSimnete, ze Va$a automatika nefunguje
spravne, odpojte privod pradu

\
do systému a pouzijte ruény uvolfiovacie zariadenie.
NepokoUSajte  sa  prevadzat  opravy; zavolajte
inStalacného technika a medzi tym systém pouzivajte ako
neautomatickd branu, po tom, ¢o ste uvolnili prevodovy
motor.

-Udrzba: Rovnako ako u akéhokolvek iného stroja, i Vasa
automatika potrebuje k zaisteniu svojej dlhej zZivotnosti
a bezpecnosti pravidelnl periodickd Gdrzbu. So svojim
indtalacnym technikom si dohodnite periodicky plan
udrzby. Nice doporucuje, aby boli bezné prehliadky
Udrzby prevadzané kazdych Sest mesiacov pre bezné
domace pouzitie, ale tento interval sa moze velmi liSit
v zavislosti na intenzite pouzivania. Prehliadky, udrzbu
a opravy je opravneny prevadzat len kvalifikovany
personal.

*Systém ani jeho naprogramovanie a jeho parametre
nastavenia Ziadnym spdsobom neupravuijte, i keby ste
sa citili byt schopnymi tak urobit: za Vas systém
zodpoveda Vas instalaény technik.

«ZavereCna skuska, periodické operacie udrzby a
akékolvek opravy musia byt zdokumentované osobou
ktord ich prevadzala; tieto dokumenty musia zostat v
drzani majitela systému.

Jedinymi  doporuc¢enymi Ukonmi, ktoré mbze
uzivatel periodicky prevadzat sa tykaju Ccistenia
skiel fotobuniek a odstranovania listia a nanosu,
ktoré by mohly automatike branit v pohybe. Ak chete
pocas udrzby brany zabranit nahodnej aktivacii, uvolnite
systém automatiky (ak je popisané nizSie). K Cisteniu
pouzivajte mierne vihkd handru.

eLikvidacia: Na konci uzitoCnej zivotnosti musi
automatiku demontovat kvalifikovany personal a
materialy musia byt recyklované alebo zlikvidované
v sllade s miestnou platnou legislativou.

<V pripade zavad alebo vypadku pradu. Ked ¢akate
na prichod technika (alebo na obnovenie dodavky pradu,
ak nie je Vas systém vybaveny zaloznymi batériami),
mbzete systém pouzivat rovnako ako akakolvek ina
neautomaticka brana. Aby ste to mohli robit, budete
potrebovat ru¢ne uvolnit prevodovy motor (tento Gkon
je jedinym, ktory je uzivatel automatiky opravneny
previest): Tento Ukon bol firmou Nice starostlivo vyvinuty
tak, aby bol fahky a bez akejkolvek potreby nastrojov
alebo fyzickej namahy.
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Ruény pohyb a uvolnenie: pred prevedenim tohoto ukonu upozoriiujeme, ze uvolnenie moéze nastat jedine
ked je kridlo zastavené.

1 Posunite kryci disk zamku. 2 VloZzte kIU¢ a oto€te nim v smere hodinovych ruciciek.

3 Zatiahnite za uvolfovaciu packu. 4 Ruéne posurite kridlom.

Pre zamknutie: prevedte rovnaké tkony v opacnom Vymena batérie dialkového ovladania: ak sa zd3,
poradi. ze vas radiovy prijima¢ po urcitom ¢asovom obdobi
_ . L . . nefunguje prili§ dobre alebo nefunguje vébec, méze to
Ovladanie pri porusenych bezpecnostnych pyt tym, e je vybitd batéria (v zavislosti na type
zariadeniach: ~ Pokial bezpeCnostné zariadenie  pouzivania méze vydrzat od niekolkych mesiacov az do
nefunguije, stale je mozné branu ovladat. jedného roku a viac). Vtom pripade spozorujete, Ze
svetlo potvrdzujice prenos zoslabne, alebo se

» Pouzite zariadenie k ovladaniu brany (dialkové ovladanie nerozsvieti, alebo sa rozsvieti len kratko. Predtym nez

alebo klicom oviadany  spina¢, atd.). Pokial pydete volat technika skiste vymenit batériu za batériu
bezpecnostné zariadenie taky Ukon umoznuje, brana  z iného fungujliceho vysielaga:
sa normalne otvori a zatvori, inak niekolkokrat blikne

majak, ale operacia nezacne (pocet bliknuti zavisi na Ak je problém spdsobeny slabou batériou, vymente ju za in(

dévode preco nie je operacia umoznena). rovnakého typu. Batérie obsahuji nebezpe&né latky:
; . ’ . nevyhadzujte ich spoloéne sinym odpadom, ale
= V'tomto pripade pocas 3 sekind znova stlacte pouzite metddy zavedené miestnymi predpismi.

ovladanie a podrzte ho stlacené.

. i , .. Ste spokojni? Prajete si vo svojej domacnosti
= Po cca. 2s sa zaCne brana pohybovat v rezime naingtalovat dalsi systém automatiky, zavolajte svojho
“pritomny Clovek”, {j. dokial trva aktivacia ovladania, instalacného technika a pouzite vyrobky Nice. Dostane
bude brana pokracovat v pohybe; ihned po uvolneni g5 vam sluzba $pecialistu a najpokrogilejgich produktov
ovladania sa brana zastavi. dostupnych na trhu, $pickovej vykonnosti a maximainej
; . 3 . ) ~ kompatibility systému. Dakujeme Vam za preéitanie
_A Ak su bezpecnostné zarla,denla, pokazene,  ionoto navodu. Mame istotu, Ze budete so svojim novym
je potrebne automatiku opravit tak rychlo ako to  gystémom spokojny: ohradne akychkolvek poziadaviek
bude mozné. kontaktujte prosim svojho indtalaéného technika.
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