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1) Bezpecénostné instrukcie:

Tento navod obsahuje délezité informacie ohladne
bezpecénosti; je dblezité, aby ste si pred za€atim inStalacie
komponentov precitali vSetky informacie tu uvedené. Ulozte
tento navod na bezpe¢né miesto, aby ste ho mohli neskor
pouzit.

Ak su v tomto navode uvedené udaje, upozornenia a iné
informacie, ktoré sa tykaju vSetkych produktov, je pouzité
spoloéné pomenovanie ,SPIN“. Popis jednotlivych produktov
sa nachadza v kapitole ,2 Popis vyrobku a jeho pouzitie®.

Vdaka nebezpelenstvam, ktoré mézu pretrvavat pocas
indtalacie a pouzivania zariadenia SPIN, inStalacia musi byt
vykonana prisne v sulade s platnou legislativou, normami
a nariadeniami. Tato kapitola obsahuje podrobny popis
zakladnych upozorneni. Ostatné, SpecifickejSie upozornenia,
su podrobne uvedené v Kapitolach ,3.1 Predbezna kontrola“
a 5. Testovanie a uvedenie do prevadzky“.

& |Pod|’a najnovsSej eurdpskej legislativy, vyroba
automatizaénych systémov bran alebo bran sa riadi
ustanoveniami uvedenymi v Smernici 98/37/CE
(Smernica o strojoch) a podrobnejsie ustanoveniami: EN
12445; EN 12453 a EN 12635, ktoré umoznuju vyrobcom
deklarovat’ pozadovanu zhodu produktu.

Dalsie informéacie, smernice k analyze rizik a ako vytvorit
technicku dokumentéaciu su k dispozicii na webovej stranke
www.niceforyou.com.

e Tento navod bol Specialne napisany pre pouzitie
kvalifikovanymi montérmi. Okrem priloZzenych informacii
.InStrukcie a upozornenia pre pouzivatelov prevodového
motora SPIN® ktoré technik pri montazi oddeli, Ziadna
z informacii uvedenych v tomto navode nie je uréena pre
koncovych pouzivatelov!

Akékolvek pouzivanie alebo prevadzkovanie zariadenia
SPIN, ktoré nie je vyslovne uvedené v tomto navode, nie
je povolené. Nespravne pouzivanie méze spdsobit Skody

2) Popis vyrobku a jeho pouzitie

SPIN je Skala prevodovych motorov uréenych na
automatizaciu sekcionalnych bran v kombin&cii
s prisluSenstvom SPA5 (dodava sa samostatne),a vyklapacich
bran sotvaranim smerom hore s vy€nievajucou alebo
nevycCnievajucou pruzinou alebo protizavazim.

Elektrické pripojenia na externé zariadenia boli zjednodu$ené
pouzitim ,BlueBUS®, technoldgie, vdaka ktorej je mozne
pripojit viacero zariadeni pomocou len 2 vodicov.

alebo zranenia.

Pred zacatim inStalacie je potrebné vykonat analyzu rizik, ktora
musi  obsahovat zoznam zakladnych  bezpecnostnych
poziadaviek uvedenych v Prilohe | Smernice o strojoch, na
ktorom budu uvedené prislusné pouzité rieSenia. Poznamka:
Analyza rizik je jednym z dokumentov obsiahnutych v ,technickej
dokumentacii“ pre tento automatizaény systém.

Preverte, ¢i na zostavenie automatizaéného systému s SPIN su
potrebné dalSie zariadenia na zaklade Specifickych poziadaviek
na pouzivanie a pritomnych rizik. Nasledovné rizika je potrebné
brat v Uvahu: dopad, rozdrvenie, odstrihnutie, uviaznutie atd.
ako aj ostatné zakladné nebezpecenstva.

Neupravujte Ziadne komponenty, pokial takyto krok nie je
uvedeny vtomto navode. Operacie tohto druhu mézu viest
k porucham. Spoloénost NICE neprebera zodpovednost za
Skody spbsobené upravenymi produktmi.

Pocas inStalacie a pouzivania zabezpecte, aby pevné objekty
alebo kvapaliny neprenikli do riadiacej jednotky ani do inych
otvorenych zariadeni V pripade potreby, prosime, kontaktuje
oddelenie sluzZieb zakaznikom NICE; pouzivanie zariadenia
SPIN pri tychto podmienkach méze byt nebezpecné.
NepouZivajte automatizacny systém, pokial nebol uvedeny do
prevadzky podla Kapitoly ,5. Testovanie a uvedenie do
prevadzky*“.

Baliaci material zariadenia SPIN musi byt zlikvidovany v sulade
s miestnymi nariadeniami.

Ak sa vyskytne porucha, ktoru nie je mozné vyriesit na zaklade
informacii uvedenych vtomto navode, kontaktujte oddelenie
sluzieb zakaznikom NICE.

V pripade, ak dbjde k aktivovaniu/deaktivovaniu niektorého
z automatickych spinaCov alebo vypaleniu poistky, musite
identifikovat poruchu a eliminovat je pred zapnutim spinaca
alebo vymenou poistky.

Pred spristupnenim svoriek vo vnutri krytu SPIN odpojte vSetky
napajacie okruhy. Ak odpdjacie zariadenie nie je oznacené,
zaveste nan tabulku s nasledovnym napisom: ,UPOZORNENIE:
PREBIEHAJU UDRZBARSKE PRACE".

Zariadenie SPIN pracuje na elektricky prud. V pripade vypadku
napajania je mozné uvofnit prevodovy motor, aby bolo mozné
posunut branu manualne. Niektoré verzie v8ak obsahuju
vyrovnavaciu batériu PS124, ktord umozriuje pouzivanie bran aj
v pripade vypadku napajania.

Produkty popisané v Tabulkach €. 1 a 2 spadaju do Skaly SPIN.

Tabulka €. 1: Popis komponentov SPIN

Model: Prevodovy motor Vodiaci prvok Prijimac Vysiela¢
SPIN20KCE SN6021 3x1m SMXI FLO2R-S
SPIN21KCE SN6021 3m SMXI FLO2R-S
SPIN30 SN6031 3x1m
SPIN40 SN6041 3x1m
SN6031 SN6031
SN6041 SN6041 -- --

SN6031 musi byt doplneny o vodiace prvky SNA5 (3 m) alebo SNA6 (3 m + 1 m).

SN6041 musi byt doplneny o vodiaci prvok SNA6 (3 m + 1 m).

SPIN30; SPIN40; SN6031 a SN6041 je mozné doplnit o prijimace SMXI alebo SMXIS a relativnymi vysielaémi.
Tabul'ka €. 2: Porovnanie zakladnych vlastnosti prevodovych motorov SPIN

Typ prevodového motora SN6021 SN6031 SN6041

Maximalny kratiaci moment 11,7 Nm (650 N) 11,7 Nm (650 N) 18 Nm (1000 N)
(zodpoveda maximalne;j sile) ) ) fe,
Znizena spotreba v pohot. rezime Nie Ano Ano L4
Max. pocet zariadeni BlueBus 2 6 6

Nudzové napajanie Nie s PS 124 s PS 124

Doplnkové osvetlenie (objimka Ziarovky) 12V - 21 W -BA15 230V*—-60 W -E27 | 230V*-60 W -E27 o

* 120V pre verzie SPIN/V1


http://www.niceforyou.com

2.1) Limity pouzitia vyrobku

Kapitola ,8 Technické udaje” obsahuje Udaje potrebné na stanovenie, ¢i produkty radu SPIN su vhodné pre zamyslané
pouzitie.

Strukturalne vlastnosti produktov SPIN ich robia vhodnymi pre pouZitie na sekcionalnych branach a vyklapacich branach
s otvaranim smerom hore v ramci limitov uvedenych v Tabulkach €. 3, 4 a 5.

Tabulka €. 3: Prevadzkové limity prevodovych motorov SPIN

Model: SEKCIONALNE brany Brany s OTVARANIM SMEROM | Brany s OTVARANIM SMEROM

HORE, nevy¢€nievajuce HORE, vycnievajuce

(s prislusenstvom SPAS5) (s prislusenstvom SPA5)
Vyska Sirka Vyska Sirka Vyska Sirka
SPIN20KCE 25m 3,5m 22m 3m 28m 3m
SPIN21KCE 25m 3,5m 22m 3m 28m 3m
SPIN30 2,5m 3,5m 2,2m 3m 2,8 m 3m
SPIN40 2,5m 5m 2,2m 4 m 2,8 m 4 m
SN6031 (SNA5) 25m 3,5m 22m 3m 28m 3m
SN6031 (SNA6) 35m 3,5m 32m 3m 3,5m 3m
SN6041 (SNAB) 35m 5m 32m 3m 3,5m 3m

o I I-

i - - el |

Hodnoty uvedené v Tabulke €. 3 su len smerodajné a mézu byt pouzité len ako odhadované. Skuto¢na vhodnost SPIN pre
automatizaciu urcitych bran zavisi na stupni vyvazenia telesa brany, treni vodiaceho prvku ainych aspektoch, vratane
obc¢asného ukazu, napr. tlak vetra alebo pritomnost namrazy, ktora moze branit brane v pohybe.

Aby bolo mozné stanovit skuto€né podmienky, je potrebné zmerat silu potrebnu na posunutie telesa brany po jeho trase, aby
sa zabezpedilo, Ze tato hodnota nepresahuje ,menovity kratiaci moment® uvedeny v Kapitole 8 ,Technické vlastnosti‘; a tiez,
aby bolo mozné vypocitat pocet cyklov/hodin a sekvenénych cyklov, je potrebné brat v Uvahu Udaje uvedené v Tabulkach &. 4
ab.

Tabulka €. 4: Limity v zavislosti na vySke brany

Vyska telesa brany Max. pocet cyklov/hodin | Max. pocet sekv. cyklov
Max. 2 20 10
2+25 15 7
2,5+3 12 5
3+3,5 10 4

Tabulka €. 5: Limity v zavislosti
Sila potrebna na posunutie

na sile potrebnej na posunutie telesa brany
Percento redukcie cyklov

brany N SN6021 - SN6031 SN6041
Max. 250 100% 100%
250+400 70% 90%
400+500 25% 70%
500+650 --- 40%
650+850 --- 25%

Vy8ka brany umozZnuje vypoCet maximalneho poctu cyklov za hodinu a sekvenénych cyklov, zatial ¢o sila potrebna na
posunutie bran umoznuje vypocCet percenta redukcie cyklov; napr., ak je vySka telesa brany 2,2 m, umoziuje 15 cyklov za
hodinu a 7 sekvenénych cyklov, ale ak je potrebna sila 300 N, pri pouziti prevodového motora SN6021, tento pocet je potrebné
zredukovat na 70%, o ma za nasledok 10 cyklov za hodinu a priblizne 5 sekvenénych cyklov. Aby sa zabranilo prehriatiu,
riadiaca jednotka ma obmedzovaé, ktory pocita s prevadzkou motora atrvanim cyklov a aktivuje sa pri prekroceni
maximalneho limitu.

Poznamka: 1 kg = 9,81 N, t. j., napr. 500 N sa rovna 51 kg.



2.2) Typické usporiadanie systému
Na Obrazku €. 2 je zobrazeny typicky systém pre automatizaciu sekcionalnych bran.

1 SPIN 4  Hrana citliva na dotyk 6 Klucovy spinac
2  Fotobunky 5 Blikajuce svetlo - majadk so 7 Lanko funkcie PP
3  Fotobunky na podstavci (Obr. €. 3) zabudovanou anténou 8 Vysiela¢

Na Obrazkoch €. 3 a4 su zobrazené typické instalacie vyklopnych bran s vonkajSim vysunutim, alebo bez vonkajsieho
vysunutia s otvaranim smerom hore.

& |V pripade instalacii na branach s otvaranim smerom hore je potrebné prisluSenstvo SPAS5.
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2.3) Zoznam kablov

Na Obrazku &. 2 su zobrazené kable potrebné na pripojenie
zariadeni typickej inStalacie; v Tabulke ¢. 6 su uvedené
vlastnosti kablov.

& |Pouiité kable musia byt vhodné pre typ instalacie.
Napr., pre instalaciu v interiéry odporia¢ame pouzit’ kabel
typu HO3VV-F.

Tabulka ¢. 6: Zoznam kablov

Pripojenie

Typ kabla

Maximalna povolena dizka

A: Blikajuce svetlo — majak 1 kabel 2x0,5 mm” 20m
s anténou 1 tieneny kabel typu RG58 20 m (odporu¢ame menej ako 5 m)
B: Fotobunky 1 kabel 2x0,5 mm” 30m
C: Klcovy spinac 2 kable 2x0,5 mm” (poznamka 1) 50 m
D: Primarna citliva hrana 1 kabel 2x0,5 mm” (poznamky 2-3) | 30 m

Poznamka 1: Mbzete pouzit jeden kabel 4x0,5 mm? namiesto dvoch kablov 2x0,5mm2.

Poznamka 2: V situaciach, kde je viac ako jeden okraj, pozri Kapitolu ,7.3.2 Vstup STOP*, kde najdete informacie o type
pripojenia.

Poznamka 3: Na pripojenie citlivych hran na branu su potrebné Specialne zariadenia, ktoré umoziuju pripojenie aj ked sa
brana pohybuije.



3) Instalacia

&|Inétaléciu SPIN musia vykonat kvalifikovani
pracovnici v sulade s platnou legislativou, normami
a nariadeniami  a smernicami uvedenymi v tomto
navode.

3.1) Predbezna kontrola
Pred zac¢atim montaze SPIN musite vykonat nasledovné:

Skontrolujte, &i vSetok material je vo vynikajucom stave,
vhodny pre pouzitie, a ¢i zodpoveda platnym normam.
Preverte, Ci Struktura bran je vhodna pre automatizaciu.
Preverte, & sila arozmery brany spifiaju uvedené
prevadzkové limity uvedené v Kapitole ,2.1 Limity pouzitia
vyrobku®.

Skontrolujte, i statické trenie (t.j. sila potrebna na
zacatie posunu telesa brany) je menSia ako polovica
,maximalneho krutiaceho momentu“, acdi dynamické
trenie (t.j. sila potrebnd na udrzanie telesa brany
vpohybe) je menSia ako polovica ,nominalneho
kratiaceho momentu“. Porovnajte vysledné hodnoty
s hodnotami uvedenymi v Kapitole ,8 Technické udaje“.
Vyrobca odporu¢a ponechat rezervu 50% sily, pretoze
nepriaznivé klimatické podmienky mdézu spésobovat
zvySené trenie.

Preverte, Ci v niektorych miestach v ramci trasy otvarania
alebo zatvarania brany nedochadza ku zvySenému treniu.
Preverte, ¢i mechanické zarazky su dostatone pevné,
a neexistuje nebezpecenstvo vykolajenia brany.
Skontrolujte, &i je teleso brany spravne vyvazené, t.|.
neposuva sa samé od seba v Ziadnej polohe.

Preverte, ¢&i montédZzne polohy rbznych zariadeni
(fotobunky, tlacidla atd.) su chranené pred otrasmi, a ¢i
montazne povrchy su dostato€ne pevné.

Skontrolujte a preverte minimalne a maximalne montazne
rozmery podla Obrazkov €. 5 a 6.

Nikdy neponarajte komponenty do vody ani inych
kvapalin.

Komponenty SPIN musia byt vzdy z dosahu tepelnych
zdrojov tepla a otvoreného ohna; takéto situacie modzu
poskodit SPIN a spdsobit poruchu, poziar alebo vyvolat
nebezpecné situacie.

Ak brana obsahuje pristupové dvere, preverte, Cdi
neprekazaju normalnemu pohybu. V pripade potreby
nainstalujte vhodny zamykaci systém.

Ak sa brana, ktoru chcete vybavit automatizanym
systémom, vyklapa smerom hore, skontrolujte hodnotu E
uvedenu na Obrazku €. 7, t.j. minimalnu vzdialenost
medzi hornou stranou vodiaceho prvku a maximalnym
bodom dosiahnutefnym hornym okrajom bran. Ak sa
hodnota nezhoduje s uvedenou, SPIN nie je mozné
nainstalovat’ na tento systém.

Pripojte napajaciu zastrcku do vhodne uzemnenej
zasuvky.

Elektrickd zasuvka musi byt chranena pomocou
adekvatneho tepelného magnetického prerusovacieho
zariadenia.

3.2) Instalacia SPIN
InStalacia prevodového motora SPIN pozostava z 3 krokov:

Montaz vodiaceho prvku (informacie o vodiacich prvkoch
dodavanych so SPIN20KCE, SPIN30 a SPIN40 najdete v
odseku 3.2.1, ovodiacom prvku SNA5 v odseku 3.2.2
a o vodiacom prvku SNAG6 v odseku 3.2.3)

InStalacia prevodového motora na vodiaci prvok (pozri
odsek 3.2.4)

InStalacia prevodového motora na strop (pozri odsek
3.2.5)
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& |SN6031 vyzaduje vodiaci prvok SNA5 alebo SNAG,
pricom SN6041 vyzaduje vodiaci prvok SNA6.



3.2.1) Montaz vodiaceho prvku dodavaného so SPIN20KCE, SPIN30 a SPIN40

Vodiaci prvok dodavany so SPIN20KCE, SPIN30 a SPIN40 musi byt zmontovany nasledovne:

1. Polozte tri diely vodiaceho prvku tak, aby ich bolo mozné spojit. Venujte pozornost umiestneniu pasu; zuby musia smerovat
dovnutra a rovno a pas nesmie byt skruteny.

2. Zmontujte koniec vodiaceho prvku (A) podla Obrazka €. 8. Vyzaduje to urcitu silu; v pripade potreby pouzite gumové kladivo.

3. Pomocou spojovacich prvkov (B) spojte tri diely (C) podla Obrazkov €. 9 a 10.

4. Pomocou matice M8 (D) napinajte pas podla Obrazka €. 11, az kym nie je dostato¢ne napnuty.

3.2.2) Montaz vodiaceho prvku SNA5
Vodiaci prvok SNA5 je zmontovany od vyroby. Jedina potrebna operacia je napnutie pasu pomocou matice M8 (D) podla
Obrazka €. 11, az kym nie je dostato¢ne napnuty

3.2.3) Montaz vodiaceho prvku SNA6

Vodiaci prvok SNA6 pozostava z 2 profilov: jedného s dizkou 3 metre a jedného s dizkou 1 meter, ktoré umozZfiuiju vytvorenie 2
variantov vodiaceho prvku.

1. OdreZte volny koniec pasu tak, aby ste dosiahli dizku presne 2 metre podla Obrazka &. 12.

2. UpIne uvolnite maticu M8 (D) podla Obrazka &. 13.
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3. Zasurite napinacie zariadenie po strednu Uroven zdvihu (E) podla Obrazka €. 14 a Uplne vyberte unasag.

4.Prevlecte volny koniec pasu cez hlavovu Cast podla Obrazka &. 15 a zaistite ho k unasacu pomocou prislusnych skrutiek
a podloziek podla Obrazka €. 16. Venujte pozornost umiestneniu pasu; zuby musia smerovat dovnutra a rovno a pas nesmie
byt skrateny.




5. Vratte napinacie zariadenie a unasac¢ do pociato¢nej polohy. Zmontujte hlavovu ¢ast vodiaceho prvku (A) podla Obrazka €.
17. Vyzaduje to urgitu silu; v pripade potreby pouzite gumové kladivo.

6. Nasurite pruzinu, podlozku a maticu M8 (D) na skrutku napinacieho zariadenia podla Obrazka ¢. 18.

7. Pomocou matice M8 (D) napinajte pas (Obrazok €. 11), az kym nie je dostatocne napnuty.

4-metrova verzia

Ak je vyska bran, ktoré sa chystate vybavit automatizanym

systémom, vacSia ako 2,5 m, zmontujte vodiaci prvok

nasledovne:

1. Upine uvolnite maticu M8 (D) podfa Obrazka &. 13.

2. Zasuite napinacie zariadenie po strednu uroven zdvihu
(E) podla Obrazka €. 14 a uplne vyberte unasac.

3.Previlecte volny koniec pasu cez hlavovu c&ast podla
Obrazka ¢. 15 azaistite ho kunasatu pomocou
prislusnych skrutiek a podloziek podla Obrazka ¢&. 16.
Venujte pozornost umiestneniu pésu; zuby musia
smerovat dovnutra a rovno a pas nesmie byt skruteny.

4.Zmontujte hlavova ¢ast vodiaceho prvku (A) podla
Obrazka €. 17. Vyzaduje to urcitu silu; v pripade potreby
pouzite gumové kladivo.

5.Pomocou spojovacich prvkov (B) spojte dva diely (F)

7.Nasurite pruzinu, podlozku a maticu M8 (D) na skrutku
napinacieho zariadenia podfa Obrazka €. 18.
8. Pomocou matice M8 (D) napinajte pas (Obrazok ¢. 11), az

podla Obrazka &. 19. kym nie je dostatone napnuty.
6.Vratte napinacie zariadenie aunasa¢ do pociatoCnej
polohy.

3.2.4) Instalacia prevodového motora na vodiaci prvok

1. Spojte prevodovy motor SPIN s hlavou vodiaceho prvku (A); potom ho zaistite pomocou Styroch skrutiek V6,3x38 podla
Obrazka €. 20.

2. Motor je mozné natocit do troch réznych poléh podla Obrazka €. 21.

3.2.5) Instalacia prevodového motora na strop

1.Na zaklade vzdialenosti A a B podla Obrazku ¢&. 5 najdite dva inStalatné body prednej konzoly vodiaceho prvku v strede
brany. Na zaklade typu nosného povrchu je mozné prednu konzolu upevnit pomocou nitov, kolikov alebo skrutiek (Obrazky
€. 22 a 23). Ak su vzdialenosti A a B (Obrazok €. 5) dostato€né, konzolu je moznu pripevnit priamo do stropu podla Obrazka
€. 24.
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2. Po vyvrtani dier v prisluSnych miestach nechajte prevodovy motor na zemi, zdvihnite vodiaci prvok z prednej Casti a zaistite
ho pomocou dvoch skrutiek, kolikov alebo nitov v zavislosti na instalatnom povrchu.

3. Zaistite konzoly (I) pomocou skrutiek M6x15 (G) a matic M6 (H), pricom si zvolte otvor, ktory je najvhodnejsi na dosiahnutie
vzdialenosti B podla Obrazka €. 25.

4. Pouzite rebrik a zdvihnite prevodovy motor, az kym sa konzoly nedotykaju stropu. Zaznacte si miesta pre vitanie, a potom
vratte prevodovy motor na zem podla Obrazka 26.

5. Vyvitajte diery v oznaenych miestach, a potom pomocou rebrika zdvihnite prevodovy motor, az kym konzoly nie su na
mieste oproti vyvitanym otvorom a zaistite ho pomocou skrutiek a kolikov vhodnych pre nosny povrch podla Obrazka €. 27.
6. Vodiace prvky musia byt dokonale v horizontalnej polohe. Potom odrezte nadbyto€nu &ast’ konzol pilkou podla Obrazka €.

28.

. o

7. Pri zatvorenej brane potiahnite za lanko, aby ste uvornili unasac (L) podla Obrazka ¢&. 29.

8. Posurnite unasac, az kym konzola kridla (N) na hornom okraji brany nie je dokonale nastavena kolmo na vodiaci prvok (M).
Potom zaistite konzolu kridla (N) pomocou nitov alebo skrutiek podla Obrazka €. 30. Pouzite skrutky alebo nity vhodné pre
material sekcie a preverte, ¢i dokazu odolat maximalnej sile potrebnej na otvorenie a zatvorenie kridla.
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9. Uvolnite skrutky dvoch mechanickych zarazok, a potom posurite prednd mechanicku zarazku (O) pred unasa¢ podla
Obrazka €. 31. Zatlacte unasac v smere zatvarania a po dosiahnuti prislusnej polohy utiahnite skrutku (P) na doraz.

10. Manualne otvorte dvere do pozadovanej polohy otvorenia, posufite zadni mechanicku zarazku (Q) do blizkosti unasaca
podla Obrazka €. 32 a utiahnite skrutku (R) na doraz.

11. Pokuste sa posunut branu manualne. Preverte, €i sa unasa€ poslva po vodiacom prvku fahko bez nadmerného trenia,
a ¢i manuélne posuvanie nevyZaduje nadmernu silu.

12. Umiestnite ovladacie lanko na pozadované miesto v miestnosti; v pripade potreby ho vedte po strope pomocou kolikov
s o¢kami podla Obrazka €. 33.




3.3) Instalacia réznych zariadeni

Ak su potrebné dalSie zariadenia, nainstalujte ich podla smernic uvedenych v prislusnych instrukciach. Pozri odsek ,3.5 Popis
.& |3.4) Elektrické zapojenia

elektrickych zapojeni*. Informacie o zariadeniach, ktoré je mozné pripojit na SPIN najdete na Obrazku ¢&. 2.

Elektrické zapojenia zap3ajajte, len ak je vypnuty privod
elektriny do systému. Odpojte vsSetky nainstalované
vyrovnavacie batérie.

2.Vlozte vSetky pripajané kable cez otvor tak, aby smerovali
k zariadeniam, pricom ponechajte 20+30 cm rezervu.
Previle¢te anténovy kabel cez kruZok na zaistenia kabla.

Informacie ohladne typu kabla najdete v Tabulke €. 6.

1. Otvorte ochranny kryt, aby ste si spristupnili elektronicku Informacie o zapojeni najdete na Obrazku ¢&. 2.

3. Zapojte kable podla schémy na Obrazku ¢. 36. Aby ste si
ulahdili pracu, koncovky mézete vybrat.

riadiacu jednotku zariadenia SPIN. Vykonate to stlacenim
na bocnej strane a oto€enim podla Obrazka €. 34.
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3.5) Popis elektrickych zapojeni

V tejto &asti sa nachadza popis elektrickych zapojeni. Dal$ie informacie najdete v odseku ,7.3 Pridanie alebo odobranie

zariadeni*.

FLASH: Tento vystup je mozné naprogramovat (pozri odsek 7.2.4) pre pripojenie jedného z nasledovnych zariadeni:

Blikajuce svetlo - majak

Ak je vystup ,FLASH“ naprogramovany ako ,blikajuce svetlo®, mozete pripojit' blikajuce svetlo ,LUCY B*
a3 od spolo¢nosti NICE s automobilovou Ziarovkou 12V 21W.

Zariadenie blika po€as manévru v intervaloch 0,5s.

Vystup pre ,,kontrolku otvorenych bran*

'-" Ak je vystup ,FLASH" naprogramovany ako ,kontrolka otvorenych bran®, na tento signal mozete pripojit
j kontrolku 24V, max. 5 W, ktora bude signalizovat otvorenie bran.
i Svieti, kym je brana otvorena a zhasne po jej zatvoreni.
Po¢as manévru otvarania kontrolka blika pomaly a poCas zatvarania rychlo.

Zapadka

deaktivovana.

Ak je vystup ,FLASH" naprogramovany ako ,zapadka®, mézete nan pripojit zapadku 24V, max 10 W (len
verzie s elektromagnetom, bez elektronickych zariadeni).
Po zatvoreni brany sa zapadka aktivuje, ¢im zamkne branu. Po€as manévrov otvérania a zatvérania je

Elektricka zamka

Ak je vystup ,FLASH" naprogramovany ako ,elektricka zamka*“, mézete nan pripojit elektricki zamku 24V,
| max 10 W (len verzie s elektromagnetom, bez elektronickych zariadeni).
— Poclas otvarania sa elektrickd zamka na kratky Cas aktivuje, aby uvolnila brdnu a mohol sa vykonat
maneéver. Po€as zatvarania musi elektrickd zamka mechanicky zapadnut.

A |NIKDY NEPOUZIVAJTE INE ZARIADENIA AKO UVEDENE

BLUEBUS: Na tuto koncovku je mozné pripojit kompatibilné
zariadenia. Pripgjaju sa paralelne pomocou len dvoch
vodiCov, cez ktoré prechadza elektrina pre napajanie
azarovel aj komunikadné signaly. Daldie informacie
o BlueBUS najdete v odseku ,7.3.1 BlueBUS".

STOP: Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne
zastavuju prebiehajuci manéver. Pomocnou S$pecialnych
procedur je mozné pripojit na vstup kontakty ako ,normalne
zatvorené®, ,normalne otvorené“ alebo zariadenia
s nemennym odporom. DalSie informacie o vstupe STOP
najdete k odseku ,7.3.2 Vstup STOP*.

STEP-BY-STEP: Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju posun.
Na tento vstup je mozné pripojit zariadenia typu ,normalne
otvorené®. Aktivovanim ovladacieho lanka sa odosle signal na
vstup PP.

AERIAL: Pripajaci vstup pre anténu prijimac¢a (anténa je
sucastou LUCY B; pripadne mézete pouzit externi anténu,
alebo ponechat &ast drotu, ktory sa uz nachadza na
koncovke, ktory bude sluzit ako anténa.

4) Zavereéné kontroly a uvedenie do prevadzky

Vyrobca odporuca, aby ste pred zacatim kontroly a spustenia fazy automatizacie rozopli unasa¢ a umiestnili teleso brany
priblizne do polovice jeho drahy. Tym zabezpecite, Ze branu bude mozné volne posuvat po€as otvarania a zatvarania.

4.1) Pripojenie napajacieho zdroja

SPIN napojite na zdroj napatia jednoduchym zasunutim
zastréky do elektrickej zasuvky. Ak zastrcka na SPIN
nezodpoveda dostupnej zasuvke, pouZzite bezny adapter.

& |Nikdy nestrihajte, ani neodstranujte kabel dodavany
so zariadenim SPIN.

Ak nemate nainstalovana elektricki zasuvku pre
pripojenie SPIN, jej inStalaciu musi vykonat’ zruény
a kvalifikovany pracovnik, pricom musi prisne
dodrziavat’ platnu legislativu, normy a nariadenia.

Napajacie vedenie musi byt chranené pred skratmi
a prenikanim do zeme; musi byt nainstalované
zariadenie, ktoré umoznuje odpojenie napajania pocas
inStalacie a udrzby SPIN (pre tento ucel je vhodné
pouzit’ zasuvku a zastrcku).

Hned po zavedeni elektriny do SPIN musite vykonat
nasledovné kontroly:

1.Preverte, ¢i LED diéda ,BLUEBUS" blika pravidelne,
priblizne jedenkrat za sekundu.

2.Preverte, ¢i LED diédy na fotobunkadch (ak su
nainstalované) blikaju (na TX aj RX);druh blikania nie je
doélezity, pretoze zavisi na inych faktoroch.

3.Preverte, Ci zariadenie pripojené na vystup FLASH je
vypnuté.

4. Preverte, Ci je doplnkové osvetlenie vypnuté.

Ak uvedené podmienky nie su splnené, ihned vypnite
napajaci zdroj riadiacej jednotky a dékladnejSie skontrolujte
elektrické pripojenia.

Informacie o zistovani a analyze poruch najdete v Kapitole
»7.6 Problémy a rieSenia“.
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4.2) Rozpoznavanie zariadeni

Po pripojeni napajacieho zdroja musi byt riadiaca jednotka
rozpoznana zariadeniami pripojenymi na vstupy BLUEBUS
a STOP. Pred touto fazou bude blikaju LED diédy L1 a L2,
€o znamena, Ze je potrebné vykonat rozpoznanie zariadeni.

& |Féza automatického rozpoznania zariadeni musi byt’
vykonana aj v pripade, ak nie je pripojené ziadne
zariadenie.

1. Stlacte tlacidla [A] a [Set] 2 a podrzte ich stladené.

2. Uvolnite tlacidla. LED diédy L1 a L2 zaénu rychlo blikat' (po priblizne 3 sekundach).

3. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokon¢i rozpoznavanie zariadeni.

4.LED diéda STOP musi po dokonCeni fazy rozpoznavania zostat svietit, zatial ¢o LED diédy L1 a L2 zhasnu (LED diédy L3
a L4 mozu zacat blikat).

Fazu rozpoznavania pripojenych zariadeni mézete kedykolvek zopakovat, a to aj po instalacii, napr. ak pridate iné zariadenie.
Informacie o postupe vykonania dalSieho procesu rozpoznavania najdete v odseku ,7.3.4 Rozpoznavanie inych zariadeni®.

4.3) Rozpoznavanie poldh otvorenia a zatvorenia brany
Po rozpoznani zariadeni, riadiaca jednotka musi rozpoznat
polohy otvorenia a zatvorenia brany. V tejto faze sa detekuje
zdvih od mechanickej zardzky zatvorenia po mechanicku
zarazku otvorenia.

Preverte, € hnaci remen je spravne napnuty, aci obe
mechanické zarazky su dokonale zaistené.

1. Uvolnite unasac.

2. Stlacte tlacidla [ V] a [Set] 2 a podrzte ich stlacené.

3. Uvolnite tlagidla pri manévrovani (po priblizne 3 sekundach)

4. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokoné&i fazu rozpoznavania: zatvorenie, otvorenie a opatovné zatvorenie
brany.

5. Zatiahnite za ovladacie lanko, aby sa vykonal cely manéver otvorenia.

6. Opéat zatiahnite za lanko, aby sa vykonalo zatvorenie.

Pocas tychto manévrov si riadiaca jednotka ulozi do pamaéte silu potrebnu na otvorenie a zatvorenie.
Ak na konci procesu automatického ucenia blikaja LED diédy L3 a L4, znamend to, Ze nastala chyba; pozri odsek ,7.6
RieSenie problémov*“.

Je délezité, aby tieto manévre neboli prerusené, napr. prikazom STOP.

Ak k tomu dojde, je potrebné zopakovat’ proces automatického rozpoznavania uvedeny v bode 1.

Fazu rozpoznavania poldh mézete kedykolvek zopakovat, ato aj po inStalacii (napr. ak sa posunie jedna z mechanickych
zarazok); staci zopakovat proceduru od bodu 1.

& |Ak pas nie je dostatocne napnuty pocas procesu vyhladavania pol6h, moze sa zoSmyknut’ na pastorku. Ak k tomu
dojde, stlacenim tlacidla [Stop] preruste automatické rozpoznavanie; napnite pas utiahnutim matice M8 (D) podla
Obrazka €. 11, a potom zopakujte automatické rozpoznavanie od bodu 1.

4.4) Kontrola posuvania brany 3.Pocas vykonavania manévru skontrolujte, ¢&i blikajuce

Po dokon&eni rozpoznavania polbh otvorenia a zatvorenia
mdbzZete vykonat niekolko manévrov, a skontrolovat tak
spravnost otvarania a zatvarania brany.

1. StlaCenim tlacidla [Open] otvorte branu. Skontrolujte, ¢i sa
brana otvara plynulo, bez zmeny rychlosti. Brana musi
spomalit a zastavit, az ked je 30 az 20 cm od
mechanickej zarazky otvorenia. Potom, na urovni 2+3 cm
od mechanickej zarazky otvorenia, sa aktivuje koncovy
spinac.

2. Stlacenim tlacidla [Close] zatvorte branu. Skontrolujte, Ci
sa brana zatvara plynulo, bez zmeny rychlosti. Brana musi
spomalit, az ked je 30 az 20 cm od mechanickej zarazky
zatvorenia a zastavit pred mechanickou zarazkou
zastavenia. Potom sa vykona kratky manéver otvorenia,
aby sa uvolnilo napnutie pasu.

svetlo - majak (ak je nainstalovany) blika - 0,5 sekundy
svieti, 0,5 sekundy nesvieti.

4. Niekolkokrat otvorte a zatvorte branu, a skontrolujte, &i
v Ziadnom mieste nedochadza k nadmernému treniu, a ¢i
zostava alebo nastavenia nevykazuju anomalie.

5.Skontrolujte, & prevodovy motor, vodiaci prvok
a mechanické zarazky su pevne nainStalované, stabilné
a dostatoCne odolné, ato aj ked brana zrychluje
a spomaluje prudko.
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4.5) Prednastavené funkcie

Riadiaca jednotka =zariadenia SPIN ma niekolko
programovatelnych funkcii. Tieto funkcie si nastavené na
konfiguraciu, ktord je vhodna pre vacsinu automatizacnych

4.6) Prijimac

Zabudovany konektor ,SM* pre zapojenie prijimacov typu
SMXI alebo SMXIS, ktory umoznuje pouzivatelovi ovladac
SPIN na dialku. Prijima¢ na SPIN20KCE a SPIN21KCE je
zapojeny od vyroby.

Pripojenie prijima¢a na SPIN30, SPIN40, SN6031 a SN6041
vykonajte podla procedury zobrazenej na Obrazkoch &. 39
a 40.

Q

4.6.1) Ulozenie vysielacov do pamite

systémov. Funkcie moZete samozrejme kedykolvek zmenit
pomocou Specialnej programovacej procedury. DalSie
informacie najdete k odseku , 7.2 Programovanie*.

1. Miernym zatlaCenim zapojte prijimac.
2. Ak nepouzivate zabudovanu anténu s LUCYB, ani iny typ
externej antény, priskrutkujte pevny kabel dodany

s prijimagom na koncovku antény.

Kazdy vysielaC je rozpoznavany prijimacom pomocou ,koédu®, ktory sa liSi od koédu ostatnych vysielacov. Preto je potrebné
vykonat proceduru ,ulozenia do pamate“, pomocou ktorej pouzivatel pripravi prijimac¢ tak, aby dokazal rozpoznat kazdy jeden

vysiela€. Vysielace je mozné ulozit do pamate v 2 rezimoch:

Rezim I: Vtomto rezime je funkCnost tlacidiel vysielaca
nastavena napevno akazdé tlaCidlo zodpoveda prikazu
v riadiacej jednotku uvedenému v Tabuflke €. 7. Pre kazdy
vysiela€ je potrebné vykonat samostatnu fazu, pocas ktorej
sa ulozia do pamate vSetky tlacidla vysielaCa. Nezéalezi na
tom, ktoré tlaCidlo stlaCite poCas tejto fazy a pouzije sa len
jedno paméatové miesto. Vysiela€ dokaze v Rezime | bezne
ovladat len jeden automatizacny systém.

Rezim II: V tomto rezime kazdé tla¢idlo vysielaa je mozné
priradit jednému zo 4 moznych prikazov riadiacej jednotky
uvedenych v Tabulke €. 8. V kazdej faze sa ulozi len jedno
tlacidlo, konkrétne to, ktoré stlacite po€as procesu ukladania
do pamate. Kazdé tlaCidlo uloZzené do pamati zabera jedno
pamatové miesto.

V Rezime Il je mozné pouzit rézne tlacidlo tohto istého
vysielaa na vydavanie viac ako jedného prikazu jednému
automatizaénému systému, alebo na ovladanie viac ako
jedného automatizacného systému. Napr., v Tabulke €. 9 je
ovladany len automatiza¢ny system ,A" a tlacidlo T3 a T4 su
spojené s tym istym prikazom. Na druhej strane, v priklade
uvedenom v Tabufke €. 10 su uvladané tri automatizatné
systémy, konkrétne ,A“ (tlacidlo T1 a T2), ,B“ (tlacidlo T3) a
,C* (tlacidlo T4).

& |Pretoie vykonanie procedur ukladania do pamate je
¢asovo obmedzené (10s), insStrukcie uvedené
v nasledujucich odsekoch si musite precéitat’ predtym,
ako ich zaénete vykonavat'.

Tabulka €. 7: UloZzenie do pamate v Rezime |

Tlacidlo T1 Prikaz ,Krok za krokom*“
Tlacidlo T2 Prikaz ,Ciasto¢né otvorenie"
Tladidlo T3 Prikaz ,Otvorit”

Tlacidlo T4 Prikaz ,Zatvorit"

Poznamka: Jednokanalové vysielace maju len tlacidlo T1,
dvojkanalové vysielace maju len tlacidla T1 a T2.

Tabulka €. 8: Prikazy dostupné v Rezime Il

1 PRIKAZ ,KROK ZA KROKOM*

2 PRIKAZ ,CIASTOCNE OTVORENIE®

3 PRIKAZ ,OTVORIT"

4 PRIKAZ ,ZATVORIT"

| Tabulka €. 9: 1. priklad ulozenia do pama B

Tlacidlo T1 Prikaz ,Otvorit* Automatizacia A
Tladidlo T2 Prikaz ,Zatvorit* Automatizacia A
Tlagidlo T3 | ,Ciastodné otvorenie® Automatizacia A
Tla¢idlo T4 | ,Ciastoné otvorenie” Automatizacia A

Tabulka €. 10: 2. priklad ulozenia do paméte v Rezime Il

Tlacidlo T1 Prikaz ,Otvorit* Automatizacia A
Tlacidlo T2 Prikaz ,Zatvorit* Automatizacia A
Tlacdidlo T3 Prikaz ,Krok za krokom“ Automatizacia B
Tlacidlo T4 Prikaz ,Krok za krokom* Automatizacia C
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4.6.2) Ulozenie do pamate v Rezime |

Tabulka €. 11: UlozZenie vysielaca do pamate v Rezime | Priklad
1. Stlacte a podrzte (priblizne 3 s) tlacidlo na prijimadi. ¥

J 38
2. Uvolnite tlaCidlo, ked sa rozsvieti LED diéda na prijimaci. :(l\: &

F !’\ ]
3. Do 10 s stlacte tlacidlo na vysielaci, ktory chcete ulozit do pamate a podrzte ho stlatené + 4
najmenej 2 s. L o

4. Ak procedura ukladania do pamate prebehla spravne, LED diéda na prijimaci 3-krat blikne. '-ti_.l-'

- pd |

Ak chcete ulozit do pamate aj dalSie vysielae, zopakujte krok 3 do 10 s, v opacnom pripade sa faza ukladania do paméate
automaticky ukongi.

4.6.3) Ulozenie do pamite v Rezime Il

Tabulka €. 12: UlozZenie tla¢idla vysielaca do pamate v Rezime II Priklad

1. Stlacte tlacidlo na prijimaci. Pocet zatlateni ma zodpovedat poZzadovanému prikazu podla + 4
Taburky &. 8. B 1.4

2. Skontrolujte, ¢i LED diéda na prijimaci blikla podla po¢tu zvolenych prikazov. L
AT ]

3. Do 10 s stlacte tlacidlo na vysieladi, ktory chcete ulozit do pamate a podrzte ho stlaéené * 4
najmenej 2 s. 1 Zs

4. Ak procedura ukladania do pamate prebehla spravne, LED diéda na prijimaci 3-krat blikne. l'.J"
= =

Ak chcete ulozit do pamate aj dalSie vysielate, zopakujte krok 3 do 10 s, v opaénom pripade sa faza ukladania do paméate
automaticky ukongi.

4.6.4) Ulozenie do pamate ,,na dialku“

Novy vysiela¢ mozete ulozZit bez priameho stlacenia tlacidla
na prijimaci. Musite mat vopred naprogramovany funkény
vysielag. ,Novy“ vysiela€ prevezme vlastnosti starého, t. j. ak
bol stary vysiela¢ ulozeny v Rezime |, novy bude tiez
ulozeny do pamate v Rezime |. V tom pripade mézete pocas
fazy ukladania do pamate stlacit akykolvek tla¢idlo na oboch
vysielaoch. Ak vSak bol stary vysiela¢ ulozeny do pamate
v RezZime I, novy bude tiez uloZzeny do pamate v Rezime II:
musite stladit’ tlacidlo na starom vysielaci, ktory zodpoveda
pozadovanému prikazu atlagidlo na novom vysieladi,
ktorému chcete priradit tento prikaz.

&|Uloienie do pamite na dialku moézete vykonat’
u vSetkych prijimacov, ktoré su vo vysielacom dosahu
vysielaca. Preto doporuc¢ujeme mat’ napajany len ten,
ktory chcete pouzit’ pre nakédovanie vysielacov.

Uchopte oba vysielace, postavte sa do pracovného rozsahu dosahu systému a vykonajte nasledovné operacie:

Tabulka €. 13: Pre ulozenie vysiela¢a do paméte ,,na dialku“ Priklad
1. Stlacte tlaCidlo na novom vysielaci a podrzte ho stlatené najmenej 5 s, a potom ho * +
uvolnite. 1 58 1
2. 3-krat pomaly stlacte tlaCidlo na vysieladi, ktory ste uz predtym ulozili do pamate. +* 4 + 4 + 4
11s 11s 1=
3. Raz pomaly stlaéte tlagidlo na novom vysielagi. 4
L) 1=

Odteraz bude novy vysiela¢ rozpoznavany prijimacom, pricom ziska vlastnosti vysielaca, ktory ste predtym uz ulozili do
pamate. Ak chcete ulozit do pamate aj dalSie vysielace, zopakujte vSetky kroky pre kazdy novy vysielac.
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4.6.5) Vymazanie vysielacov

Priklad

Tabulka €. 14: Vymazanie vSetkych vysielacov

1. Stlacte tlacidlo na prijimaci a podrzte ho stlaéené. +
2. Pockajte, kym sa rozsvieti LED didda, a potom pockajte, kym zhasne. Nakoniec pockaijte, & o "(‘;i
kym 3-krat blikne. ~ L)

3. Uvolnite tlacidlo presne po tretom bliknuti.

4. Ak procedura prebehla spravne, po kratkom ¢ase LED didda 5-krat blikne. I

4.6.6) Vyhlasenie zhody prijimaca a vysiela¢a
Vyhlasenie zhody

C.: 151/SMXI Rev03

03Nice S.p.a., Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia
Spolognost NICE S.p.a. prehlasuje, ze prijimace modelového radu SMXI, SMXIS a prislusné vysielate FLO2R-S a SM2 su
v stlade so zakladnymi poziadavkami uvedenymi v Smernici R&TTE 1999/5/CE z hladiska pouznvama pre ktoré boli

zariadenia vyrobené. Vyrobené pre triedu 1, podtriedu 20.

Dna 19. marca 2004

5) Testovanie a uvedenie do prevadzky

Toto je najdblezitejSia faza vramci procedury instalacie
automatizatného systému z hfadiska zaistenia maximalnej
urovne bezpecnosti.

Testovanie mOze byt tiez pojaté ako metéda pravidelného
kontrolovania, &i v8etky rézne zariadenia v ramci systému
funguju spravne.

5.1) Testovanie

Kazdy komponent systému, napr. bezpenostné hrany,

fotobunky, nudzové zastavenie atd. vyzaduju Specialny

postup testovania. Preto odporu¢ame, aby ste postupovali
podla procedur uvedenych v prisluSnych navodoch.

Testovanie SPIN vykonate nasledovne:

1.Preverte, ¢i vSetky inStrukcie uvedené v Kapitole ,1
Bezpec€nostné instrukcie® boli plne dodrzané.

2. Uvolnite branu zatiahnutim za uvolfiovacie lanko smerom
dole. Uistite sa, ze mobzete posuvat branu manualne
pocas otvarania aj zatvarania so silou max. 225 N.

3. Opét zapojte unasac.

4.Pomocou spinaa, vysielata alebo ovladacieho lanka
otestujte otvaranie a zatvaranie brany a uistite sa, ze sa
posuva zamys$lanym smerom.

5. Test vykonajte niekolkokrat, aby ste sa uistili, Ze brana sa
posuvaju hladko, ¢&i vZiadnom mieste nedochadza
k nadmernému treniu, a i zostava alebo nastavenia
nevykazuju anomalie.

6. Skontrolujte sprave fungovanie vSetkych bezpeénostnych
zariadeni, jedného po druhom (fotobunky, citlivé hrany
atd.). Najma, vzdy, ked sa aktivuje zariadenie, LED diéda
L,BLUEBUS" na riadiacej jednotke 2-krat rychlo blikne, &im
potvrdi, Ze zariadenie rozpoznalo udalost.

3—’” i iR
(ge’neral ay | .naditei )
LaumBuoro

P /
I._ __."I

& |Testovanie celéeho systému musia vykonat’
kvalifikovani a skuseni pracovnici, ktori musia stanovit,
ktoré testy je potrebné vykonat' na zaklade prisluSnych
rizik a overit’ sulad systému s platnymi nariadeniami,
legislativou a normami, najma so vSetkymi
ustanoveniami nory EN 12445, ktora urcuje metody
testovania automatizaénych systémov pre dvere a brany.

7.Aby ste mohli skontrolovat fotobunky a uistit sa, Zze
nedochadza kinterferencii s ostatnymi  zariadeniami,
prejdite s predmetom v tvare valca s priemerom 5 cm
adizkou 30 cm cez optickli os, najskor v blizkosti TX,
potom v blizkosti RX a nakoniec v strede medzi nimi (pozri
Obrazok €. 22) a uistite sa, ze vo vSetkych tychto pripadoch
za zariadenie aktivovalo, pricom sa preplo z aktivneho
stavu do stavu alarmu a naopak; nakoniec, Ze to spdsobi
zamySlanu reakciu v riadiacej jednotke, napr., Ze to
spOsobi spatny posun po€as manévru zatvarania.

8.Ak ste eliminovali nebezpecné situacie vyplyvajice z
ovladania bran zredukovanim ovladacej sily, musite zmerat
ovladaciu silu podfa Normy EN 12445. Ak ste vyuzili
nastavenie ,rychlosti“ a regulacie ,sily motora“ za u¢elom
zredukovania ovladacej sily systému, pokuste sa n3jst
nastavenie, ktoré poskytuje najlepSie vysledky.
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5.2) Uvedenie do prevadzky

Uvedenie do prevadzky sa mdze uskutodnit az po

UspeSnom dokonceni vSetkych faz testovania. Nie je

povolené vykonat Ciasto€né uvedenie do prevadzky ani

umoznit pouzivanie systému v provizérnych podmienkach.

1. Pripravte a uschovajte technicku dokumentaciu
k automatizacnému systému poc€as najmenej 10 rokov.
Musi obsahovat minimalne: nakres zostavy
automatizatného systému, schému zapojenia, analyzu
nebezpedlenstiev a prijatych rieSeni, prehlasenie vyrobcu
o zhode vsSetkych nainstalovanych zariadeni (pre SPIN
pouzite prilozené prehlasenie ozhode s CE); kopiu
navodu na pouzitie aplanu udrzby automatizaéného
systému.

2.Vyveste ftrvaly S§titok alebo tabulku do blizkosti brany,
informujucu o prebiehajucich  operaciach  uvolnenia
a manualnej manipulacie (pozri obrazky v Casti ,InStrukcie
a upozornenia pre pouzivatefov prevodového motora
SPIN").

3.Vyveste trvaly S&titok alebo tabulku do blizkosti brany,
obsahujucu tento obrazok (min. vySka 60 mm).

4. V/yveste Stitok na branu, obsahujiuci minimalne nasledovné
udaje: typ automatizatného systému, nazov a adresa
vyrobcu (osoba zodpovedna za ,uvedenie do prevadzky®),
sériovi Cislo, rok vyroby a oznac¢enie ,CE".

5.Pripravte vyhlasenie zhody automatizatného systému
a doructe ho vlastnikovi.

6. Pripravte LInstrukcie k instalacii a upozornenia“
k automatizaCnému systému a doructe ich vlastnikovi.

7.Pripravte plan udrzby automatizacného systému a doructe
ho vlastnikovi; obsahuje vSetky smernice ohfadne udrzby
vSetkych zariadeni automatizaéného systému.

8.Pred uvedenim automatizatného systému do prevadzky
pisomne informujte  vlastnika o nebezpelenstvach
arizikach, ktoré stéle pretrvavaju (napr. v dokumente
sInstrukcie k instalacii a upozornenia).

6) Udrzba a likvidacia

Tato kapitola obsahuje informacie o tom, ako vytvorit plan udrzby a zlikvidovat SPIN.

6.1) Udrzba
Automatizacny systém podlieha pravidelnych udrzbarskym
pracam, ktoré maju zarucit jeho trvacnost.

& |Operécie udrzby musia byt vykonavané v prisnom

sutlade s bezpe€¢nostnymi nariadeniami uvedenymi
vtomto navode avsulade s platnou legislativou
a normami.

Ak systém obsahuje aj iné zariadenia, postupujte podla
smernic uvedenych v prisluSnom plane udrzby.

1.Zariadenie SPIN vyzaduje realizaciu planovanych
udrzbarskych prac kazdych 6 mesiacov alebo 3.000
manévrov (max.) od predchadzajlcej udrzby:

6.2) Likvidacia

SPIN pozostava zrdéznych druhov materidlu, z ktorych
niektoré su recyklovatelné: ocel, hlinik, plasty, elektrické
kable; zatial ¢o ostatné je potrebné zlikvidovat (batérie
a elektronické dosky).

& |Niektoré elektronické komponenty a batérie mézu
obsahovat’ znecistujuce latky. Neznecist'ujte prostredie.
Informujte sa o dostupnych moznostiach recyklacie a
likvidacie, ktoré su v sulade v miestnymi nariadeniami.

2. Odpojte napajanie a vyrovnavacie batérie (ak su sucastou
systému).

3. Skontrolujte stav opotrebovania komponentov, ktoré tvoria
automatizatny systém, pri€om mimoriadnu pozornost
venujte naruSeniu alebo oxidacii €asti konStrukcie.
Vymerite vSetky diely, ktoré nevyhovuju poZadovanému
Standardu.

4. Skontrolujte opotrebovanie pohyblivych Casti: pas, unasac,
pastorok a komponenty bran; v pripade potreby ich
vymernite.

5.0pat pripojte napajacie zdroje a vykonajte testovanie
a kontroly uvedené v odseku ,5.1 Testovanie®.

1. Odpojte napajanie automatizacného
(a vyrovnavacie batérie, ak su sucastou systému).

2. Odmontujte vSetky zariadenia a prisluSenstvo v opac¢nom
poradi, ako je wuvedené v procedure v Kapitole ,3
InStal4cia“.

3. Ak je to mozné, oddelte €asti, ktoré m6zu alebo musia byt
recyklované alebo zlikvidované réznymi spOsobmi, napr.
kovové c¢asti musia byt zlikvidované samostatne od
plastovych, rovnako ako elektronické dosky, batérie atd.

4. Roztriedte rdzne materialy a odovzdajte ich miestnej firme
s povolenim na recyklaciu a likvidaciu.

systému
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7) Dal'Sie informacie
V tejto kapitole sa nachadzaju informacie o programovani, prispésobeni a ako riesit poruchy zariadenia SPIN.
7.1) Programovanie tlacidiel

Riadiaca jednotka zariadenia SPIN obsahuje tri tlacidla, ktoré je mozné pouzit na
ovladanie riadiacej jednotky pocas testovania a programovania:

Open | Tlacidlo ,OPEN"“ umozriuje pouzivatelovi ovladat otvaranie brany alebo
A posuvat’ naprogramované miesto smerom hore.
Stop | Tladidlo ,STOP* umozriuje pouzivatelovi zastavit manéver.
Set Ak ho stladite na viac ako 5 sekiind, umozni vam vykonat programovanie.
Close | Tlacidlo ,CLOSE" umozriuje pouzivatelovi ovladat zatvaranie brany alebo
v posuvat naprogramované miesto smerom dole.

7.2) Programovanie

Riadiaca jednotka zariadenia SPIN obsahuje niekolko
programovatelnych funkcii. Funkcie sa nastavuju pomocou 3
tlacidiel nachadzajucich sa na riadiacej jednotke: [A] [Set]
[¥] a pouzivaju sa spolu so 4 LED diédami: L1...L4.

Programovatelné funkcie v ramci SPIN maju 2 urovne:
Uroven 1: Funkcie je mozné nastavit do rezimu ZAPNUTIA-
VYPNUTIA (aktivovana alebo neaktivovana). V tom pripade
kazda z LED diéd LA1...L4 indikuje funkciu. Ak LED didda
svieti, funkcia je aktivovana, ak nesvieti, funkcia je
deaktivovana. Pozri Tabulku €. 15.

Uroverr 2: Parametre je moZné nastavit vramci $kaly
hodnét (od 1 do 4). V tom pripade kazda z LED diéd L1...L4
indikujte nastavenu hodnotu (existuju 4 mozné nastavenia).
Pozri Tabulku €. 17.

7.2.1) Funkcie turovne 1 (funkcie ZAPNUT-VYPNUT)

a &. 15: Zoznam programovatelnych funkcii: Uroveii jedna
LED | Funkcia Popis

L1 Automatické zatvaranie | Tato funkcia spdsobuje automatické zatvaranie brany po vypr§ani naprogramovaného
gasu. Cas prestavky je od vyroby nastaveny na 20 sekind, ale méZete ho zmenit na 10,
20, 40 alebo 80 sekund. Ak je funkcia deaktivovana, fungovanie je ,poloautomatické".

L2 Zatvorit po fotobunke Zatvorit po fotobunke: Po rozpojeni fotobuniek (foto a foto II) tato funkcia aktivuje
,Automatické zatvaranie* s ,Casom prestavky* 5 s, a to aj v pripade, ak &as prestavky je
nastaveny na dlhSi interval; zavisi to na to, ¢i je ,Automatické zatvarenie* aktivované
alebo deaktivované.

Ak je ,,Automatickeé zatvaranie“ aktivované: Manéver otvarania sa zastavi hned po
preruseni fotobuniek. Po 5 sekundach sa brana zaéne zatvarat. Ak je funkcia ,Zatvorit po
fotobunke® deaktivovand, €as prestavky bude nastaveny podla naprogramovanej
hodnoty.

Ak je ,,Automatické zatvaranie“ neaktivované: Manéver otvarania sa neprerusi, ale
ked dojde k preruSeniu fotobunky, vyvola to manéver automatického zatvorenia s Casom
prestavky 5 sekund. Ak je funkcia ,Zatvorit po fotobunke® deaktivovana, automaticky
manéver zatvorenia sa hevykona.

L3 Sila motora Tato funkcia umoznuje prispdsobenie citlivosti regulacie sily motora typu nainstalovanych
bran. Ak je tato funkcia aktivovana, citlivost je vhodnejSia pre menSiu a lahSiu branu. Ak
je tato funkcia deaktivovana, citlivost' je vhodnejSia pre vacsiu, tazsiu branu.

L4 Pohotovostny rezim Tato funkcia umoznuje pouzivatefovi znizit spotrebu na minimum. Je obzvlast uzitocna
v pripade, ked pouzivate vyrovnavaciu batériu. Ak je tato funkcia aktivovana, riadiaca
jednotka vypne vystup BLUEBUS (a nasledne zariadenia) a vSetky LED diédy minutu po
ukon&eni manévru. Jedina LED diéda, ktora zostane svietit, je LED diéda BLUEBUS,
ktora za¢ne blikat’ rychlejSie. Ked déjde k prijatiu prikazu. Riadiaca jednotka obnovi celu
funkénost. Ak je tato funkcia deaktivovana, neddjde k zniZeniu spotreby.

Poc¢as bezného fungovania zariadenia SPIN, LED diédy L1...L4 svietia alebo nesvietia v zavislosti na stave funkcie, ktora
predstavuju. Napr., L1 svieti, ak je funkcia ,Automatické zatvaranie“ aktivovana.
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7.2.2) Programovanie Grovne jedna (funkcie ZAPNUT-VYPNUT)

Funkcie Urovne 1 st véetky nastavené od vyroby na ,VYPNUTE". Kedykolvek ich véak moZete zmenit podrfa Tabulky &. 16.
Pozorne postupujte podla procedury, pretoze maximalny ¢as medzi stla¢enim tla€idiel je 10 sekund. Ak medzitym uplynie dlhsi
Cas, procedura sa automaticky ukon¢i a uloZia sa zmeny vykonané k tomuto momentu.

Tabulka €. 16: Zmena stavu funkcii zo zapnutého na vypnuty a opacne Priklad
1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho stlacené (priblizne 3 s). +
LBET] 3g
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked LED dioda L1 zaéne blikat. \.(ic +
L1 SET|
3. Stladenim tladidla [A] alebo [¥] prepnite LED diédu na LED diédu reprezentujicu funkciu, 4+ ¥4 .
ktort chcete zmenit. [ a] { v] &
4. Stlagenim tlacidla [Set] zmete stav funkcie. ' +4 ol o
(kratke bliknutie = VYPNUTA; dIhé bliknutie = ZAPNUTA) (2eT Y .
5. Pred ukon&enim programovania pockajte 10 sekind, aby uplynul maximalny ¢as ¢akania T
na prikaz. o 108

Poznamka: Po&as fazy programovania méZete zopakovat body 3 a4, a nastavit tak iné funkcie na stav ZAPNUTE alebo

VYPNUTE.

7.2.3) Funkcie urovne dva (nastavitelné parametre)

 Tabulka €. 17: funkcii: Urovei dva
Vstupna Parameter LED Hodnota Popis
LED (droven)
L1 10 sekund Nastavuje €as prestavky, konkrétne
X . L2 20 sekund Cas, ktory uplynie pred automatickym
L1 Cas prestavky 3 40 sekand Zatvorenim. M4 dinok. len akje
L4 80 sekund aktivované automatické zatvaranie.
L1 Otvorit — zastavit — zatvorit - zastavit | Spravuje sekvenciu ovladacich
L2 Funkcia ,Krok L2 Otvorit — zastavit — zatvorit — otvorit’ prvkov spojenych so vstupom ,Krok
za krokom* L3 Individualna prevadzka za krokom* alebo s 1. vysielanym
L4 Osoba pritomna prikazom (pozri Tabulky €. 7 a 8).
L1 Velmi nizka
L3 Rychlost L2 Nizka Nastavuje rychlost’ motora poc¢as
motora L3 Stredna normalneho posunu.
L4 Vysoka
L1 Vystup na kontrolku otvorenej brany
. L2 Blikajuce svetlo Vybera zariadenie pripojené na
L4 FLASH: L3 Elektricka zamka vystup FLASH.
L4 Zapadka
Poznamka: ,  “ predstavuje nastavenie od vyroby. & |Pred pripojenim zariadenia na vystup ,FLASH“

VSetky parametre je mozZné nastavit podla potreby bez
akéhokolvek rozporu; len vyber zariadenia pripojeného na
vystup ,FLASH" je potrebné pozorne zvazit:

7.2.4) Programovanie urovne dva (nastavitel'né parametre)

Nastavitelné parametre su nastavené od vyroby podla tabufky €. 17 (oznacené ,

skontrolujte, €i je naprogramovana spravna funkcia.
V opacénom pripade hrozi riziko poskodenia zariadenia.

“).Kedykolvek ich vSak moézete zmenit

podla Tabulky €. 18. Pozorne postupujte podla procedury, pretoze maximalny ¢as medzi stlacenim tlacidiel je 10 sekand. Ak
medzitym uplynie dlhSi ¢as, procedura sa automaticky ukonéi a uloZia sa zmeny vykonané k tomuto momentu.

Tabulka €. 18: Zmena nastavitelnych parametrov Priklad
1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho stlacené (priblizne 3 s).
SET] 38
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked LED dioda L1 zacne blikat. s +
U: L1 [ sET]
3. Stlacenim tlacidla [A] alebo [¥] prepnite LED diédu na ,LED vstupu® reprezentujucu L ZIE T
parameter, ktory chcete upravit. | & gl ¥
4. Stlaéte tladidlo [Set] +
a podrzte ho pocas krokov 5 a 6. {‘seT]
5. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozsvieti LED didéda reprezentujuca aktualnu w L
uroven parametra, ktory chcete upravovat. AT
6. Stladenim tlagidla [A] alebo [¥] prepnite LED diédu reprezentujicu hodnotu parametra. v+ 44 j,i}f
L&D v TN
7. Uvolnite tlagidlo [Set]. +
| 5&T
8. Pred ukon&enim programovania pockajte 10 sekind, aby uplynul maximalny ¢as ¢akania s
na prikaz. i 108

Poznamka: Pocas fazy programovania mdzete zopakovat body 3 az 7, a nastavit' tak ostatné parametre.
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7.2.5) Priklad programovania tirovne jedna (funkcie ZAPNUT-VYPNUT)
Ako priklad uvadzame nasledujucu postupnost krokov, ktora sliuzi na zmenu prednastavenych hodndt funkcii - aktivovanie

»2Automatického zatvarania“ (L1) a ,Sily motora“ (L3).

Tabulka €. 19: Priklad programovania trovne jedna

Priklad

1. Stlacte tlaCidlo [Set] a podrzte ho stlacené (priblizne 3 s).
| SET] 38
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked LED dioda L1 zacne blikat. by 4+
o 5 [ eT]
3. Jednym stlacenim tlaCidla [Set] zmerite stav funkcie spojenej s +4 \éf
L1 (Automatické zatvaranie), LED diéda L1 zaéne blikat. Bliknutia budu dihé. { ser ~ L1
4. Dvomi stlaceniami tlacidla [ V] prepnite LED diédu na LED di6édu L3. 4+ +4 \(1.:.-'
[ w L “L3
5. Jednym stlacenim tlacidla [Set] zmerite stav funkcie spojenej s +4
L3 (Sila motora), LED diéda L3 zaéne blikat. Bliknutia budd dihé. { 8ET
6. Pred ukon&enim programovania pockajte 10 sekind, aby uplynul maximalny ¢as ¢akania af":
na prikaz. LI 108

Po dokoné&eni tychto operacii musia LED diédy L1 a L3 zostat svietit, ¢im udavaju, zZe funkcie ,Automatického zatvarania“ a

,Sily motora“ su aktivované.

7.2.6) Priklad programovania urovne dva (nastavitelné parametre) .
Ako priklad uvadzame nasledujiucu postupnost’ krokov, ktora slizi na zmenu prednastavenych parametrov a zvySuje ,CAS
prestavky® na 80 s (vstup na L1 a Uroven na L4) a vybera kontrolku otvorenych bran pre vystup ,FLASH* (vstup na L4 a droven

naL1).

Tabulka €. 20: Priklad programovania urovne dva

Priklad

1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho stlac¢ené (priblizne 3 s).
| SET] 38
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked LED dioda L1 zacne blikat. b 4+
{-): L1 [ sET]
3. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho pocas krokov 4 a 5. +
| BET
4. Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa nerozsvieti LED dioda L2 reprezentujica aktualnu w L
»Casu prestavky”. _z(:): L2 3s
5. Dvomi stlaceniami tlacidla [ V] prepnite LED diodu, ktora svieti na L4, ktora reprezentuje +4 _'l"f :,:}{
novu hodnotu ,Casu prestavky*. v| [ »v| /r.l4
6. Uvolnite tlacidlo [Set]. .
|l
7. Tromi stladeniami tlagidla [ V] prepnite LED diédu, ktora blika na L4. 4+ 44 ¥4 . L
(v wl » (-".\ L4
8. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho pocas krokov 9 a 10. +
| BET
9. Pockaijte priblizne 3 sekundy na LED diédu L2 reprezentujucu aktualne zariadenie spojené \#/
s vystupom ,FLASH", t. j. blikajuce svetlo. ST L2 3s
10. Jednym stlacenim tlacidla [ A] prepnite LED diédu, ktora svieti na L1 reprezentujicu nové L2 "l
zariadenie spojené s vystupom ,FLASH* t. j. ,kontrolkou otvorenej brany*. [ a A L1
11. Uvolnite tlacidlo [Set]. +
SET
12. Pred ukonéenim programovania pockajte 10 sekind, aby uplynul maximalny ¢as ¢akania g
na prikaz. S 10s

7.3) Pridavanie a odoberanie zariadeni

Zariadenia mézete pridat' alebo odobrat z automatizaéného
systému SPIN kedykolvek. Na vstupy ,BLUEBUS* a ,STOP*
mbézete pripojit rézne typy zariadeni. Pozri odseky ,7.3.1
BlueBUS" a ,7.3.2 Vstup STOP*.

7.3.1) BlueBUS

Technoldgia BlueBUS vam umoznuje pripojit kompatibilné
zariadenia len pomocou dvoch vodi€ov, ktoré prenasaju
elektrickli energiu pre napajanie a zarovefi komunikaéné
signdly. V3etky zariadenia sa pripajaju paralelne na 2 vodite
samotného BlueBUS. Nie je potrebné dodrziavat polaritu;
kazdé zariadenie je individualne rozpoznavane, pretoze
pocas inStalacie mu je priradena jednoznac¢na adresa. Na
BlueBUS je mozné pripojit fotobunky, bezpecnostné
zariadenia, ovladacie tla€idlo, signélne svetla atd. Riadiaca
jednotka zariadenia SPIN jednotlivo rozpozna vSetky
pripojené zariadenia cez vhodny proces rozpoznavania
adokaze detekovat vSetky mozné abnormalne stavy
s absolutnou presnostou. Ztohto dévodu musi riadiaca
jednotka vzdy, ked pripojite alebo odpojite zariadenie

z BlueBUS, prejst procesom rozpoznavania; pozri odsek
»7.3.4 Rozpoznavanie inych zariadeni®.
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7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvolava okamzité preruSenie manévru
(s kratkym spatnym chodom). Na tento vstup je mozné
pripojit zariadenia s vystupom obsahujiucim bezne otvorené
kontakty ,NO“ a zariadenia s beZne zatvorenymi kontaktmi
,NC*, ako aj zariadenia s vystupom s nemennym odporom
8,2 kQ, ako su citlivé hrany.

PoCas fazy rozpoznavania riadiacou jednotkou, napr.
BlueBUS, tato riadiaca jednotka rozpoznava typ zariadenia
pripojeného na vstup STOP (pozri odsek ,7.3.4
Rozpoznavanie inych zariadeni“); nasledne vySle prikaz
STOP pri kazdej zmene v stave rozpoznavania.

Na vstup STOP je mozné pripojit viacero zariadeni, dokonca

aj rézneho typu, ak su vhodne pozapajané.

e Akykolvek po¢et NO zariadeni je mozné vzajomne zapojit
v paralelnom usporiadani.

e Akykolvek po¢et NC zariadeni je mozné vzajomne zapojit
v sériovom usporiadani.

7.3.3) Fotobunky

Pomocou adresovania vdaka Specialnym premosteniam,
systém ,BlueBUS" umozriuje pouzivatelovi nastavit riadiacu
jednotku tak, aby rozpoznala fotobunky a priradila im
spravnu  monitorovaciu funkciu. Operaciu adresovania
musite vykonat na TX aj RX (nastavenie premosteni tym
istym sposobom), pricom sa uistite, Ze neexistuje viac parov
fotobuniek s tou istou adresou. V ramci automatizaéného
systému pre sekciondlne brany alebo kridlové brany
nezasahujuce do vonkajSieho priestoru s otvaranim smerom
hore je mozné nainstalovat fotobunky podla Obrazka ¢&. 44.

e Paralelne je mozné zapojit 2 zariadenia s vystupom
s nemennym odporom 8,2 kQ; ak potrebujete pripojit
viacero zariadeni, musite ich zapojit' ,kaskadovo® s jednym
koncovym odporom 8,2 kQ.

e Mobzete kombinovat ,normalne otvorené“ a ,normalne
zatvorené“ vytvorenim 2 kontaktov zapojenych paralelne
s upozornenim, aby sa vytvoril odpor 8,2 kQ sériovo
s kontaktom ,normalne =zatvorené“ (to umoznuje tiez
vytvarat kombinacie 3 zariadeni: ,normalne otvorené®,
,hormalne zatvoreng” a 8,2 kQ).

&|Ak pouzivate vstup STOP na pripojenie zariadeni
s bezpeénostnymi funkciami, len zariadenie s nemennym
odporom 8,2 kQ zarucduje bezpecnostnu kategériu 3
podla Normy EN 954-1.

V pripade kridlovej brany zasahujuce do vonkajSieho
priestoru so zasuvanim smerom hore, pozri Obrazok ¢. 45.
Photo 2 a Photo 21l sa pouzivaju pri Specialnych instalaciach
vyZadujucich absolutnu ochranu automatizaéného systému aj
poCas otvarania. Po nainstalovani alebo odinstalovani
fotobuniek musi riadiaca jednotka  vykonat  fazu
rozpoznavania podla odseku ,7.3.4 Rozpoznavanie inych
zariadeni®.

4 T
|l R 1

#in

La

Tabulka €. 21: Adresovanie fotobuniek

Fotobunka Premostenia Fotobunka Premostenia
PHOTO FOTO 2 i -
Fotobunka v=50 cm et Fotobunka aktivovana, [l
aktivovana, ked sa dvere zatvaraju s ked sa dvere otvaraju e
PHOTO I [| .~ FOTO 21I e
Fotobunka v=100 cm | :,e- Fotobunka aktivovana, Pt
aktivovana, ked sa dvere zatvaraju e ked sa dvere otvaraju i
PHOTO 1 | FOTO 3

Fotobunka v=50 cm g NEPRIPUSTNA KONFIGURACIA

aktivovana, ked sa dvere zatvaraju O

a otv.

PHOTO 11l

Fotobunka v=100 cm :-H‘T

aktivovana, ked sa dvere zatvaraju P

a otv.

& |Vo verziach SN6021 ma vystup BlueBUS maximalne zat'azenie 2 zariadenia.
V pripade SN6031 a SN6041 je maximalne zat'azenie 6 zariadeni; jeden par fotobuniek absorbuje energiu rovnajicu sa

1 zariadeniu BlueBUS.
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7.3.4) Rozpoznavanie inych zariadeni
Rozpoznavanie zariadeni pripojenych na vstupy BlueBUS a STOP sa obvykle vykonava pocas fazy instalacie. Ak vSak
pridavate nové zariadenie alebo odoberate staré zariadenie, proces rozpoznavania mézete vykonat nasledovne:

Tabulka €. 22: Rozpoznavanie inych zariadeni Priklad
1. Stlacte tlacidla [A] a [Set] a podrzte ich stladené [Set] x 3 s. .
| ik SET]
2. Uvolnite tlacidla, ked LED diody L1 a L2 zaénu velmi rychlo blikat (po priblizne 3 s). + 4 - s
{ a (s ,(,-)\U Srslg
3. Pockajte niekolko sekind, kym riadiaca jednotka dokon¢i rozpoznavanie zariadeni. gt
4. Po dokongeni fazy rozpoznavania LED diédy L1 a L2 zhasnu, LED diéda STOP musi o o -
zostat svietit, zatial ¢o LED diody L2...L4 sa rozsvietia podla stavu prislusnych funkcii < L1 L2
ZAPNUTIA-VYPNUTIA.

& |Po pridani alebo odobrani zariadeni je potrebné opat’ otestovat’ automatizacny systém podla pokynov uvedenych
v odseku ,,5.1Testovanie*.

7.4) Specialne funkcie

7.4.1) Funkcia ,,Vzdy otvorené“

Funkcia ,Vzdy otvorené® je vlastnost riadiacej jednotky,
ktora umozZnuje pouzivatefovi ovlddat manéver otvarania,
ked prikaz ,Krok za krokom* trva dlhSie ako 3 sekundy. Je to
uzito€né napr. pri pripajani kontaktu ¢asovaca na koncovku
,Krok za krokom“ za u€elom udrzania bran v stave otvorenia
poCas urCitého Casového Useku. Tato vlastnost ma
opodstatnenie pri akomkolvek druhu programovania vstupu
.Krok za krokom®. Pozri parameter ,Funkcia Krok za krokom*
v Tabulke €. 17.

7.4.2) Funkcia ,,Posunut’ i napriek tomu*

V pripade ak jedno z bezpecnostnych zariadeni nefunguje
spravne, alebo je odstavené, stale je mozné ovladat
apostvat dvere vrezime ,Osoba pritomna“. DalSie
informacie najdete v odseku ,Ovladanie pri odstavenych
bezpecnostnych  zariadeniach“ v prilohe ,InStrukcie
a upozornenia pre pouzivatelov prevodového motora SPIN*.

7.5) Pripojenie na iné zariadenia

ilfp 47

Ak pouzivatel potrebuje zasobovat’ externé zariadenia, napr.

bezdotykovu €&itacku pre karty, alebo osvetlovacie teleso na E EE
Ky

klu€ovom spinaci, mdzete pripojit napajanie podla Obrazka
€. 46. Napajacie napatie 24V=-30% - +50% s maximalnym
uzitoénym prudom 100 mA.
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7.6) Problémy a rieSenia s g .
Nasledujuca tabulka obsahuje instrukcie, ktoré vam pomozu & g g .
vyrieSit poruchy alebo chyby, ktoré sa mdzu vyskytnat \ [, \\ -
pocas fazy inStalacie alebo v pripade vypadku. ¥ S 3 \
T o 1
y oy ol
rd —F2
- ‘.l": ""':‘ J i""-\.)

Tabulka €. 23: RieSenie problémov
PRIZNAKY

PRAVDEPODOBNA PRICINA A MOZNE RIESENIE

Vysiela€ neovladda branu a LED diéda na
vysielali sa nerozsvieti.

Pozrite sa, ¢i batérie vo vysielali nie su vybité a v pripade potreby ich
vymerite.

Vysiela¢ neovlada branu, ale LED diéda na
vysielali sa rozsvieti.

Skontrolujte, Ci vysielac bol spravne ulozeny do pamate v prijimadi.

Pouzivatel nedokaze ovladat manévre a LED
dioda ,BLUEBUS" nezacne blikat'.

Skontrolujte, ¢i zariadenie SPIN je napajané pod napatim 230V z napajacieho
zdroja. Pozrite sa, &i nie su vypalené poistky. V pripade potreby identifikujte
pri€inu vypadku, a potom vymente poistky za iné s rovhakym menovitym
vykonom a vlastnostami.

Nezacne sa ziaden manéver a blikajuce
svetlo je zhasnuté.

Preverte, i skutocne doslo k prijatiu prikazu. Ak prikaz dosiahne vstup ,KROK
ZA KROKOM, prislu$na LED dioda ,KROK ZA KROKOM" sa musi rozsvietit;
ak pouzivate vysiela€, LED didéda ,BlueBus” musi 2-krat rychlo zablikat.

Nezacne sa Ziaden manéver a blikajuce
svetlo blikne niekolkokrat.

Spocitajte pocet bliknuti a porovnajte s prisluSnou hodnotou v Tabulke €. 24.

Manéver sa zacne, ale za nim hned
nasleduje kratky spatny chod.

Nastavena sila mbze byt velmi slaba na zdvihnutie brany. Pozrite sa, ¢i
v trase nie su Ziadne prekazky; v pripade potreby zvyste silu.

Manéver sa vykona, ale zariadenie pripojené
na vystup FLASH nepracuje.

Zabezpecdte, aby zariadenie pripojené na vystup ,FLASH® bolo
naprogramované. Ked je zariadenie napajané, skontrolujte, ¢i na jeho
koncovkach je napétie; ak je pritomné napétie, problém je v zariadeni; v tom
pripade vymerite zariadenie za iné s rovnakymi vlastnostami; ak tam nie je
napatie, na vystupe dochadza k pretazeniu. Skontrolujte, i v kabli nie je skrat.

7.7) Diagnostikovanie a signaly

Niektoré zariadenia vydavaju Specialne signaly, ktoré vam
umoznuju rozpoznat prevadzkovy stav alebo pripadné

poruchy.

7.7.1) Signalizacia blikajuceho svetla a doplnkového osvetlenia

Ak je vystup FLASH naprogramovany a blikajuce svetlo — majak je pripojené, musi blikat kazdd sekundu poas manévru. Ak
nie€o nie je v poriadku, blikania su CastejSie; svetlo blika dvakrat so sekundovou prestavkou medzi bliknutiami. Doplnkové
osvetlenie poskytuje tie isté diagnostické signaly.

| Tabulka €. 24: Signalizacia blikajuceho svetla FLASH

Rychle blikanie

Pric¢ina

NAPRAVA

1 bliknutie, 1-sekundova
prestavka, 1 bliknutie

Chyba BlueBUS

Na zaciatku manévru, zariadenia pripojené na BLUEBUS
nezodpovedaju zariadeniam rozpoznanym pocas fazy rozpoznavania.
Jedno alebo viac zariadeni mbze vykazovat poruchu; skontrolujte stav
a v pripade potreby ich vymerite; v pripade Uprav zopakujte proces
rozpoznavania (7.3.4 Rozpoznavanie inych zariadeni).

2 bliknutia, 1-sekundova
prestavka, 2 bliknutia

Aktivovanie fotobunky

Na zaciatku manévru, jedna alebo viac fotobuniek ho neaktivuje;
skontrolujte, €i na trase sa nenachadzaju prekazky. Je to normalne, ak
prekazka zabrariuje otvoreniu.

3 bliknutia, 1-sekundova
prestavka, 3 bliknutia

Aktivovanie koncového
zariadenia ,sily motora“

Poc&as posuvania sa zistilo nadmerné trenie brany; identifikujte pri€inu.

4 bliknutia, 1-sekundova
prestavka, 4 bliknutia

Aktivovanie vstupu
STOP

Pocas posuvania doslo k aktivovaniu vstupu STOP; identifikujte pricinu.

5 bliknuti, 1-sekundova
prestavka, 5 bliknuti

Chyba v internych
parametroch
elektronickej riadiacej
jednotky

Pockajte najmenej 30 sekund, a potom sa pokuste vyslat prikaz. Ak sa
ni¢ neudeje, mohlo ddjst k vaznej poruche a je potrebné vymenit
riadiacu elektroniku.

6 bliknuti, 1-sekundova
prestavka, 6 bliknuti

Bol prekroceny
maximalny limit/hodiny
manévrov

Pockajte niekolko minut, kym pocitadlo v obmedzovaci poctu/hodin
manévrov neklesne pod horny limit.

7 bliknuti, 1-sekundova
prestavka, 7 bliknuti

Nastala chyba
v internych
elektronickych okruhoch

Odpojte vSetky napajacie okruhy na niekolko sekund, a potom sa opat
pokuste vyslat prikaz. Ak sa ni¢ neudeje, mohlo déjst k vaznej poruche
v riadiacej elektronike alebo kabelazi motora. Skontrolujte stav

a v pripade potreby vymerite komponenty.
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7.7.2) Signaly na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke SPIN sa nachadza niekolko LED diéd,
z ktorych kazda ma $pecificky vyznam pocas beznej

prevadzky ako aj v pripade poruchy.

Taburlka €. 25: LED diédy na koncovkach riadiacej

jednotky

LED diéda BLUEBUS Pri¢ina NAPRAVA

Preverte, ¢i zariadenie je napajané. Pozrite sa, &i nie su vypalené
Nesvieti Porucha poistky. V pripade potreby identifikujte pri¢inu vypadku, a potom

vymerite poistky za iné s rovnakymi vlastnostami.

Doslo k vaznej poruche. Pokuste sa vypnut riadiacu jednotku na
Svieti Vazna porucha niekolko sekund. Ak stav pretrvava, znamena to, Ze doslo k poruche

a je potrebné vymenit elektronicki dosku.

Jedno bliknutie kazdu
sekundu

VSetko je v poriadku

Normalna prevadzka riadiacej jednotky

2 rychle bliknutia

Stav na vstupoch sa
zmenil

Je normalne, ak dojde ku zmene na jednom zo vstupov: KROK ZA
KROKOM, STOP, aktivovanie fotobuniek alebo sa pouziva vysielac.

Séria bliknuti oddelenych
sekundovou prestavkou

Rbézne

Zodpoveda to signalu blikajuceho svetla alebo doplnkového osvetlenia.
Pozri Tabulku €. 24.

LED diéda STOP

Pric¢ina

NAPRAVA

Nesvieti

Aktivovanie vstupu
STOP

Skontrolujte, ¢i zariadenia su pripojené na vstup STOP.

Svieti

VSetko je v poriadku

Aktivny vstup STOP

LED diéda KROK ZA
KROKOM

Pri¢ina

NAPRAVA

Nesvieti

VSetko je v poriadku

Vstup KROK ZA KROKOM nie je aktivovany.

Svieti

Aktivovanie vstupu
KROK ZA KROKOM

Toto je normalne, ak zariadenie pripojené na vstup KROK ZA
KROKOM je skuto¢ne aktivované.

Tabulka €. 26: LED diédy

na tlacidlach riadiacej jednotky

LED diéda L1 Popis

Nesvieti Po&as normalnej prevadzky zariadenie udava, ze ,Automatické zatvaranie“ je neaktivované.

Svieti Poc¢as normalnej prevadzky zariadenie udava, ze ,Automatické zatvaranie“ je aktivované.

e Prebieha programovanie funkcii.

Blika e Ak blika spolu s L2, znamena to, Ze pouzivatel musi vykonat fazu rozpoznavania zariadeni
(pozri odsek ,4.2 Rozpoznavanie zariadeni®).

LED diéda L2 Popis

Nesvieti Poc¢as normalnej prevadzky zariadenie udava, ze ,Zatvorit’ po fotobunke* je neaktivované.

Svieti Pocas normalnej prevadzky zariadenie udava, ze ,Zatvorit po fotobunke* je aktivované.

o Prebieha programovanie funkcii.

Blika e Ak blika spolu s L2, znamena to, Ze pouzivatel musi vykonat fazu rozpoznavania zariadeni
(pozri odsek ,4.2 Rozpoznavanie zariadeni®).

LED diéda L3 Popis

Nesvieti Pocas normalnej prevadzky zariadenie udava ,Silu motora“ pre ,tazké" brany.

Svieti Poc¢as normalnej prevadzky zariadenie udava ,Silu motora“ pre ,lahké” brany.

e Prebieha programovanie funkcii.

Blika o Ak blika spolu s L4, znamena to, Ze pouzivatel musi vykonat fazu rozpoznavania poléh
otvorenia a zatvorenia brany (pozri odsek ,4.3 Rozpoznavanie poloh otvorenia a zatvorenia
bran®).

LED diéda L4 Popis

Nesvieti Poc¢as normalnej prevadzky zariadenie udava, Ze ,Pohotovostny rezim* je neaktivovany.

Svieti Poc&as normalnej prevadzky zariadenie udava, Ze ,Pohotovostny rezim“ je aktivovany.

e Prebieha programovanie funkcii.
Blika o Ak blika spolu s L3, znamena to, Ze pouzivatel musi vykonat fazu rozpoznavania vysky brany

(pozri odsek ,4.3 Rozpoznavanie poldh otvorenia a zatvorenia bran®).
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7.8) Prislusenstvo
Pre zariadenie SPIN je k dispozicii nasledujluce volitelné prisluSenstvo. Informacie o kompletnej Skale prisluSenstva najdete
v produktovom katalégu firmy Nice s.p.a.

Pre SN6031 a SN6041
e PS124 24V vyrovnavacia batéria — 1,2 Ah s integrovanou nabijatelnou batériou.

Pre SN6031 a SN6041

e Prijima¢ SMXI alebo SMXIS pracujuci na frekvencii 433,92 MHz s kédovanim plavajucim digitalnym kédom.

Pre SN6031
e Jednoprofilovy 3-metrovy vodiaci prvok SNA5 z pokovovanej ocele. Pasovy pohon s 4 ocefovymi vlozkami.

Pre SN6031 a SN6041
e Dvojprofilovy 4-metrovy vodiaci prvok SNA6 (3 m + 1 m) z pokovovanej ocele. Pasovy pohon so 6 ocelovymi viozkami.

Pre vSetky verzie
e Mechanicky rozpaja¢ s kovovym lankom SPA2. Pre pouzitie v systémoch, ktoré pocitaju s automatizovanymi branami ako
pristupovym bodom.

Pre vSetky verzie
e Kmitavé rameno SPAS5. Potrebné, ked su automatizované dvere obsahuju pruzinu alebo protizavazie zavesené zhora.
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8) Technické udaje

Spolo¢nost Nice S.p.a. si vyhradzuje pravo na vykonanie Upravy svojich produktov, a to kedykolvek a bez predchadzajuceho
oznamenia za U€elom ich zlepSenia. Vyrobca v8ak v kazdom pripade ruéi za ich funkénost a vhodnost na zamyslany ucel.
VSetky technické vlastnosti su platné pri izbovej teplote 20°C(+5°C).

Technické vlastnosti: SPIN

Model

SN6021 [ SN6031 [ SN6041

Elektromechanicky prevodovy motor pre automatické posuvanie garaZzovych bran pre

Typ doméce pouZitie, doplneny o elektronicku riadiacu jednotku

Pastorok Priemer 9,5 mm, 28 zubov; pre vodiace prvky SNA5, SNAG a vodiace prvky dodavané
so SPIN20KCE, SPIN30 a SPIN40

Vrcholova sila . 11,7 Nm 11,7 Nm 18 Nm

[zodpoveda sile potrebnej na [650 N] [650 N] [1000 N]

spustenie telesa brany]

[Zodpovedé sile potreone na 585 N 585 Nm Shm

udrzanie telesa brany v pohybe]

Rychlost pri nulovom zatazeni 106 ot./min

[zodpoveda stavu ako keby bola [0,20 m/s]

naprogramovana “Vysoka
rychlost”]

Riadiaca jednotka umozriuje naprogramovanie 4 rychlosti rovnajucich sa priblizne 100%-
85%-70%-55%

Nominalna momentova rychlost
[zodpoveda stavu ako keby bola

naprogramovana “Vysoka
rychlost”]

53 ot./min
[0,08 m/s]

Maximalna frekvencia
prevadzkovych cyklov

50 cyklov za den (riadiaca jednotka umoznuje dosahovat maximum uvedené v Tabulkach
¢.4ab)

Maximalny €as nepreruSovanej
prevadzky

3 minuty (riadiaca jednotka obmedzuje nepreruSovanu prevadzku na maximum uvedené
v Tabulkach €. 4 a 5)

Prevadzkové limity

SPIN dokaze bezne ovladat sektorové dvere a dvere so zasivanim smerom hore, ktoré
su v ramci rozmerov uvedenych v Tabulke €. 3 a limitov uvedenych v Tabulkach €. 4 a 5.

Napajanie SPIN
Napajanie SPIN/V1

230V~ (+10%) 50/60 Hz
120V~ (+10%) 50/60 Hz

Max. spotreba energie

250 W 250 W 370 W

Znizena spotreba
v pohotovostnom rezime

- Menej ako 2,2 W Menej ako 2,5 W

|Izolaéna trieda

1 (vyZaduje sa bezpecne uzemneny systém)

Nudzové napajanie

S prisluSsenstvom PS124 S prisluSsenstvom PS124

Doplnkové osvetlenie SPIN
Doplnkové osvetlenie SPIN/V1

12V-21 W objimka BA15 230V-60 W objimka E27 230V-60 W objimka E27
12V-21 W objimka BA15 120V-60 objimka E27 120V-60 W z objimka E27

Vystup FLASH

Ak je naprogramovany ako ,Vystup pre kontrolku otvorenych bran“ ,SPA": vystup pre
max. 24V- 5 W Ziarovku; ak je naprogramovany ako ,Blikajuce svetlo“: vystup pre 1
blikajuce svetlo LUCYB (12V, 21 W); ak je naprogramovany ako ,elektricka zamka“:
vystup pre max. 24V- 10 W elektromechanickd zamku; ak je naprogramovany ako
,<Zapadka“: vystup pre max. 24V- 10 W elektromechanicku zapadku

Maximalne zataZenie vystupu
BLUEBUS

2 6 6

Vstup STOP

Pre normalne rozpajané kontakty, pre 8,2 kQ nemenny odpor, alebo normalne zopinané
kontakty; s automatickym rozpoznavanim (akakolvek odchylka od stavu uloZzeného v
pamati vyvolava prikaz ,STOP*.

Vstup ,Krok za krokom*

Pre normalne rozpajané kontakty (rozpojenie kontaktu vyvolava prikaz “KROK ZA
KROKOM”)

Vstup AERIAL (anténa)

52-ohmovy pre RG58 alebo podobny typ kabla

Prijimac

Konektor ,SM* pre prijimace SMXI a SMXIS

Programovatelné funkcie

4 funkcie ZAPNUT-VYPNUT a 4 nastavitelné funkcie (pozri Tabulky &. 15 a 17)

Rozpoznavacie funkcie

Rozpoznavanie zariadeni pripojenych na vystup BlueBUS. Rozpoznanie zariadeni typu
~STOP* (kontakt Normalne otvorit alebo Normalne zatvorit alebo 8,2 kQ odpor).
Rozpoznavanie polohy otvorenia a zatvorenia bran a vypoc&et spomalenia miest a
Ciasto&ného otvorenia.

Prevadzkova teplota

-20°C = 50°C

Pouzitie v kyslej, slanej alebo
potencialne vybusnej atmosfére

Nie

Ochranna trieda

IP40 (pouzitie len v interiéry alebo chranenom prostredi)

Rozmery / hmotnost

311x 327 x 105/ 3,6 kg [ 311x327h 105/4,7 kg
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| Technické vlastnosti vodiaceho prvku

Model Vodiaci prvok Vodiaci prvok SNAS SNAG6
v SPIN20KCE v SPIN40
a SPIN30
Typ 3-dielny profil z pokovovanej ocele Jednodielny _profll 2-dielny prpfll
z pokovovanej ocele z pokovovanej ocele
Dizka vodiaceho prvku 3,15 m 3,15 m 3,155 m 415 m
Vy8ka vodiaceho prvku 35 mm 35 mm 35 mm 35 mm
Uzito€ny zdvih 25m 25m 25m 35m
Sirka pasu 6m 6m 6m 8m
VySka pasu 6 mm 10 mm 6 mm 10 mm
Odolnost voéi treniu 730N 1220 N 730N 1220 N
| Technické vlastnosti Prijimaé: SMXI | Prijimaé: SMXIS

Typ Kanalovy prijimac pre radiové ovladacie zariadenia
Frekvencia 433,92 MHz
Kédovanie S2-bitovy digitalny plavajici kod, typ 64-bitovy digitalny plavajaci kod, typ SMILO

FLOR

FLOR, VERY VR, len jedna skupina:

ERGO, PLANO, PLANOTIME SMILO

Kompatibilita vysielaca

Vysielace ulozené do Do 256, ak st uloZené do paméti v Rezime |

pamate
Impedancia na vstupe 520
Citlivost LepsSia ako 0,5uV

Od 100 do 150 m. Dosah sa mdze lisit' v pripade vyskytu prekazok alebo

Dosah vysielatov L PR . . .
elektromagnetického ruSenia a je ovplyvneny umiestnenim antény.

Vystupy 4 (na konektore SM)
Prevadzkova teplota -10°C + 55°C
| Technické vlastnosti Vysielaé: FLO2R-S | Vysielaé: SM2
Typ 2-kanalovy vysiela€ pre radiové prikazy
Frekvencia 433,92 MHz
Kédovanie So-btovy digitainy plavajdt kod, typ 64-bitovy digitalny plavajici kod, typ SMILO
Tlacidla 2
Napaiani 12V= s 23A batériou
apajanie
Spotreba 25 mA

1 rok, odhadovana pri 20 prikazoch/den, kazdy trvajuci 1 s pri 20°C (pri nizkych teplotach

Zivotnost batérie i Aot
sa Ucinnost batérii znizuje)

VyZarovany vykon 100 pW

Rozmery a hmotnost 72x40x18 mm/30g | Priemer 48 x vySka 14 mm /19 g

Ochranna trieda IP40 (vhodné len v interiéry alebo chranenom prostredi)

Prevadzkova teplota -40°C + 85°C




InStrukcie a upozornenia pre pouzivatelov prevodového motora SPIN

Tieto inStrukcie je mozné zaclenit do ,InStrukcii a upozorneni pre pouzivanie automatizacného systému®, ktoré inStalator musi poskytnut vilastnikovi

automatiza¢ného systému a zarover sa nimi musia riadit.

Dakujeme, Ze ste si vybrali systém automatického
ovladania spolocnosti Nice S. p. A. Spolo¢nost Nice

S. p. A. vyrdba komponenty (ako su napriklad pohonné
jednotky, riadiace jednotky, prvky riadiace radiovy

signal, vystrazné svetla, fotobunky a rozli¢né prisluSenstvo)

na automatické ovladanie bran, dveri,

rolovacich bran, rolovacich okenic a markiz. Vyrobca
Nice pouziva len $pickové materidly a prvotriedne
spracovanie. Za U¢elom jednoduchého pouzivania
tohto zariadenia sa vyrobca zameriava na rozvoj
inovativnych

rieSeni, pricom Specialnu pozornost venuje
technickym, estetickym a ergonomickym vlastnostiam
svojich vyrobkov. V4§ montazny technik urcite

vybral zo Sirokej ponuky vyrobkov spolo¢nosti Nice
vyrobok, ktory najlepsie spifia vase Specifické poZiadavky.
Spolo¢nost Nice vSak nie je vyrobcom vasho

systému automatického ovladania, pretoze systém je
vysledkom kombinacie €innosti, ktoré zabezpecuje
montazny technik, ako su najma analyzy, uréenie
ceny, vyber materialov a implementacia systému.
Kazdy systém automatického ovladania je jedinecny.
V&s montazny technik je jeding osoba, ktora vdaka
skusenostiam a profesionalizmu, je opravnena nastavit
systém, ktory by vyhovoval vasim pozZiadavkam

a bol bezpecny, spofahlivy, s dlhou Zivotnostou a
zostaveny tak, aby bol v sulade platnymi nariadeniami.
Systém automatického ovladania nie je len

vyhodny, ale takisto zvySuje bezpecnost vasho
domova. NavySe, poc€as dlhoro€nej prevadzky
vyZaduje len minimalnu udrzbu. Aj ked systém
automatického

ovladania, ktory vlastnite, spiﬁa

bezpeénostné pozZiadavky v sulade s platnymi
pravnymi normami, nemozno vylugit’ existenciu
"zostatkového rizika", ako je napriklad moznost
nebezpecenstva, ktoré sa mbze vyskytnut, najma

ako vysledok nespravneho a nerozumného pouzivania.
Za ucelom predchadzania nehodam spolo¢nost

Nice pripravila nasledovny zoznam:

* Pred tym, ako prvykrat pouZijete systém automatického
ovladania, poZiadajte montazneho technika

o vysvetlenie povodu "zostatkového rizika". Venujte
par minut precitaniu navodu na obsluhu, ktory vam
poskytne montazny technik. Uchovajte tento navod

za ucelom dalSieho pouzivania a poskytnite ho
kazdému neskorSiemu majitefovi systému automatického
ovladania.

 Systém automatického ovladania je zariadenie,

ktoré poctivo vykona vase prikazy; nerozumné a
nespravne pouzivanie systému méze spdsobit’
nebezpedenstva: nespustajte systém, ak sa v

blizkosti jeho prevadzky nachadzaju fudia, zvierata
alebo iné prekazky.

*Deti: systém automatického ovladania bol
skonstruovany za ucelom zabezpecenia vysokej
urovne bezpecnosti a ochrany. Z dévodu
zabezpeclenia bezpecnej a spolahlivej aktivacie su
systémy vybavené detek&nymi zariadeniami, ktoré
zabranuju pohybu v pripade, Ze sa v blizkosti
nachadzaju ludia alebo objekty. Nedovolte detom
hrat sa v bezprostrednej blizkosti systémov automatického
ovladania. Za uc¢elom zabranenia nahodnej

aktivacie systému uchovavajte vsetky dialkové
ovladace mimo dosahu deti: dialkové ovladace nie

su hracky!

* Poruchy: Ak spozorujete, Ze automaticky systém
nepracuje spravne, odpojte ho zo siete a spustite

zariadenie pre manualne odblokovanie systému.
Nepokus$ajte sa vykonavat Ziadne opravy. Privolajte
montazneho technika a po odblokovani pohonne;j
jednotky pouzivajte systém manualne, ako je uvedené
nizsie.

« Udrzba: Z dévodu zabezped&enia dlhej Zivotnosti a
uplnej bezpecnosti vyZzaduje systém automatického
ovladania, ako aj iné zariadenia, pravidelnu udrzbu.
Spolu s montaznym technikom vypracujte plan
pravidelnej udrzby. Spolo¢nost’ Nice odporuca
vykonavat kontroly udrzby kazdych 6 mesiacov pri
beznom domacom pouzivani. Tento interval mozno
menit' v zavislosti na intenzite pouzivania. Kontroly,
udrzbu a opravy smie vykonavat len kvalifikovany
personal.

« Je potrebné, aby osoba, ktora vykonava zaverecné
testovanie, pravidelné udrzby a opravy, svoju ¢innost
zaznamenala. Tieto zaznamy musia byt

uschované u majitela systému.

* K jedinej odporucenej udrzbe, ktori moze pravidelne
vykonavat pouzivatel systému patri Cistenie sklicka
fotobuniek a odstranenie listov a odpadu, ktoré by
mohli brzdit automaticky systém. Za ucelom zabranenia
aktivacie brany odblokujte systém automatického
ovladania, ako je uvedené niz8ie. Na Cistenie
pouzivajte jemne navlh&enu handriku.

« Likvidacia: Na konci praktickej zivotnosti systému
musi byt systém demontovany kvalifikovanym personalom.
Je potrebné recyklovat alebo zlikvidovat

materialy v sulade s platnymi miestnymi pravnymi
normami.

* Poruchy a vypadok prudu: Pokial prave ¢akate na
prichod technika (alebo na obnovu prudu, ak vas
systém nie je vybaveny vyrovnavacimi batériami),
mbzete systém pouzivat ako normalne dvere s
manualnou obsluhou. Ak chcete systém pouzit tymto
spOsobom, je potrebné, aby ste odblokovali systém
automatického ovladania (toto je jedina ¢innost,
ktoru je pouzivatel opravneny vykonat).

Spolo¢nost Nice ukon odblokovania automatického
systému Specialne navrhla tak, aby tuto ¢innost
maximalne ufahdila: nie je potrebné Ziadne naradie

a ziadna fyzicka namaha.



Manualny posun a uvolnenie: Pred vykonavanim tejto operacie majte na pamati, ze k uvolneniu méze déjst, len ak je brana

zastavena.

1. Zatiahnite za uvolfiujuce lanko, az kym nebudete pocut’
uvolnenie unasaca.
2. Teraz mOzete posuvat dvere manualne.

Ovladanie s odstavenymi bezpeénostnymi zariadeniami:
Branu mézete ovladat aj vpripade, ak bezpecnostné
zariadenia vykazuju poruchu.

e Pouzite ovladacie zariadenie brany (dialkovy ovladaé
alebo kl'u€¢om ovladany prepina¢ atd.). Ak bezpecnostné
zariadenia umozAuju pouzivanie brany, brana sa otvori
a zatvori normalne. V opa¢nom pripade blikajuce svetlo
blikne niekolkokrat, ale manéver sa nespusti (pocet
bliknuti zavisi na pri€ine, pre€o sa manéver neaktivoval).

e Vtom pripade pouzite ovlada¢ este raz do 3 sekind
a drzte ho v aktivovanom stave.

e Po priblizne 2 s sa brana zac¢ne posuvat v rezime ,Osoba
pritomna®“, t.j. brdna sa budu posuvat tak dlho, ako
budete drzat aktivovany ovladac¢; po uvolneni ovladaca
sa brana zastavi.

Ak su bezpe€nostné zariadenia odstavené,

automatizaény systém musi byt’ €¢o najskér opraveny.

3. Ak chcete obnovit’ automaticku prevadzku, vratte branu do
pbévodnej polohy, az kym nebudete pocut’ zaistenie
unasaca.

Vymena batérie v dialkovom ovladaci: Ak mate pocit, ze
vas dialkovy ovlada¢ po urcitom €ase nepracuje tak, ako by
mal, alebo nefunguje vébec, mbze byt, Ze batéria je vybita (v
zavislosti na type pouzitia moéze vydrzat od niekolkych
mesiacov az po jeden rok alebo dlhSie). V tom pripade zistite,
Z2e svetlo potvrdzujuce vysielanie je slabé, alebo sa
nerozsvieti, alebo sa rozsvieti len na velmi kratky ¢as. Pred
kontaktovanim instalatného technika sa pokuste vymenit
batériu za inu toho istého typu.

UPOZORNENIE: Batérie obsahuju znedistujuce latky:
nelikvidujte ich spolu s inym odpadom, ale pouzite postup
stanoveny miestnymi nariadeniami.

Vymena ziarovky: Pred pokracovanim odpojte SPIN od napajacieho zdroja.

2.Pre SN6021: Zatlacte ziarovku
smerom hore a oto€enim ju vyberte.
Vlozte novu ziarovku 12V /21 W
s montaznym zavitom BA15.

1. Stlacte biely kryt a oto€enim ho
odklopte.

3.Pre SN6031 a SN6041: Odskrutkujte
zIU Ziarovku. Vlozte novu ziarovku
230V / 60 W s montaznym zavitom
E27.

/gl

£ !-
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Ste spokojny? Ak si Zelate nainStalovat dalSi automatizany systém vo svojom dome, obratte sa na svojho inStalacného
technika a pouzite produkty Nice. Budu vam poskytnuté sluzby Specialistu a najnovsie produkty dostupné na trhu, vynikajuci

vykon a maximalna kompatibilita systémov.

Dakujeme vam, Ze ste si preéitali tento navod. Sme presvedéeni, Ze budete spokojny so svojim novym systémom: ak mate
teraz alebo v buducnosti akékolvek poziadavky, kontaktujte svojho spolahlivého instalaéného technika.
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Prehlasenie o zhode
podla Smernice 98/37/EC, Priloha Il, ¢ast B (prehlasenie vyrobcu o zhode s CE)
Cislo: 184/SPIN Revizia: 2

Dolupodpisany Lauro Buoro, generalny riaditel, prehlasuje, Ze plne zodpoveda za nasledovny produkt:

Néazov produktu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne, Oderzo (TV) Taliansko

Typ: elektromechanicky prevodovy motor so zabudovanou riadiacou jednotkou
Modely: SN6021, SN6031, SN6041

Prislusenstvo: prijimace SMXI a SMXIS, zalozna batéria PS124

je v sulade so zakladnymi poZiadavkami nasledovnych smernic:

SMERNICA 98/37/CE RADY z 22. juna 1998 zaoberajica sa harmonizaciou legislativ ¢lenskych Statov v oblasti
strojov

Podla Smernice 98/37/CEE, pouZivanie uvedeného produktu nie je povolené, pokial stroj, na ktory je produkt
namontovany, nebol oznaceny a prehlaseny za splfiajuci podmienky Smernice 98/37/CEE.

Produkt je navySe v sulade s technickou $pecifikaciou nasledovnych smernic Eurdpskej rady, pozadovanych
Smernicou 93/68/CEE Eurdpskej rady z 22. jula 1993:

SMERNICA 73/23/EEC RADY z 19. februara 1973 zaoberajica sa harmonizaciou legislativ Clenskych Statov
v oblasti elektrického vybavenia uréeného na pouZitie v ramci ur&itych napatovych limitov
v sullade s nasledovnou jednotnou normou: EN 60335-1 a ¢ast EN 60335-2-95.

SMERNICA 89/336/EEC RADY z 3. maja 1989 zaoberajuca sa harmonizaciou legislativ ¢lenskych Statov v oblasti
elektromagnetickej kompatibility
v stlade s nasledovnymi jednotnymi normami: EN 61000-6-2; EN 61000-6-3.

Oderzo, 6. maj 2005 P
generalny riaditel
*~Lauro Buoro
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