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VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VYSTRAHY
VYSTRAHY TYKAJUCE SA BEZPECNOSTI
* POZOR! - Tento navod obsahuje déleZité upozornenia tykajlce sa bezpeénosti osdb. Chybnd instaldcia méze spdsobit véZzne zranenia. Pred zalatim prace je potrebné
pozorne si precitat cely navod. V pripade pochybnosti preru$te montdz a poziadajte o radu technicky servis Nice.

* POZOR! - OdloZte tento navod pre pripadnu udrzbu alebo likvidaciu zariadenia v budtcnosti.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA MONTAZE

Skor ako zaénete montovat, skontrolujte, ¢i je tento vyrobok vhodny na Zelany Géel pouZitia (vid ods. 2.2 ,Limity pouZitia vyrobku” a kapitolu , Technické parametre
vyrobku“). Ak nie je vhodny, NEMONTUJTE ho.

Siet napajania zariadenia musi byt vybavena takym vypinacom, ktory umoZfiuje Uplné vypnutie v podmienkach stanovenych kategériou prepatia lll.

Riadiaca jednotka musi byt zapojend na privod elektrického napdjania vybaveny bezpeénostnym uzemnenim.

Pocas montaze zaobchdadzajte s vyrobkom opatrne, vyhnite sa stlaceniu, narazu, padu alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Vyrobok nedévajte do blizkosti
zdrojov tepla, ani ho nevystavujte otvorenému plameriu. Takého pripady by ho mohli poskodit a byt pri¢inou poruch ¢ nebezpednych situdcii. Ak sa takéto nieco stane,
ihned zastavte montdz a obrétte sa na technicky servis Nice.

Na Ziadnej Casti vyrobku nevykondvajte Upravy. Operacie tohto druhu méZzu spdsobit len poruchy. Vyrobca sa zrieka vietkej zodpovednosti za $kody spdsobené
upravenymi vyrobkami.

Obalovy material musi byt zlikvidovany v plnom sulade s miestnymi predpismi.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA POUZIVANIA

¢ Vyrobok nie je uréeny na pouZivanie osobami (vratane deti), ktory fyzické, zmyslové a mentélne schopnosti st znizené alebo nemaju dostatok skisenosti ¢i vedomosti,
pokial na ne nedozera osoba zodpovedna za ich bezpeénost.
e Deti zdrZiavajlce sa v blizkosti automatického systému musia byt pod dohladom, aby sa nehrali so zariadenim.
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1 POPIS VYROBKU A UCEL POUZITIA

MC824H je elektronickd riadiaca jednotka na automatizovanie kridlovych bran. POZOR! - Akékolvek iné poutZitie, odliSné od tu popisaného a v prostredi odliSnom od
toho uvedeného v tomto navode, je povazované za nevhodné a zakazané!

Riadiaca jednotka je pripravena na zapojenie zariadeni systému Opera, systému BlueBUS a systému solarneho napajania Solemyo. Ak je napajana zo siete, mdzete do nej
namontovat batériu (mod. PS324, volitelné prislusenstvo), ktord v pripade vypadku sietového napdjania zarucuje automatickému systému vykonanie niekolkych
manévrov.

Dalsie vhodné prisludenstvo su prijimace s konektorom ,,SM“ (SMXI, OXI a pod.).

2 MONTAZ

2.1 - Previerky pred montazou

Skér ako zatnete montovat, treba skontrolovat celistvost komponentov vyrobku, vhodnost vybraného modelu a prostredia uréeného na montaz:
Skontrolujte, ¢i je vSetok material v perfektnom stave a vhodny na predpokladany tcel.

Uistite sa, Ze vietky podmienky pouZzivania su v ,limitoch pouZitia“ (ods. 2.2) a ,,technickych parametroch vyrobku”.

PresvedCte sa, Ze prostredie vybrané na montaz je kompatibilné s celkovymi rozmermi vyrobku (obr. 1).

Skontrolujte, ¢i povrch vybrany na montaz je pevny a zarucuje stabilné upevnenie.

Uistite sa, ¢i miesto upevnenia nie je vystavené navalom vody; montdz vykonajte v primeranej vyske nad terénom.

Skontrolujte, ¢i priestor okolo vyrobku umozriuje jednoduché a bezpecné ruc¢né pouzivanie.

Uistite sa, Ze vSetky elektrické kable su v sulade s tymi, ktoré predpisuje tabulka 1.

Presvedcte sa, Ze brana ma mechanické dorazy tak pri zatvoreni ako pri otvoreni.

2.2 - Limity poutzitia vyrobku

Vyrobok méze byt pouZity vyhradne s motormi METRO (mod. ME3024), X-METRO (mod. XME2124), MOBY (mod. MB4024-MB5024), HYPPO (mod. HY7024-HY7124)
a TOONA (mod. TO4024-T05024-TO7024) a s ohladom na prislusné limity poufZitia.

2.3 - Typicka zostava

Obr. 2 znazornuje priklad typickej zostavy automatického systému zostaveného s komponentami Nice:

a - riadiaca jednotka e - digitalna klavesnica — transponderovy citac — klticovy prepinac
b - motor f - stipik fotobunky

¢ - majak g - mechanické dorazy pri otvoreni

d - fotobunka h - mechanické dorazy pri zatvoreni

V zmysle obr. 2 si stanovte pribliznd polohu, v ktorej bude montovany ten ktory komponent automatického systému. DOLEZITE! - pred montazou si pripravte elektrické
kable potrebné pre vase zariadenie, a to podla obr. 2 a tabulky 1 — Technické parametre elektrickych kablov.

POZOR! - Pri osadzani kdblovych prechodiek a instalovani kdblov do krabice riadiacej jednotky berte do tvahy, Ze z ddvodu mozného zdrziavania sa vody v prepojovacich
krabiciach sa méZe voda kondenzovat vo vnutri riadiacej jednotky, ¢o méze poskodit elektrické obvody.

2.4 - Montaz riadiacej jednotky

Pri upevnovani riadiacej jednotky postupujte tak, ako znazornuje obr. 3.

01. Odskrutkujte prislusné skrutky a otvorte krabicu riadiacej jednotky (obr. 3-A).
02. Urobte diery na prechod elektrickych kablov (obr. 3-B).

03. Upevnite krabicu (obr. 3-C).

04. Vykonajte elektrické zapojenia, vid kapitolu 3.

POZOR! - Ak treba, je moZné viest kdable zvoku do krabice, avsak iba ak pouZijete vhodné spojenie.

Pri montazi inych zariadeni pritomnych v automatickom systéme postupujte podla prislusnych navodov na montaz.

TABULKA 1 - Technické parametre elektrickych kablov

Zapojenie Typ kablu Max. povolena dizka

A: Kabel NAPAJANIA RIADIACEJ JEDNOTKY 1 kabel 3 x 1,5 mm? 30 m (pozn. 1)

B: Kdbel MAJAKA s anténou 1 kabel 2 x 0,5 mm? 20m

1 koaxidlny kabel typu RG58 20 m (doporucené menej ako 5 m)

C: Kébel ZARIADENI BLUEBUS 1 kabel 2 x 0,5 mm’? 20 m (pozn. 2)

D: Kabel KLUCOVEHO PREPINACA 2 kéble 2 x 0,5 mm? (pozn. 3) 50 m

E: Kabel NAPAJANIA MOTORA 1 kabel 3 x 1,5 mm? (pozn. 4) 10 m

F: Kabel ZAPOJENIA ENKODERA 1 kdbel 2 x 1 mm? (pozn. 4) 10 m

Pozn. 1 - Ak je kabel napdjania dlhsi ako 30 m, pouZite kabel s vacsim prierezom (3 x 2,5 mmz) a instalujte bezpecnostné uzemnenie v blizkosti automatického systému.

Pozn. 3 - Tieto 2 kdble m6Zu byt nahradené jedinym kdablom 4 x 0,5 mm>.
Pozn. 4 - Tieto kdble mé6zu byt nahradené jedinym kablom 5 x 1,5 mm?>.

POZOR! - PouZivajte len kable vhodné do prostredia, v ktorom montujete.

3 ELEKTRICKE ZAPOJENIA

Elektrické zapojenie roznych zariadeni (fotobunky, digitdlne klavesnice, transponderové Citate kariet a pod.) na riadiacu jednotku sa musia vykonat prostrednictvom
systému ,,BlueBUS“ od Nice. Tento systém umoZfiuje vykonat elektrické zapojenia s pouZitim len 2 voditov, cez ktoré prebieha tak elektrické napdjanie, ako aj
komunikacné signaly. Elektrické zapojenie sa robi paralelne a nie je potrebné respektovat polaritu. Pocas fazy rozliSenia je kazdé zariadenie rozoznané riadiacou
jednotkou jednotlivo vdaka jednoznaénému kédu. Vidy, ked priddte alebo odoberiete nejaké zariadenie, treba vykonat jeho rozlidenie riadiacou jednotkou (vid ods. 3.5).

Po upevneni krabice riadiacej jednotky a priprave dier na prechod elektrickych kablov (ods. 2.4 a obr. 3), vykonajte elektrické zapojenia.
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POZOR!
- Vietky elektrické zapojenia musia byt vykonané, ked' je vypnuté napdjanie zo siete a odpojena pripadna batéria.
- Zapojenia musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym pracovnikom.

01. Zapojte najprv kabel elektrického napajania (obr. 4), a potom elektrické kdble motorov M1 a M2 (obr. 5).

02. Nakoniec zapojte elektrické kable jednotlivych zariadeni pritomnych v systéme, a to podla elektrickej schémy na obr. 6.
Pozndmka - na ulahcenie zapojeni kdblov méZete vybrat svorky zo svorkovnice.

3.1 - Popis elektickych zapojeni

ANTENNA Vstup pre anténu radiového prijimaca

FLASH Vystup pre 1 majak so Ziarovkou 12 V, max. 21 W [*]

ELS Vystup pre elektrozdmok 12 V, max. 15 VA. [*]

S.C.A. Kontrolka otvorenej brany — vystup pre 1 Ziarovku 24 V, max. 4 W [*]

BLUEBUS Vstup pre kompatibilné zariadenia (MOFB, MOFOB, MOB a MOTB). Zapojenie zariadeni paralelne prostrednictvom 2 vodicov, cez ktoré prechadza tak

elektrické napajanie ako aj komunikaéné signaly. Netreba dodrziavat polaritu. Kazdé zariadenie je rozlisené riadiacou jednotkou jednotlivo vdaka
jednoznaénému Cislu (adrese), ktoré je pridelené po¢as montaze.

STOP Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom vyvolaji okamZité zastavenie prebiehajiceho manévru, za ktorym nasleduje kratka inverzia. MoZznost
zapojenia kontaktov typu NO, NC alebo zariadeni s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ (citlivé hrany). Kazdé zariadenie zapojené na tento vstup
je rozoznané riadiacou jednotkou jednotlivo pocas fazy rozliSenia (ods. 3.5). Ak riadiaca jednotka zisti pocas fungovania akukolvek zmenu voci
naprogramovanému stavu, vyvola STOP. Na tento vstup je moZné zapojit jedno alebo viaceré zariadenia:

- paralelne viac zariadeni NO bez obmedzenia poctu

- paralelne viac zariadeni NC bez obmedzenia poc¢tu

- paralelne 2 zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ; ak mate viac takychto zariadeni, treba ich zapojit kaskadovite s jedinym koneénym
odporom 8,2 kQ

- paralelne 2 zariadenia NO a NC so zapojenim do série na kontakt NC kon3tantny odpor 8,2 kQ (takto sa méZu zapojit aj 3 zariadenia NO, NC a 8,2 kQ)

P.P. Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zdsahom vyvolaji manéver spdsobom Krok-za-krokom. MoZnost zapojenia kontaktov typu NO.
OPEN Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zdsahom vyvolaju len otvéraci manéver. MoZnost zapojenia kontaktov typu NO.

CLOSE Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zdsahom vyvolaju len zatvaraci manéver. MoZnost zapojenia kontaktov typu NO.

ENC1 Vstup enk6dera motora 1 (svorka 1, 2). Nie je potrebné re3pektovat polaritu.

ENC2 Vstup enkddera motora 2 (svorka 4, 5). Nie je potrebné re3pektovat polaritu.

M1 Vystup pre motor 1 (svorka 7, 8, 9).

M2 Vystup pre motor 2 (svorka 10, 11, 12).

[*] Vystupy FLASH, ELS a S.C.A. sa mdZzu programovat s inymi funkciami (vid tabulku 5 ,Funkcie na prvom stupni“) alebo cez programétor Oview (vid ods. 7.2).

DOLEZITE! - Ak je v systéme pritomny iba jeden motor, tento sa musi zapojit na svorky M2 (10, 11, 12).
POZOR! - Zapojenia musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym pracovnikom.

3.2 - Zapojenie dalsich zariadeni na MC824H
Ak sa vyZzaduje napajat dalSie zariadenia pritomné v automatickom systéme, napr. ¢ita¢ transponderovych kariet alebo osvetlenie kfi¢ového prepinada, tieto zariadenia

je mozné pripojit k riadiacej jednotke na svorky P.P. (+) a STOP (-), vid obr. 6. Napdjacie napétie je 24 Vcc (-30 % +50 %) s maximalnym moznym odberom 200 mA.
Poznamka - Napdtie na svorkach P.P. a STOP zostdva, aj ked' sa na karte aktivuje funkcia ,Stand by“.

3.3 - Adresovanie zariadeni pripojenych na MC824H
Aby riadiaca jednotka bola schopna rozlisit zariadenia zapojené na systém BlueBUS, treba vykonat ich adresovanie. Toto sa robi nastavenim elektrického mostika, ako je

uvedené v ndvode kazdého zariadenia.
POZOR! - €o sa tyka adresovania fotobuniek, konfiguracia ,,FOTO3“ nie je dovolena.

FOTO 3
NEDOVOLENA KONFIGURACIA

Po dokonéeni montaze alebo po pridani fotobuniek ¢i dalSich zariadeni je potrebné vykonat proces rozlidenia tychto zariadeni popisany v ods. 3.5.

3.4 - Prvé zapnutie a kontrola zapojeni
POZOR! - Zapojenia musia byt vykonané vyhradne kvalifikovanym pracovnikom.

Po zapnuti elektrického napdjania riadiacej jednotke skontrolujte nasledovné:

¢ Po uplynuti niekolkych sekind skontrolujte, ¢iled ,BlueBUS” (obr. 7) pravidelne blika s frekvenciou 1 bliknutie za sekundu.
¢ Skontrolujte, ¢i blikaju led fotobuniek, tak TX ako RX (obr. 7). Spdsob blikania nie je rozhodujuci.

¢ Skontrolujte, ¢i je majék zapojeny na vystup FLASH zhasnuty.

Ak sa tak nestalo, je potrebné vypnut napajanie riadiacej jednotky a skontrolovat jednotlivé elektrické zapojenia.
3.5 - RozliSenie zariadeni zapojenych na MC824H

Po prvom zapnuti je potrebné, aby riadiaca jednotka rozlisila zariadenia zapojené na vstupy ,BlueBUS“ a ,Stop“.
POZOR! - Faza rozliSenia musi byt vykonana, aj ked na riadiacu jednotku nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Riadiaca jednotka je vdaka procesu rozlienia schopna rozoznat jednotlivo rdzne pripojené zariadenia a rozpoznat s velkou presnostou mozné anomadlie. Kvéli tomu je
potrebné vykonat rozliSenie po kazdykrat, ked sa prida nové zariadenie alebo odpoji existujuce zariadenie.

Led ,L1“a ,L2“ na riadiace]j jednotke (obr. 7) pomaly blikaju, &im upozorfiuju, Ze je potrebné vykonat rozlidenie:

01. Stlacte a podrite si¢asne stladené tlacidla ,, 4“ a ,Set” (obr. 7).

02. Ked'led,L1”a ,L2“zaén0 rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach), tla¢idla uvolnite.

03. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonci fazu rozliSenia zariadeni.

04. Na konci tejto fazy led ,Stop” musi svietit a led ,L1“ a ,L2“ musia zhasnut (mdZu zacat blikat led ,,L3“ a , L4").
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3.6 - Vyber typu motora zapojeného na MC824H a rozliSenie poloh mechanickych dorazov

Po rozlieni zariadeni (ods. 3.5) je potrebné, aby riadiaca jednotka rozliSila jednak typ zapojenych motorov (vid tabulku 2), jednak polohy mechanickych dorazov
(maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie). Tento proces méze byt vykonany dvomi spédsobmi: automaticky alebo manudlne.

Pri automatickom spdsobe riadiaca jednotka vykond rozlisenie mechanickych dorazov a vypocita najvhodnejsie omeskanie kridel (SA a SC v tabulke 3). Pri manudlnom
spbsobe sa jednotlivé polohy programuju postvanim kridel do Zelanych bodov. Je tiez mozné vykonat automaticky proces, a potom manuélnym spdsobom zmenit jednu
alebo viac poldh, ak vam tie, ¢o boli vypocitané automaticky, nevyhovuju.

TABULKA 2
Led Typ motora
L1 MB4024 - MB5024 - HY7024 - HY7124
L2 ME3024
L3 TO4024 - XME2124
L4 TO5024
L5 TO7024

3.6.1 - Vyber typu motora a automaticky proces rozlisenia

01. Stladte a podrite siéasne stlacené tlacidla ,Set” a ,P>*“.
02. Ked led ,L1“ zalne blikat (programovanie inStaldcie nebolo nikdy vykonané) alebo ked' sa rozsvieti ktordkolvek z led ,L1...L8“ (programovanie in3talacie uz bolo
vykonané), tladidlo uvolnite.
03. V priebehu 10 sekund stlatte tlagidlo , 4“ alebo ,B>“ a presufite sa na led, ktora zodpovedd typu motora zapojeného na riadiacu jednotku (vid tabulku 2).
04. Stladte a podrite aspori 3 sekundy stlalené tladidlo ,Set”, aby sa uloZil do paméate vybrany motor. Po uplynuti 3 sekind led ,L1“ zaéne blikat. Vtedy tladidlo uvolhite.
05. Stladte a podrite siéasne stlacené tlacidla ,Set” a ,P>*“.
06. Ked'led,L3"a ,L4“ zaénu rychlo blikat (priblizne po 3 sekundach), tla¢idla uvolnite.
07. Skontrolujte, ¢i automaticky systém vykona tito sekvenciu manévrov:
a—pomalé zatvorenie motora M1 az po mechanicky doraz
b — pomalé zatvorenie motora M2 aZ po mechanicky doraz
¢ — pomalé otvorenie motora M2 a motora M1 az po mechanicky doraz
d - rychle Uplné zatvorenie motora M1 a motora M2
Pozndmka - Ak prvé manévre (a a b) nie sti ,,zatvorenie” ale , otvorenie”, stlacte tlacidlo ,OPEN“ alebo ,,CLOSE” na zastavenie fdzy rozliSenia. Potom na motore, ktory
vykonal otvdraci manéver, zmerite polaritu kdblov motora (M1: svorky 7 a 9 — M2: svorky 10 a 12) a zopakujte proces od bodu 01.
08. Na konci zatvaracieho manévru motorov (d) led ,L3“ a ,L4“ zhasnu na znak toho, Ze proces prebehol spravne.

3.6.2 - Vyber typu motora a manudlny proces rozlisenia

Ak pouzijete manudlne rozlisenie, mdZete naprogramovat automaticky systém vo vietkych 8 polohach, tak ako to popisuje tabulka 3.

TABULKA 3
Poloha Led Popis
Poloha 0 (motor 1) L1 Poloha maximdlneho zatvorenia: ked kridlo 1 dolahne na mechanicky doraz pri zatvoreni.
Poloha 0 (motor 2) L2 Poloha maximalneho zatvorenia: ked kridlo 2 dolahne na mechanicky doraz pri zatvoreni.
Poloha SA (motor 2) L3 Omeskanie pri otvarani: ked kridlo 2 prekroci tito polohu, zacne sa otvaranie kridla 1.
Poloha A (motor 1) L4 Zeland poloha otvorenia: poloha, v ktorej kridlo zapojené na motor 1 musi zastat na konci otvaracieho manévru. Netreba, aby
tato poloha bola v stlade s mechanickym dorazom pri otvoreni, méZe byt vybrana podla potreby medzi polohami ,0“a ,1“.
Poloha A (motor 2) L5 Zelana poloha otvorenia: poloha, v ktorej kridlo zapojené na motor 2 musi zastat na konci otvaracieho manévru. Netreba, aby
tato poloha bola v stlade s mechanickym dorazom pri otvoreni, méZe byt vybrana podla potreby medzi polohami ,0“a 1.
Poloha SC (motor 1) L6 Omeskanie pri zatvarani: ked'sa kridlo 1 nachadza pred touto polohou, za¢ne sa zatvéranie kridla 2.
Poloha 1 (motor 1) L7 Poloha maximalneho otvorenia: ked' kridlo 1 dofahne na mechanicky doraz pri otvoreni.
Poloha 1 (motor 2) L8 Poloha maximdlneho otvorenia: ked' kridlo 2 dofahne na mechanicky doraz pri otvoreni.

Pozor - Od kroku 5 dalej, ak chcete prejst z jednej ,polohy” na nasledujicu alebo predchadzajicu, stladte a ihned uvolnite tlagidlo , “ alebo ,P“ (kratke zatlagenie
tla¢idla ,, €“ alebo ,P>“ presunie aj led, ktora ukazuje polohu, dihé zatlagenie tlagidla , 4 alebo ,»>“ spusti pohyb motora).

01. Stlalte a podrite suéasne stlacené tlacidla ,Set” a , >

02. Ked led ,L1“ za¢ne blikat (programovanie inStaldcie nebolo nikdy vykonané) alebo ked' sa rozsvieti ktordkolvek z led ,L1...L8“ (programovanie in3talacie uz bolo
vykonané), tla¢idlo uvolnite.

03. V priebehu 10 sekund stlatte tlagidlo , 4“ alebo ,B>“ a presufite sa na led, ktord zodpovedd typu motora zapojeného na riadiacu jednotku (vid tabulku 2).

04. Stladte a podrite aspori 3 sekundy stladené tlacidlo ,Set”, aby sa uloZil do paméate vybrany motor. Po uplynuti 3 sekind led ,L1“ zaéne blikat. Vtedy tlacidlo uvolnhite.

05. © poloha 0 motora M1 (led L1 blika)
Aby ste dostali motor 1 do polohy 0: stladte a podrte stlatené tlagidlo ,,«4“ alebo ,»“. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlacidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do pamite stlaéte a podrite aspori 3 sekundy stladené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekunddch led L1 zostane svietit a pri uvolneni tlacidla ,Set”
led L2 za&ne blikat).
® poloha 0 motora M2 (led L2 blikd)
Aby ste dostali motor 2 do polohy 0: stlatte a podrite stlatené tlagidlo , 4“ alebo ,»>“. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver. Na ulozenie
polohy do paméte stlalte a podrite aspori 3 sekundy stladené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundéch led L2 zostane svietit a pri uvolneni tlacidla ,Set”
led L3 zacne blikat).
® poloha SA motora M2 (led L3 blika)
Aby ste dostali motor 2 do polohy SA: stlacte a podrite stlatené tlagidlo ,«4“ alebo ,»“. Po dosiahnuti polohy uvolhite tlagidlo, &m zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do pamite stladte a podrzte aspori 3 sekundy stlaéené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekunddch led L3 zostane svietit a pri uvolneni tlac¢idla ,Set”
led L4 zaéne blikat).
® poloha A motora M1 (led L4 blikd)
Aby ste dostali motor 1 do polohy A: stlatte a podrzte stlaéené tlacidlo ,4“ alebo ,»>“. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlatidlo, &im zastavite manéver. Na ulozenie
polohy do pamite stladte a podrzte aspori 3 sekundy stlaéené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekunddch led L4 zostane svietit a pri uvolneni tla¢idla ,Set”
led L5 zacne blikat).
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® poloha A motora M2 (led L5 blikd)
Aby ste dostali motor 2 do polohy A: stlatte a podrite stlagené tlacidlo ,, 4“ alebo ,,»>“. Po dosiahnuti polohy uvolnite tlagidlo, &im zastavite manéver. Na uloZenie

polohy do paméte stladte a podrzte aspori 3 sekundy stladené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekundéch led L5 zostane svietit a pri uvolneni tlacidla ,Set”
led L6 zaéne blikat).

® poloha SC motora M1 (led L6 blika)

Aby ste dostali motor 1 do polohy SC: stla¢te a podrite stlaéené tlacidlo ,4“ alebo ,»“. Po dosiahnuti polohy uvolhite tlagidlo, &m zastavite manéver. Na uloZenie
polohy do pamite stladte a podrzte aspori 3 sekundy stlaéené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sekunddch led L6 zostane svietit a pri uvolneni tla¢idla ,Set”
led L7 za¢ne blikat).

® poloha 1 motora M1 (led L7 blikd)

Aby ste dostali motor 1 do polohy 1: stlatte a podrite stlatené tlagidlo ,“ alebo ,»“. Po dosiahnuti polohy uvolhite tlagidlo, &im zastavite manéver. Na ulozenie
polohy do pamite stladte a podrzte aspori 3 sekundy stladené tlacidlo ,Set“, potom ho uvolnite (po 2 sekundéch led L7 zostane svietit a pri uvolneni tlacidla ,Set”
led L8 zacne blikat).

® poloha 1 motora M2 (led L8 blika)

Aby ste dostali motor 2 do polohy 1: stlatte a podrite stlacené tlacidlo ,4“ alebo ,»“. Po dosiahnuti polohy uvolhite tlagidlo, &im zastavite manéver. Na ulozenie
polohy do pamite stlacte a podrzte aspori 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”, potom ho uvolnite (po 2 sek. led L8 zostane svietit az do uvolnenia tlacidla ,Set”).

Manudlne rozlisenie vietkych pol6h mézZete urobit kedykolvek, aj po vykonani montaze: je potrebné vykonat proces od bodu 01. Nie je v3ak potrebné programovat
vietky polohy. Od kroku 5 dalej kratkym zatlagenim tlagidla , €“ alebo ,,»>“ presuniete led do Zelanej polohy.

Na dokongenie manudlneho rozli$enia opakovane stlacajte tlagidlo ,»>*, az kym blikajudca led prejde cez L8.

3.7 - Kontrola pohybu kridel brany

Po dokonéeni fazy rozli$enia doporudujeme vykonat niekolko otvéracich a zatvaracich manévrov na kontrolu sprdvneho pohybu brany a pripadnych chyb montéze

a nastavenia.

01. Stlacte tla¢idlo ,,Open” a skontrolujte, & pocas otvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s konstantnou rychlostou, faza spomalenia a ¢i sa kridla zastavia
par centimetrov od mechanickych dorazov pri otvoreni.

02. Stlacte tlacidlo ,Close” a skontrolujte, ¢ podas zatvaracieho manévru nastane faza zrychlenia, faza s kon$tantnou rychlostou, faza spomalenia a ¢&i sa kridla zastavia
par centimetrov od mechanickych dorazov pri zatvoreni.

03. Pocas manévrov skontrolujte, ¢i majak blikd v pravidelnych intervaloch — 0,5 sekundy svieti a 0,5 sekundy je zhasnuty.

4 KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto je najdéleZitejsia faza v realizacii automatického systému, ktorej Ucelom je zarudit maximalnu bezpeénost zariadenia. Kolauddcia sa méze pouzit aj na pravidelnu
kontrolu zariadeni, ktoré tvoria automaticky systém. Kolauddciu a uvedenie zariadenia do prevadzky musi vykonat kvalifikovany a skiseny pracovnik, ktory rozhodne, aké
skusky su potrebné, skontroluje prijaté rieSenia tykajuce sa pritomnych rizik a preveri, ¢i boli dodrzané zakony, normy a predpisy, hlavne néleZitosti normy EN 12445,
ktord stanovuje skiSobné metddy pre branové automatické systémy.

Pridavné alebo volitelné zariadenia musia prejst $pecifickou kolaudaciou tak ¢o do funk&nosti, ako aj ich spravnej spoluprace s MC824H. Postupujte preto podla ndvodov
k jednotlivym zariadeniam.

4.1 - Kolaudacia

Sled previerok plati pre typicku zostavu (vid obr. 2):

1. Skontrolujte, ¢i boli prisne dodrzané upozornenia z kapitoly ,Vystrahy tykajlice sa montaze“.

2. Manuiélne odblokujte motory, ako je uvedené v k nim prislusnom navode, a skontrolujte, & je mozné manuélne hybat kridlami tak v smere otvarania ako zatvérania.
Sila potrebna na takyto pohyb nesmie byt vaésia ako 390 N.

3. Zablokujte motory (vid prislusny névod).

4. Pomocou ovladacich zariadeni (vysiela¢, ovladacie tladidlo alebo klticovy prepinac) preskisajte otvorenie, zatvorenie a zastavenie brany a uistite sa, Ze pohyb kridel
zodpovedd olakavanému. Treba vykonat niekolko skusok, aby ste mohli zhodnotit pohyb kridel a objavit pripadné chyby montézZe & nastavenia alebo pritomnost
bodov nadmerného trenia.

5. Skontrolujte spravne fungovanie vsetkych bezpecnostnych zariadeni, jedného po druhom, pritomnych v systéme (fotobunky, citlivé hrany a pod.). Ked' sa niektoré
zariadenie aktivuje, led ,,BlueBUS“ na riadiacej jednotke 2-krat rychlejsie blikne.

6. Ak boli nebezpeéné situacie, vyvolané pohybom kridel, vyrie3ené obmedzenim narazove;j sily, treba vykonat meranie sily v zmysle normy EN 12445 a pripadne, ak sa
ovladanie ,sily motora” pouziva ako pomocny systém na znizenie narazove; sily, hladajte také nastavenie, ktoré ponuka najlepsie vysledky.

4.2 - Uvedenie do prevadzky
Uvedenie do prevadzky mozete vykonat aZ potom, ked'ste ispesne presli vietkymi fazami kolaudacie.

1. Zostavte technicki dokumentaciu automatického systému, ktord musi obsahovat tieto doklady: komplexny vykres automatického systému, schému vykonanych
elektrickych zapojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné prijaté rieSenia, vyhldsenie zhody od vyrobcu ku vSetkym pouZitym zariadeniam a vyhlasenie zhody
vystavené instalujicim technikom.

Na brdnu upevnite tabulku obsahujlcu aspori tieto uUdaje: typ automatického zariadenia, meno a adresu vyrobcu (zodpovedného za ,uvedenie do prevadzky”),
vyrobné éislo, rok vyroby a znacku ,,CE“.

Vyplnte a odovzdajte majitefovi vyhlasenie zhody k automatickému systému.

Vyplrite a odovzdajte majitelovi ,Navod na pouZivanie” automatického systému.

Vypliite a odovzdajte majitelovi ,Plan tdrzby” obsahujuci instrukcie pre kaZzdé zariadenie automatického systému.

Pred uvedenim zariadenia do prevadzky primerane informujte majitela o pretrvajicom nebezpecenstve a rizikach.

N

ounsw

Pre vietku uvedenu dokumentdciu ddva Nice prostrednictvom svojej asistencnej sluzby k dispozicii ndvody na montaz a formuldre na vyplnenie (vid tiez
www.niceforyou.com).

5 PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke su 3 tlagidla OPEN (<), STOP (SET), CLOSE (P), ktoré sa pouZivaju tak na ovladanie riadiacej jednotky pocas fazy skasok, ako aj na programovanie
roznych funkcii.

Funkcie si dostupné na 2 stuprioch a stav ich fungovania signalizuje 8 led (L1 ... L8) na riadiacej jednotke (rozsvietena led = funkcia je aktivna, zhasnutd led = funkcia nie
je aktivna).

Programovacie tlacidla:

OPEN () - tladidlo na ovladanie otvarania brany — vyberové tlatidlo vo faze programovania

STOP /SET — tlacidlo na zastavenie manévru; ak je stlaéené dlhsie ako 5 sekund, umoZfiuje vstupit do fazy programovania
CLOSE (W) — tlagidlo na ovladanie zatvarania brany — vyberové tlagidlo vo faze programovania
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5.1 - Programovanie na prvom stupni (ON-OFF)

Vsetky funkcie na prvom stupni su nastavené z vyroby na ,,OFF“, méZzu v3ak byt kedykolvek upravené. Na previerku funkcii vid' tabulku 5. Proces programovania je
popisany v tabulke 6.

DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny. Medzi stlatenim jedného tlacidla a druhého moze uplyndt max. 10 sekind. Po vypréani tohto limitu sa proces
automaticky ukonci a dovtedy vykonané Upravy sa ulozia do pamate.

TABULKA 5 — Funkcie na prvom stupni

Led Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie AKTIVNA funkcia: po uplynuti nastaveného ¢asu pauzy sa vykona automatické zatvorenie brany. Cas pauzy z vyroby je 30
sekund. NEAKTIVNA funkcia: fungovanie je , poloautomatické”.

L2 Zatvor po foto AKTIVNA funkcia: ak podas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky, ¢as pauzy sa zni%i na 5 sekdnd
nezavisle od nastaveného ,Casu pauzy”. Ked je ,automatické zatvorenie“ neaktivne - ak pocas zatvarania zasiahnu
fotobunky, aktivuje sa ,,automatické zatvorenie” s nastavenym ,¢asom pauzy”.

L3 Vidy zatvor AKTIVNA funkcia: v pripade vypadku elektrického pridu, aj nakratko, pri navrate pridu riadiaca jednotka rozozna branu
otvorenu a automaticky vykona zatvorenie, ktorému predchadza 5 sekundové blikanie majaka. NEAKTIVNA funkcia: pri
navrate elektrického priadu bréna zostava stat.

L4 Stand by (BlueBUS) AKTIVNA funkcia: 1 minGtu po skonéeni manévru riadiaca jednotka vypne vystup ,,BlueBUS” (pripojené zariadenia) a vietky
led okrem led BlueBUS, ktora blika pomalsie. Ked' riadiaca jednotka dostane prikaz, obnovi sa normalne fungovanie. Tato
funkcia zniZuje spotrebu elektrickej energie.

L5 Elektrozamok / osvetlenie AKTIVNA funkcia: vystup ,elektrozamok” zmeni vlastné fungovanie na ,osvetlenie.

L6 Vystrazné blikanie vopred AKTIVNA funkcia: medzi zapnutie majaka a zadiatok manévru je mozné pridat 3 sekundovli pauzu na signalizaciu
nebezpeénej situaciu v predstihu. NEAKTIVNA funkcia: signalizacia majéka zacina zaroveri s manévrom.

L7 ,Zatvor” sa stane AKTIVNA funkcia: vietky prikazy, ktoré zodpovedaju ,zatvoreniu” (vstup ,Close” alebo radiovy prikaz ,Zatvor“ budu

,,Ciastoéné otvorenie 1“ nahradené prikazom , Ciastoéné otvorenie 1.
L8 Kontrolka otvorenej brany / AKTIVNA funkcia: vystup , kontrolka otvorenej brany“ riadiacej jednotky zmeni vlastné fungovanie na ,kontrolka udrzby*.
kontrolka udrzby
TABULKA 6 — Proces programovania (prvy stuper)
01. Stlacte a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”. *
3s
02. Ked led ,L1“ za¢ne blikat, tlac¢idlo uvolnite. \t( *
N SET
03.  Stladte tlagidlo ,«4“ alebo , B>, aby ste sa presunuli z blikajdcej led na led predstavujtcu funkciu, ktord chcete upravit. ** ** t(
CZI aIeboCZI
04. Stlacte tlacidlo ,Set“ na zmenu stavu funkcie ** N |
(kratke blikanie = OFF, dIhé blikanie = ON). —
jugss
05.

Pockajte 10 sekind (max. ¢as), aby ste vystupili z programovania. @
10s

Pozndmka - Na programovanie dalSich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ treba pocas procesu zopakovat body 03 a 04.

5.2 - Programovanie na druhom stupni (nastavitelné parametre)

Vsetky parametre na druhom stupni su nastavené z vyroby na hodnotu vyznaéenu sivou farbou v tabulke 8, mézu viak byt kedykolvek upravené, ako popisuje tabulka 7.
Parametre sa nastavuju na skéle hodnét od 1 do 8. Hodnoty zodpovedajice kazdej led su popisané v tabulke 8.

DOLEZITE! - Proces programovania je ¢asovo obmedzeny. Medzi stlaéenim jedného tlacidla a druhého moze uplynit max. 10 sekind. Po vypriani tohto limitu sa proces
automaticky ukon¢i a dovtedy vykonané Upravy sa uloZia do pamate.

TABULKA 7 — Proces programovania (druhy stuperi)

01 Stlaéte a podrzte priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”. *
SET 3s
02.  Ked'led ,L1“ zagne blikat, tla¢idlo uvolnite. *
5 1
03.  Stlacte tlagidlo ,, €“ alebo ,, P>, aby ste sa presunuli z blikajdcej led na led predstavujicu ,vstupnd led*. ** **
CZI alebo E
04.  Stlacte a podrzte stlacené tladidlo ,Set” az do ukoncenia bodu 06. *
SET
05.  Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujuca aktualny stuper parametra, ktory upravujete. |/
7 :
06. Stlacte tlagidlo ,«4“ alebo , P>, aby ste sa presunuli z led predstavujicej hodnotu parametra. ** **
CZI alebo CZI ; E
07. Uvolnite tlacidlo ,Set”. *
08.  Pockajte 10 sekund (max. ¢as), aby ste vystupili z programovania. g@

Pozndmka - Na programovanie dalSich parametrov treba pocas procesu zopakovat operdcie od bodu 03 do bodu 07.
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TABULKA 8 — Funkcie (druhy stuperi)

Vstupnd | Parameter Led Hodnota Popis
led (stuperi)
L1 Cas pauzy L1 5 sekund Upravuje C¢as pauzy, tj. cas pred
L2 15 sekind automatickym zatvorenim. Ma efekt, iba
L3 30 sekind ak je aktivne zatvorenie.
L4 45 sekund
L5 60 sekuind
L6 80 sekind
L7 120 sekind
L8 180 sekind
L2 Funkcia Krok-za-krokom L1 Otvor — stop — zatvor — stop Upravuje sekvenciu prikazov priradenych
L2 Otvor — stop — zatvor — otvor vstupu ,Krok-za-krokom* alebo
L3 Otvor — zatvor — otvor — zatvor radiovému prikazu.
L4 Kondominiova: Pozndmka - Nastavenim L4, L5, L7 a L8
® pri otvaracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“ a ,Otvor” | S@ upravi aj sprdvanie prikazov ,Otvor” a
nemé Ziaden efekt, prikaz ,Zatvor” viak vyvold obratenie | »Zatvor”.
pohybu, teda zatvorenie kridel;
® pri zatvaracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom” a ,Otvor”
vyvolaju obratenie pohybu, teda otvorenie kridel, prikaz
,Zatvor” véak nema Ziaden efekt.
L5 Kondominiova 2:
® pri otvaracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“ a ,Otvor”
nema Zziaden efekt, prikaz ,Zatvor” vSak vyvola obratenie
pohybu, teda zatvorenie kridel; ak prikaz pretrvava viac ako 2
sekundy, vykona sa ,Stop*“;
® pri zatvdracom manévri prikaz ,Krok-za-krokom“ a ,Otvor”
vyvolaju obratenie pohybu, teda otvorenie kridel, prikaz
,Zatvor” vsak nema Ziaden efekt; ak prikaz pretrvava viac ako
2 sekundy, vykona sa ,,Stop“.
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2 sekundy - ¢iastotné otvorenie)
L7 Osoba pritomna:
manéver sa vykondva, iba pokial pretrvava prikaz; ak sa prikaz
prerusi, manéver sa zastavi.
L8 ,,Poloautomatické” otvorenie, zatvorenie ,,0soba pritomna“
L3 Rychlost motorov L1 Velmi pomala Upravuje  rychlost motorov  pocas
L2 Pomald normalneho chodu.
L3 Strednd
L4 Rychla
L5 Velmi rychla
L6 Super rychla
L7 Otvorenie rychle, zatvorenie pomalé
L8 Otvorenie super rychle, zatvorenie stredné
L4 Uvolnenie motorov L1 0 - Ziadne uvolnenie Upravuje trvanie ,kratkej inverzie“ oboch
po zatvoreni L2 Stupen 1 — minimalne uvolnenie motorov  po vykonani zatvaracieho
L3 Stupef 2 manévru za ucelom zmensenie
L4 Stuperi 3 pretrvavajuceho zaverecného tlaku.
L5 Stupen 4
L6 Stupen 5
L7 Stupen 6
L8 Stupen 7 — maximdlne uvolnenie
L5 Sila motorov L1 Stupen 1 — minimalna sila Upravuje silu oboch motorov.
L2 Stupen 2
L3 Stupen 3
L4 Stupen 4
L5 Stupen 5
L6 Stuper 6
L7 Stupen 7
L8 Stupen 8 — maximalna sila
L6 Otvorenie pesie / iastoéné L1 Pesie 1 (otvorenie kridla 2 do % celkového otvorenia) Upravuje typ otvorenia priradeny
L2 Pesie 2 (otvorenie kridla 2 do % celkového otvorenia) k prikazu ,Ciasto¢né otvorenie 1“.
13 Pesie 3 (otvorenie kridla 2 do % celkového otvorenia) Na stupfioch LS5, L6, L7 al8 sa pre
L4 Pesie 4 (celkové otvorenie kridla 2) ,minimdlne” otvorenie rozumie mensie
L5 Ciastoéné 1 (otvorenie 2 kridel do % minimalneho otvorenia) otvorenie medzi M1 a M2. Napriklad, ak
L6 Ciastoéné 2 (otvorenie 2 kridel do % minimalneho otvorenia) M1 otvori na 90° aM2 na 110°
L7 Ciastoéné 3 (otvorenie 2 kridel do % minimélneho otvorenia) minimaine otvorenie je 90°.
L8 Ciastoéné 4 (minimalne otvorenie 2 kridel)
L7 Avizo udriby L1 500 Upravuje Ziadost riadiacej jednotky
L2 1000 oudrzbu, prostrednictvom  kontrolky
L3 1500 udrzby signalizuje prekroCenie poctu
L4 2500 vykonanych manévrov.
L5 5000
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L8 Zoznam anomalii L1 Vysledok 1. manévru (najcerstvejsieho) Umoziuje skontrolovat typ anomalie, ku
L2 Vysledok 2. manévru ktorej priSlo pocas poslednych 8
L3 Vysledok 3. manévru manévrov automatického systému.
L4 Vysledok 4. manévru Vid'tabulku 12 — Histdéria anomalii.
L5 Vysledok 5. manévru
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

Pozndmka - sivd farba zvyrazriuje hodnoty nastavené vo vyrobe.
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5.3 - Specialne funkcie
5.3.1 - Funkcia ,,Hyb aj tak“

Tato funkcia umoZzniuje fungovanie automatického systému aj vtedy, ked' niektoré z bezpec¢nostnych zariadeni nepracuje spravne alebo je pokazené. Automaticky systém

je vtedy mozné ovlddat sposobom ,,0soba pritomna“, a to nasledovnymi krokmi:

01. Poslite prikaz na aktivaciu brany, prostrednictvom vysielaca alebo klti¢ového prepinaca a pod. Ak vsetko funguje spravne, brana sa regulérne pohybuje. Inak
postupujte nasledovne:

02. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

03. Priblizne po 2 sekundach brana vykond Zelany manéver vrezime ,osoba pritomna“, t.j. brana sa bude hybat, iba pokial pretrvava prikaz, t.j. tlacidlo, napr.
dialkového ovladaca, je stéle stlacené.

Ked' bezpecnostné zariadenia nefunguju, majak niekolkokrat blikne, aby avizoval typ problému (vid' kapitolu 6 — tabulka 10).
5.3.2 - Funkcia ,,Avizo udriby”
Tato funkcia sldzi na signalizovanie, ked je potrebné vykonat UdrZbu automatického systému. Signalizécia aviza Udriby sa vykondva prostrednictvom Ziarovky zapojenej

na vystup S.C.A., ak je tento programovany ako ,Kontrolka udrzby“. R6zne signaly Ziarovky s uvedené v tabulke 9.
Na nastavenie hodnoty limitu manévrov vid tabulku 8.

TABULKA 9 - Signalizacia ,,Kontrolky udrzby*

Pocet manévrov Signalizacia

Menej ako 80 % limitu Ziarovka svieti 2 sekundy na zadiatku otvaracieho manévru

0d 81 do 100 % limitu Ziarovka blika pocas celého trvania manévru

Viac ako 100 % limitu Ziarovka blika stéle

5.4 - Vymazanie pamate

Na vymazanie pamate riadiacej jednotky a obnovenie vetkych nastaveni z vyroby postupujte nasledovne:
Stlacte a podrite stladené tlacidla , €“ a ,P>“, az kym led L1 a L2 za&nd blikat.

6 €O ROBIT KED... (ndvod na rie$enie problémov)

Niektoré zariadenia su schopné vyddvat signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadné anomdlie.

Ak je vystup FLASH na riadiacej jednotke zapojeny majak, tento poc¢as manévru blikd vo frekvencii 1 bliknutie za sekundu. V pripade, Ze sa vyskytni anomalie, majak blika
kratsie, bliknutia sa opakuju dvakrat s 1-sekundovou pauzou. V tabulke 10 st popisané priiny a rieenia pre kazdy typ signalizacie.

TaktieZ led pritomné na riadiacej jednotke vydavaju signdly. V tabulke 11 st popisané priciny a rieSenia pre kazdy typ signalizacie.

Pripadné anomadlie je moZné skontrolovat pocas poslednych 8 manévrov, vid tabulku 12.

TABULKA 10 - Signalizacia na majaku (FLASH)

Signalizacia

Pri¢ina

Riesenie

1 kratke bliknutie
pauza 1 sekunda
1 kratke bliknutie

Chyba v systéme BlueBUS

Kontrola zariadeni zapojenych na systém BlueBUS, ktora sa vykonava na
zaciatku manévru, nezodpoveda zariadeniam uloZzenym do pamate pocas fazy
rozlisenia. Je mozné, Ze zariadenia maju poruchu, preto ich treba skontrolovat
a vymenit. Ak boli vykonané uUpravy, treba znovu urobit rozlidenie zariadeni
(vid' ods. 3.5).

2 kratke bliknutia
pauza 1 sekunda
2 kratke bliknutia

Zésah fotobunky

Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu.
Skontrolujte, ¢i st pritomné nejaké prekazky.

3 kratke bliknutia
pauza 1 sekunda
3 kratke bliknutia

Zésah funkcie ,Rozlisovanie prekazok”

Pocas pohybu motory prekonali vacsie trenie. Skontrolujte pricinu.

4 kratke bliknutia
pauza 1 sekunda
4 kratke bliknutia

Zésah vstupu STOP

Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu prislo k zésahu zariadeni zapojenych
na vstup STOP. Skontrolujte pricinu.

5 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
5 kratkych bliknuti

Chyba v internych parametroch riadiacej jednotky

Pockajte aspofi 30 sekind, apotom skiste znovu zadat prikaz. Ak stav
pretrvava, mohlo by ist o vainu poruchu a bude treba vymenit elektronicku
kartu.

6 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
6 kratkych bliknuti

Prekrocenie maximalneho limitu manévrov za hodinu

Pockajte par minut, aby sa obmedzova¢ manévrov vratil pod maximalny limit.

7 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 kratkych bliknuti

Anomalia na elektrickych obvodoch

Pockajte aspofi 30 sekund, apotom skiste znovu zadat prikaz. Ak stav
pretrvava, mohlo by ist o vdznu poruchu a bude treba vymenit elektronicku
kartu.

8 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
8 kratkych bliknuti

UZ je pritomny prikaz, ktory nedovoluje vykonanie
dalsich manévrov

Skontrolujte typ stale pretrvavajuceho prikazu. Mohol by to napriklad byt
prikaz z hodin na vstupe ,,Open*.

9 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
9 kratkych bliknuti

Manéver nezacina, pretoze je blokovany vyslanym
prikazom, ktory blokuje automaticky systém

Odblokujte automatické zariadenie vyslanim prikazu , Odblokuj zariadenie”.

10 kratkych bliknuti
pauza 1 sekunda
10 kratkych bliknuti

Zasah funkcie ,,RozliSovanie prekazok” z enkddera
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TABULKA 11 - Signalizacia led na riadiacej jednotke

Led Pri¢ina Riesenie
BLUEBUS Problém Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napajana. Skontrolujte, ¢i nie su odpalené
Zhasnuta poistky. Ak ano, zistite pri¢inu poruchy a vymeite ich.
Rozsvietend Vazny problém Jednd sa ovainy problém. Skdste vypnut elektrické napdjanie riadiacej
jednotky a ak stav pretrvéva, treba vymenit elektronicku kartu.
1 bliknutie za sekundu Vsetko v poriadku Riadne fungovanie riadiacej jednotky.
2 rychle bliknutia Zmena stavu vstupov Je to v poriadku, ak nastala zmena na jednom zo vstupov (P.P., STOP, OPEN,
CLOSE): zasah fotobunky alebo bol pouzity vysielac.
Séria bliknuti oddelenych | Rozne Vid'tabulku 9.
1-sekundovou pauzou
STOP Zasah zariadeni zapojenych na vstup STOP Skontrolujte zariadenia na vstupe STOP.
Zhasnuta
Rozsvietend Vsetko v poriadku Vstup STOP je aktivny.
P.P. Vsetko v poriadku Vstup P.P. nie je aktivny.
Zhasnuta
Rozsvietend Zéasah vstupu P.P. Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup P.P.
OPEN Vsetko v poriadku Vstup OPEN nie je aktivny.
Zhasnuta
Rozsvietend Zdasah vstupu OPEN Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup OPEN.
CLOSE Vsetko v poriadku Vstup CLOSE nie je aktivny.
Zhasnuta
Rozsvietend Zéasah vstupu CLOSE Je to v poriadku, ak je aktivne zariadenie zapojené na vstup CLOSE.
L11-12 Zmena poc¢tu zariadeni zapojenych na BlueBUS alebo | Treba vykonat rozliSenie zariadeni (vid ods. 3.5).
Pomalé blikanie nevykonané rozli§enie zariadeni
L13-14 Zmena typu motorov alebo poléh mechanickych | Treba vykonat rozliSenie (vid ods. 3.6).
Pomalé blikanie dorazov
TABULKA 12 — Histéria anomalii
01.  Stlacte a podrite priblizne 3 sekundy stlacené tlacidlo ,Set”. *
SET 3s
02. Kedled ,L1” za¢ne blikat, tlacidlo uvolhite. *
G
03.  Stlacte tlagidlo , 4“ alebo , P>, aby ste sa presunuli z blikajdcej led na led L8 (,,vstupna led”) pre parameter ,,Zoznam anomalii“. ** ** N
(Zlalebo t( L8
04. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo ,Set” az do ukoncéenia bodu 06. *
SET
05.  Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvietia led predstavujice manévre, pocas ktorych sa vyskytli anomalie. Led L1 ukazuje
vysledok najcerstvejSieho manévru, led L8 vysledok 6smeho manévru. Ak led svieti, znamena to, Ze sa vyskytli anomalie. Ak je led ai_
zhasnutd, je vsetko v poriadku. 3s
06.  Stlatte tlatidlo , 4“ alebo ,,P>“, aby ste sa vybrali Zelany manéver. Prislu$na led vyda tolko bliknuti ako norméalne vyda majak. ** *f y
(<1,C7] LK
07.  Uvolnite tlacidlo ,Set”.

SET

7 HLBKOVO: prislu$enstvo

Pre riadiacu jednotku MC824H sa doddava nasledovné prislusenstvo (volitelné): prijimace rady SMXI, OXI, programator Oview, solarny panel Solemyo a batéria PS324.

7.1 - Zapojenie radiového prijimaca

Na riadiacej jednotke je konektor na zapojenie radiového prijimaca (volitelné prislusenstvo) z rady SMXI a OXI. Aby ste zapojili prijima¢, musite vypnut elektrické

napdja

nie riadiacej jednotky a postupovat tak, ako vidite na obr. 8. V tabulkdch 13 a 14 su uvedené prikazy, ktoré zodpovedaju vystupom na riadiacej jednotke.

TABULKA 13 — SMXI / SMXIS alebo OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v reZime | alebo Il

Vystup Prikaz

Vystup ¢. 1 Prikaz ,,P.P.” (Krok-za-krokom)
Vystup €. 2 Prikaz ,Ciasto¢né otvorenie 1
Vystup €. 3 Prikaz ,,Otvor”

Vystup ¢. 4 Prikaz ,Zatvor”
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TABULKA 14 — OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM v rozsirenom reZime Il

C. Prikaz Popis

1 Krok-za-krokom Prikaz , Krok-za-krokom*

2 Ciasto&né otvorenie 1 Prikaz ,Ciasto¢né otvorenie 1

3 Otvor Prikaz ,Otvor”

4 Zatvor Prikaz , Zatvor”

5 Stop Zastavi manéver

6 Krok-za-krokom + kondominiové Prikaz v kondominiovom spdsobe

7 Krok-za-krokom s vysokou prioritou Ovlada, aj ked' je automaticky systém zablokovany alebo aktivne prikazy

8 Ciasto¢né otvorenie 2 Ciastocne otvori (otvorenie kridla 2 do % celkového otvorenia)

9 Ciastoéné otvorenie 3 Ciasto¢ne otvori (otvorenie oboch kridel do % celkového otvorenia)

10 Otvor + zablokuj automaticky systém Otvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem , Krok-za-
krokom s vysokou prednostou”, ,,0dblokuj automaticky systém*“ alebo (len z Oview) ,,Odblokuj a zatvor” a ,,0dbokuj
a otvor”

11 Zatvor + zablokuj automaticky systém Zatvori, a potom zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje Ziaden dalsi prikaz okrem , Krok-za-
krokom s vysokou prednostou®, ,,0dblokuj automaticky systém* alebo (len z Oview) ,,Odblokuj a zatvor” a ,,0dbokuj
a otvor”

12 Zablokuj automaticky systém Zastavi manéver a zablokuje automaticky systém. Riadiaca jednotka neakceptuje ziaden dalsi prikaz okrem ,,Krok-za-
krokom s vysokou prednostou®, ,,Odblokuj automaticky systém“ alebo (len z Oview) ,,Odblokuj a zatvor” a ,,0dbokuj
a otvor”

13 Odblokuj automaticky systém Vykond odblokovanie automatického systému a obnovi normélne fungovanie

14 Casovac osvetlenia On Zapne sa osvetlenie s ¢asovanym vypnutim

15 Osvetlenie On-Off Zapne sa a vypne osvetlenie v spdsobe Krok-za-krokom

7.2 - Zapojenie programatora Oview

Na riadiacej jednotke je konektor BusT4, na ktory je mozné zapojit programator Oview, ktory umozriuje kompletné a rychle ovladanie fazy montdze, adrzby a diagnostiky
celého automatického systému. Aby ste sa dostali ku konektoru, postupujte podla obr. 9 a zastréte konektor do prislusnej zasuvky. Oview méZe byt siéasne zapojeny na
viaceré riadiace jednotky (do 5 bez zvlastnych Uprav, do 60 s dodrzanim prislusnych upozorneni). MéZe zostat pripojeny k riadiacej jednotke aj po¢as normdlneho

fungovania automatického systému. Vtedy méze byt pouZity na vydavanie priamych prikazov riadiacej jednotke s pouZitim 3pecifického menu “uZivatel”.

TieZ je mozné robit aktualizaciu Firmwaru. Ak je na riadiacej jednotke radiovy prijima¢ mod. OXI, s pouZitim Oview mate pristup k parametrom vysielacov uloZzenym
v paméti prijimaca. Blizsie informacie najdete v prislusnom navode ,Opera System Book”.

7.3 - Zapojenie solarneho systému Solemyo

Na zapojenie systému na solarnu energiu, vid obr. 10.

POZOR! - Ked' je automaticky systém napajany zo systému ,Solemyo®, NESMIE BYT zarovefi napajany aj z elektrickej siete.
Dalsie informacie najdete v prislusnom navode.

7.4 - Zapojenie batérie mod. PS324

Na zapojenie batérie, vid obr. 10. Dalsie informacie najdete v prislu$nom navode.

8 UDRZBA VYROBKU

Na zaruéenie konitantnej Urovne bezpec¢nosti a maximalnej Zivotnosti celého automatického systému je potrebna pravidelna Udriba. Udriba sa musi vykonavat pri
plnom dodrZiavani bezpec¢nostnych predpisov uvedenych v tomto ndvode a v sdlade s platnou legislativou.

DoleZité - Pocas fazy udrzby alebo Cistenia vyrobku odpojte elektrické napdjanie riadiacej jednotky.

Co sa tyka daldich zariadeni v systéme, postupujte podla prisluiného planu udriby.

Riadiaca jednotka MC824H si vyzaduje pravidelnu udrzbu aspon raz za 6 mesiacov alebo 20.000 manévrov. Postupujte nasledovne:

01. Odpojte vsetky zdroje elektrického napajania vratane pripadnej batérie.

02. Skontrolujte stav opotrebenia vietkych materidlov, z ktorych je riadiaca jednotka zloZenda. Zvlastnu pozornost venujte zndmkam poskodenia alebo oxidécie

a vymente diely, ktoré neposkytuju dostatocné zaruky.
03. Znovu zapojte zdroje elektrického napdjania a vykonajte vsetky skisky uvedené v ods. 4.1 - Kolaudacia.

LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou suéastou automatického systému, preto musi byt zlikvidovany spolu s nim.
Tak ako pri montézi, aj na konci Zivotnosti tohto vyrobu, likvidaciu musi vykonat kvalifikovany pracovnik.

Tento vyrobok je zloZzeny z réznych typov materidlov: niektoré mézu byt recyklované, iné musia byt zlikvidované. Informujte sa o systéme recyklovania alebo likvidacie
v sulade s predpismi platnymi pre tuto kategoriu vo vasej krajine.

Pozor! - Niektoré ¢asti vyrobku mdzu obsahovat jedovaté alebo nebezpecéné latky, ktoré, ak by sa vyhodili do smeti, by mohli mat $kodlivy vplyv na prostredie a ludské
zdravie.

Ako oznacuje symbol naboku, je zakdzané vyhodit tento vyrobok do domového odpadu. Vykonajte preto ,separaciu odpadu” v sulade s platnymi
predpismi alebo vrétte vyrobok predajcovi v momente kipy nového podobného vyrobku.

Pozor! - Zékony, platné vo vasej krajine, by mohli predpisovat tvrdé sankcie pre pripad nelegalnej likvidacie odpadu.
Likvidacia batérie (ak je pritomna)

Pozor! - Vybitd batéria obsahuje jedovaté latky, preto neméze byt vyhodena do spoloéného domového odpadu. Treba ju zlikvidovat v sulade s metddou ,separacie
odpadu” podla platnej legislativy.
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TECHNICKE PARAMETRE VYROBKU

POZOR! - Vietky uvedené technické parametre sa vztahuju na izbovu teplotu 20 °C (+ 5 °C). Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo upravovat svoje vyrobky, kedykolvek to bude
povaZovat za potrebné, so zachovanim funkénosti a G¢elu pouZzitia.

Napajanie MC824H 230V~ +10 % 50-60 Hz
Napajanie MC824H/V1 120 V~ £10 % 50-60 Hz
Nominalny prikon 200 W

Prikon pri ,,stand by - vietko” (v¢. prijimaca) 2W

Prikon z konektora batérie

pri ,,stand by - vSetko” (v¢. prijimaca) menej ako 100 mW

Vystup pre majak [*] 1 majak LUCYB (Ziarovka 12V, 21 W)
Vystup pre elektrozamok [*] 1 elektrozdmok 12 Vac max. 15 VA
Vystup pre kontrolku otvorenej brany [*] 1 Ziarovka 24 V max. 4 W (napétie na vystupe moZe kolisat medzi -30 a +50 %, vystup mbZe ovladat aj malé relé)

1 vystup s max. zatazou 15 jednotiek BlueBUS (max. 6 parov fotobuniek MOFB alebo MOFOB + 2 péry fotobuniek
MOFB alebo MOFOB adresovanych ako otvaracie zariadenia + max. 4 ovlddacie zariadenia MOMB alebo MOTB)
pre kontakty normalne zatvorené, normalne otvorené alebo s konStantnym odporom 8,2 KQ, automatické

Vystup BlueBUS

Vstup STOP P . - e P
rozli$enie (zmena oproti stavu uloZenému v pamati vyvold prikaz Stop)
Vstup PP pre kontakty normdlne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Krok-za-krokom)
Vstup OPEN pre kontakty normalne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Otvor)
Vstup CLOSE pre kontakty normdlne otvorené (zatvorenie kontaktu vyvola prikaz Zatvor)
Vstup pre radio konektor SM pre prijimace rady SMXI, OXI a OXIFM
Vstup ANTENNA 52 Q pre kdbel typu RG58 alebo podobny
Nastavitelné funkcie 8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii

® automatické rozliSenie zariadeni zapojenych na vystup BlueBUS

® automatické rozlisenie typu zariadenia zapojeného na svorku ,STOP“ (kontakt NO, NC alebo s konstantnym
Funkcie s automatickym rozliSenim odporom 8,2 KQ)

® automatické rozliSenie drahy kridel a automaticky vypocet bodov spomalenia a ¢iasto¢ného otvorenia (rézne
podla typu montéze)

Pracovna teplota od -20 °Cdo +50 °C

PoufZitie v obzvlast kyslom alebo slanom alebo

iz P . NIE
potencialne vybusnom prostredi
Stupen ochrany IP 54 s neporusenym obalom
Rozmery 310x 232 xv. 122 mm
Vaha 4,1kg

[*] Vystupy FLASH, ELS a S.C.A. sa mdZu programovat na iné funkcie (vid tabulku 5 ,Funkcie na prvom stupni“) alebo cez programator Oview (vid ods. 7.2). Elektrické
parametre vystupu sa prisposobia tomu, ¢o naprogramujete:

majak: Ziarovka 12 Vdc, max. 21 W

elektrozamok: 12 Vdc, max. 15 VA

dalsie vystupy (vSetky typy): 1 Ziarovka alebo relé 24 Vdc (-30 % +50 %), max. 4 W

F imka: Obsah tohto vyhldsenia zodpovedd obsahu oficidlneho dokumentu uloZeného v sidle Nice S.p.a. a jeho poslednej revizii dostupnej pred tlacou tohto ndvodu. Text vyhldsenia bol upraveny
z tlacovych dévodov.
Cislo: 298/MC824H Revizia: 1

Dolupodpisany Luigi Paro, konatel, vyhlasuje na svoju vlastni zodpovednost, ze nasledovny vyrobok

Meno vyrobcu: NICE s.p.a.

Adresa: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné, Oderzo (TV), Taliansko

Typ: riadiaca jednotka pre 2 motory 24 Vdc

Modely: MC824H

Prislusenstvo: radiovy prijimac¢ SMXI, OXI, OXIFM, batéria PS324, solarny systém SYKCE, jednotka OVIEW

Splfia nélezitosti nasledovnych smernic ES:
® 98/37/ES (ex 89/392/EHS) SMERNICA 98/37/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 22. jina 1998 o aproximécii pravnych predpisov &enskych $tatov tykajucich sa strojovych zariadeni.
Ako je 3pecifikované v Smernici 98/37/SE, pouZitie horeuvedeného vyrobku nie je dovolené pokym stroj, do ktorého je zabudovany, nebol oznageny a vyhlaseny za zhodny so Smernicou 98/37/ES.

Dalej splfia nalezitosti nasledovnych ES smernic:

® 2006/95/EHS (ex smernica 73/23/ES) SMERNICA 2006/95/EHS EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 12. decembra 2006 o zosuladovani pravnych predpisov ¢lenskych $tatov tykajlcich sa
elektrického zariadenia uréeného na pouzivanie v ramci uréitych limitov napéatia

V silade s nasledovnou harmonizovanou normou:

EN 60335-1:1994+A11:1995+A1:1996+A12:1996+A13:1998+A14:1998+A15:2000+A2:2000+A16:2001

® 2004/108/EHS (ex smernica 89/336/EHS) SMERNICA 2004/108/EHS EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY z 15. decembra 2004 o aproximacii pravnych predpisov &lenskych $tatov tykajdcich sa
elektromagnetickej kompatibility, ktora rusi smernicu 89/336/EHS.
V stlade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2001+A11:2004

Okrem toho tento vyrobok splfia, s obmedzenim sa na pouzitelné Easti, nalezitosti nasledovnych noriem:
EN60335-1:2002+A1:2004+A11:2004+A12:2006+A2:2006

EN60335-2-103:2003

EN13241-1:2003

EN12453:2002

EN12445:2002

EN12978:2003

Oderzo, 11. juna 2009
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NAVOD NA POUZiVANIE

Pred prvym pouZitim automatického systému si nechajte od instalujuceho technika vysvetlit pévod pretrvavajlcich rizik a venujte
trochu ¢asu Citaniu tohto navodu na pouZivanie. Navod si potom odlozte, keby ste v buddcnosti mali akékolvek pochybnosti,
a odovzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatického systému.

POZOR! - Vas automaticky systém je stroj, ktory verne plni vase prikazy. Lahkovainym alebo nespravnym pouZivanim sa moze
stat nebezpeény:

Neovladajte pohyb automatického systému, ak sa v jeho dosahu nachadzaju osoby, zvieratd alebo veci.

Je absolutne zakazané dotykat sa ¢asti automatického systému, ked'je brana v pohybe!

Fotobunky nie su bezpecnostné zariadenie, ale iba pomocné zariadenie pre bezpeénost. SU vyrobené maximalne spolahlivou
technoldgiou, ale v extrémnych situacidch moze prist kich poruche, dokonca v uréitych pripadoch porucha nie je evidentna.
Z tohto dévodu je pocas pouzivania automatického systému treba dévat pozor na nasledovné:

- Prejazd je povoleny, iba ak je brana Uplne otvorena a kridla stoja.

- Je ABSOLUTNE ZAKAZANE prechadzat cez branu, ked sa tato zatvaral

- Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

Deti: automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen bezpecnosti vdaka detekénému systému, ktory brani pohybu brany
v pritomnosti prekazok — osdb & veci. Napriek tomu budte opatrni a nedovolte detom hrat sa v blizkosti automatického
zariadenia, ani nenechavajte dialkové ovladanie v ich dosahu, aby neprislo k neo¢akavanej aktivacii systému. To nie je hra!

Vyrobok nie je urceny na pouZivanie osobami (vratane deti), ktorych fyzické, zmyslové alebo dusevné schopnosti si obmedzené,
alebo ktorym chybaju skdsenosti a znalosti, ak tieto neboli pouc¢ené o pouzivani vyrobku osobou zodpovednou za ich bezpecnost.

Anomalie: ak spozorujete akékolvek anomalne sprdvanie automatického systému, vypnite elektrické napajanie zariadenia
a vykonajte odblokovanie motora (vid prislusny ndvod), aby ste branu mohli pouzivat ru¢ne. Ni¢ neopravujte, ale zavolajte svojho
servisného technika.

Na zariadeni a programovacich parametroch riadiacej jednotky nerobte Ziadne Gpravy: za to nesie zodpovednost vas servisny
technik.

Porucha alebo vypadok prudu: zatial, ¢o cakate na prichod vasho servisného technika alebo navrat elektrického pruadu v pripade,
7e zariadenie nie je vybavené batériou, automaticky systém mozZete dalej pouZivat: treba vykonat odblokovanie motora (vid
prislusny ndvod) a ru¢ne hybat kridlom brany podla Zelania.

Pokazené bezpecnostné zariadenia: automaticky systém mdze fungovat, aj ked' je niektoré bezpecnostné zariadenie pokazené.

Branu mozno ovladat v reZime ,0soba pritomna“, a to nasledovnym spésobom:

01. Vyslite prikaz na aktivaciu brany, dialkovym ovladdanim alebo kli¢ovym prepinacom a pod. Ak vsetko funguje spravne, brana
sa normalne pohne. Ak nie, postupujte takto:

02. Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a drzte ho aktivny.

03. Priblizne o 2 sekundy brana vykona poZadovany manéver v rezime ,osoba pritomna“, to znamena, Ze brana sa hybe len
dovtedy, kym prikaz pretrvava aktivny, teda tlacidlo, napr. dialkového ovladaca, je stale stlacené.

DOLEZITE! - Ak st bezpeénostné zariadenia pokazené, odporicame dat ich ¢o najskor opravit kvalifikovanému technikovi.

¢ Kolaudacia, pravidelna udrzba a pripadné opravy musia byt zadokumentované technikom, ktory takyto Ukon vykonal. Doklady si
musi odloZit majitel zariadenia. Jediné zésahy, ktoré ako uZivatel mdzete pravidelne vykondvat, je Cistenie skli¢ok fotobuniek
(pouzivajte makku, mierne navlhéend handricku) a zametanie pripadnych listov alebo kamienkov, ktoré by mohli prekazat pohybu
brany. DélezZité — Skor ako zaénete s takouto ¢innostou, odblokujte motor (vid prislusny navod), aby nikto nemohol neohldsene
aktivovat automatické zariadenie.

e Udriba: na udrzanie konstantnej Grovne bezpeénosti a zarucenie maximalnej Zivotnosti automatického zariadenia je potrebna
pravidelnd ddrzba (aspori kaZzdych 6 mesiacov). Akakolvek kontrola, udriba alebo oprava zariadenia musi byt vykonana jedine
kvalifikovanym technikom.

e Likvidacia: na konci Zivota automatického systému sa uistite, Ze jeho likvidaciu vykona kvalifikovany technik a materidly budu
recyklované alebo zlikvidované v sulade s platnou legislativou.

¢ Ak bol automaticky systém zablokovany prikazom ,,Zablokuj automaticky systém“: po vyslani nejakého prikazu sa brana nehybe
a majak 9-krat kratko blikne.
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